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Przeglad elementow systemu

Oznaczenia

Piktogram | Definicja

Wskzowka dotyczaca bezpie-
czenstwa

Wskazowka

Punkt mocowania zawiesi

Kontrola wzrokowa

Rada praktyczna

Wymiarowanie

Wymiary zwykle podano w mm. W przy-
padku stosowania innych wielkosci, (np.
cm) jednostki pokazano na rysunkach.
Obcigzenia zwykle podano w kg. Inne
jednostki obcigzen, np. t podane sa na
rysunkach.

Konwencja
= \Wskazywane pozycje (elementy) sa
ponumerowane: 1. ..... V2. L3

= \Wynik instrukcji jest przedstawiony
jako: =

= Numery pozycji sa jednoznacznie przy-
porzadkowane do poszczegodlnych ele-
mentow i podane na rysunku, np. 1, a
w tekécie w nawiasach, np. (1).

= Kilka numeréw pozycji, tzn. elementy
stosowane zamiennie, 0znaczono za
pomoca ukosnika, np. 1/2.

Strzatki

=» Kierunek dziatania

PERI

Uwaga ogolna

Rysunek na pierwszej stronie niniejszej
dokumentacji techniczno-ruchowej jest
tylko przyktadem ideowym, wykonanym
przy uzyciu elementéw jednego wymia-
ru. Czynnosci montazowe, przedstawio-
ne w niniejszej dokumentacji techniczno-
-ruchowej pokazano na przyktadzie tylko
jednej wielkosci elementéw. Obowiazuja
one odpowiednio dla wszystkich wielko-
Sci elementow zawartych w konfiguracji
standardowej.

W celu lepszego zrozumienia rysunki de-
tali zostaty czesciowo uproszczone.
Systemy bezpieczenstwa, pominiete w
niektérych przypadkach na rysunkach,
musza zostacé zastosowane.

Platforma materialowa RCS-MP 375/550
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Wprowadzenie

Niniejsza dokumentacja zawiera
informacje dotyczace montazu,

eksploatacji, demontazu oraz trans-
portu i sktadowania systemoéw PERI

PERI

w miejscu ich uzytkowania.

Okreslenie poje¢

llekroé w niniejszej dokumentacji
jest mowa o:
a) deskowaniu — rozumie sig przez to

wania; nie zwalnia to jednak uzytkow-
nika od stosowania sie do wytycznych
zawartych w instrukcjach montazu i

urzadzenie do robdt budowlanych sta-
nu surowego w postaci tymczasowej
konstrukcji sktadajacej sie z ptyt, ele-
mentow nosénych, tacznikdw i innych
elementdéw uzytkowych (np. balustra-
dy, obarierowania), uzywane przy wy-
konywaniu monolitycznych konstrukgji
betonowych i zelbetowych, stuzace
do nadania odpowiednich ksztattow
mieszance betonowej, podtrzymania
zbrojenia w czasie betonowania oraz
do utrzymania mieszanki betonowej
do czasu jej stwardnienia i uzyskania
wymaganej wytrzymatosci,

b) rusztowaniu — rozumie sie przez to

tymczasowa konstrukcje budowlana,
z ktorej moga byé wykonywane prace
na wysokosci, stuzaca do utrzymania
0s0Ob, materiatow i sprzetu oraz do
zabezpieczenia przed upadkiem

z wysokosci ludzi i przedmiotow,

a w przypadku rusztowania podporo-
wego stuzaca rowniez do rektyfikaciji,
podtrzymywania i zabezpieczania
przed zmianami potozenia deskowa-
nia lub wczesniej sprefabrykowanych
elementow konstrukcyjnych,

¢) instrukcji montazu — rozumie sie przez
to wytyczne opracowane przez produ-
centa systemdw PERI (lub jego upo-
waznionego przedstawiciela), okresla-
jace podstawowe wymogi bezpiecz-
nej eksploatacji, a w szczegdlnosci
montazu i demontazu,

d) projekcie technologicznym PERI —

ro- zumie sie przez to indywidualne,
opi- sowo-graficzne opracowanie,
wykona- ne przez technologa PERI,
okreslajace zasady poprawnego i bez-
piecznego zastosowania systemow
PERI, w szczegolnosci dla niestandar-
dowych rozwiazan; projekt taki powi-
nien zapewnia¢ bezpieczne przejecie
obciazen (roboczych, konstrukeyj-
nych, materiatowych itp.) przez kon-
strukcje systemow PERI oraz przeka-
zanie tych obcigzen na otoczenie (inny
element konstrukcji budowlanej, pod-
toze itp.); w przypadku gdy projekt
technologicz- ny PERI opisuje niestan-
dardowe za- stosowanie rozwiazan
systemowych PERI, stanowi on wéw-
czas podsta- wowy dokument okre-
$lajacy zasady bezpiecznego uzytko-
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dokumentacjach techniczno-rucho-
wych dla systeméw PERI zastosowa-
nych w takim projekcie,

e) montazu — rozumie sie przez to wy-

—

konanie przez wykonawce montazu
czynnosci okreslonych w niniejszej do
kumentacji lub instrukcji montazu, a w
szczegolnym przypadku w projekcie
technologicznym PERI, majacych na
celu potfaczenie w jedna konstruk-
cyjna cato$¢ uprzednio przygotowa-
nych elementéw systemow PERI, z
zastosowaniem niezbednych potaczen,
eksploatacji — rozumie sie przez to
bezpieczne sktadowanie, przemiesz-
czanie i stosowanie systeméw PERI
w miejscu uzytkowania, zarobwno w
fazie ich magazynowania jak rowniez
w trakcie montazu, uzytkowania i
demontazu, ktore powinny odbywac
sie zgodnie z instrukcja montazu,
dokumentacja techniczno-ruchowa, w
szczegoblnym przypadku z projektem
technologicznym PERI oraz aktualnie
obowiazujacymi przepisami,

g) demontazu — rozumie sie przez to wy-

konanie przez wykonawce montazu
czynnosci okreslonych w niniejszej

do kumentacji lub instrukcji montazu,
a w szczegolnym przypadku projekcie
technologicznym PERI majacych na
celu rozbiorke wezesniej wykonanej
konstrukgji z systeméw PERI, w kolej-
nosci odwrotnej do montazu, o ile
indywidualne zalecenia nie stanowia
inaczej,

h) technologu PERI — rozumie sie przez

to osobe posiadajagca upowaznienie
producenta systemoéw PERI do opra-
cowywania projektéw technologicz-
nych PERI z zastosowaniem takich
systemow oraz do udziatu w odbio-
rach technicznych konstrukcji wykona-
nych na podstawie takich projektow
zamawiajacym — rozumie sie przez to
osobe fizyczna lub prawna zamawia-
jaca systemy PERI na podsta wie
zamodwienia, dwustronnej umowy lub
potwierdzonego protokofu odbioru
systeméw PERI; zamawiajacy zobo-
wiazany jest do przestrzegania zasad
bezpieczenstwa okreslonych w doku-
mentacji techniczno ruchowej oraz
obowiazujacych przepisach bhp,

J) kierowniku budowy — rozumie sig przez
to osobe kierujaca budowa zgodnie
zZ wymogami prawa budowlanego,

k) wykonawcy montazu — rozumie sie
przez to kierownika budowy lub upo-
waznionego przez niego wykonawce
prowadzacego w miejscu uzytkowania
montaz lub demontaz systemow PERI,
zgodnie z obowiazujacymi przepisami,’

I) uzytkowniku systeméw PERI-rozumie
sie przez to kierownika budowy? lub
upowaznionego przez niego
wykonawce prowadzacego roboty
(w szczegodlnosci roboty budowlane)
w miejscu uzytkowania,’

m)systemach PERI — rozumie sie przez
to elementy deskowan lub rusztowan
wyprodukowane wedtug technologii
PERI, posiadajace narzucone wymiary
konstrukcyjne oraz okreslone parame-
try techniczne; elementy te sa przez-
naczone do taczenia ze soba wg
zasad okreslonych w instrukcji lub
dokumen- tacji producenta w doce-
lowa, tymczasowa konstrukcje
budowlana, w ktérej wymiary siatki
konstrukcyjnej sa jednoznacznie
narzucone przez wy- miary zastoso-
wanych elementéw; konstrukcja taka
zapewnia bezpieczne przejecie obcia-
zen (roboczych, kon- strukcyjnych,
materiatowych itp.) oraz przekazanie
tych obcigzen na otocze- nie (inny ele-
ment konstrukcji budo- wlanej, pod-
toze itp.),

n) miejscu uzytkowania — rozumie sie
przez to teren budowy lub przestrzen,
w ktdrej prowadzone sa jakiekolwiek
prace z zastosowaniem systeméw PER],

o) dopuszczalnym obciazeniu — rozumie
sie przez to dopuszczalne obciazenia
robocze, uzytkowe lub eksploatacyjne,
ktérym mozna obciazy¢ element sys-
temu PERI lub konstrukcje wykonana
z takich elementéw; okreslane jest
ono na podstawie wytrzymatosci
(nosnosci) charakterystycznej ele-
mentu systemu PERI zredukowanej o
wspodtczynnik bezpieczenstwa obcia-
zenia oraz o wspotczynnik materia-
towy bezpieczenstwa; w przypadku,
gdy w aktach, normach lub dokumen-
tacjach pojawia sie pojecie nosnosci
nominalnej nalezy ja rozumie¢ row-
niez jako obciazenie dopuszczalne.



Wprowadzenie

Zasady stosowania systemow PERI

1. Biorac pod uwage obowiazujace na
dzien wydania niniejszej dokumentacji
techniczno ruchowej przepisy:

gdzie rusztowanie okreslane jest jako!:

,tymczasowa konstrukcja budowilana,

z ktérej moga byc¢ wykonywane prace

na wysokosci, stuzaca do utrzymania

0s0b, materialdow i sprzetu, oraz do
zabezpieczenia przed upadkiem z wyso-
kosci ludzi i przedmiotow ”

oraz

gdzie obiektami budowlanymi sas:

,budynek wraz z instalacjami i urzadze-

niami technicznymi, budowla stanowia-

ca calosc techniczno-uzytkowa wraz

z Instalacjami i urzadzeniami, obiekt

matej architektury”,

konstrukcje wykonane z zastosowa-

niem i systemow PERI nie sa obiekta-

mi budowlanymi, sa natomiast urza-

dzeniami przeznaczonymi do tymcza-

sowego stosowania lub tymczaso-
wymi konstrukcjami budowlanymi,
ktorych celem jest spetnienie scisle
okreslonej funkgcji (np. pomoc w bu-
dowie). Sg one przewidziane do tym-
czasowego stosowania w miejscu
uzytkowania przez wykwalifikowa-
nych pracownikow.

2. Niniejsza dokumentacja moze by¢
wykorzystywana przy opracowywa-
niu ustawowo wymaganego planu
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia
.planu bioz", tj. stuzy¢ do wskazan
dotyczacych przewidywanych zagro-
zen wystepujacych podczas realizacji
robdt budowlanych z zastosowaniem
deskowan lub rusztowan. Dokumen-
tacja ta nie zastepuje ,planu bioz".

3. Uzytkowanie systemow PERI opisa-
nych w dokumentacjach technicznru-
chowych jest dopuszczalne wytacznie
przy zastosowaniu oryginalnych wyro-
bow PERI. Stosowanie innych wyro-
bow i systemdw w potaczeniu z sys-
temami PERI stwarza zagrozenie dla
zdrowia oraz zycia ludzi i jest zabro-
nione.

4. Przed kazdym uzyciem nalezy kontro-
lowa¢ stan techniczny elementéw
systemodw PERI pod katem sprawno-
$ci ruchowej i ewentualnych uszko-
dzen (np. deformacja, pekniecie, zta-
manie itp.). W przypadku ich stwier-
dzenia, uzytkownik bezwzglednie
zobowiazany jest do wycofania usz-
kodzonych elementow z dalszej eksp-
loatacji. Naprawe elementow wycofa-
nych z eksploatacji moze przeprowa-
dzi¢ wytacznie zaktad PERI.

5. Dokonywanie w wyrobach systemow
PERI zmian konstrukcyjnych i przero-
bek jest niezgodne z dokumentacja
techniczno-ruchowa dla systemow
PERI, stwarza zagrozenia dla zdrowia
oraz zycia ludzi i jest zabronione.

6. Nalezy $cisle przestrzega¢ wskazo-
wek bezpieczenstwa i informacji o
dopusz- czalnych obciazeniach zawar-
tych w do- kumentacjach techniczno
-ruchowych dla systeméw PERI,
instrukcji montazu a w szczegolnych
przypadkach w projekcie technolo-
gicznym PERI.

7. W przypadku koniecznosci zastosowa-
nia na budowie niesystemowych ele-
mentéw i materiatéw uzupetniajacych
systemy PERI, odpowiedzialno$¢ za
jakos¢ takich elementoéw i materiatow
ponosi wykonawca montazu badz
uzytkownik systemow PERI. Powinny
one spetnia¢ wymogi aktualnych
prze- pisow i norm. W szczegolnosci
doty- czy to:

M elementéw drewnianych: klasa drewna
C24 dla drewna litego wg PN-EN 338,

M rur do rusztowan: rury stalowe ocyn-
kowane o przekroju co najmniej
@ 48,3x3,2 mm wg PN-EN 12811-1,
ust. 4.2.1.2,

M ztaczy rur do rusztowan wg PN-EN 74.

8. Jezeli specyficzne uwarunkowania
W miejscu uzytkowania wymuszaja
wprowadzenie rozwiazan zamiennych
w stosunku do rozwiazan przewidzia-
nych w dokumentacji techniczno -

PERI

ruchowej, instrukcji montazu, a w
szczegolnych przypadkach w projek-
cie technologicznym PERI, moga by¢
one dokonywane jedynie za zgoda
kierownika budowy?, lub osoby przez
niego upowaznionej Osoby podejmu-
jace decyzje o rozwiazaniach zamien-
nych ponosza petna odpowiedzial-
no$¢ za wptyw takich zmian na kon-
strukcje wykonana z systeméw PERI.
Dokonane zmiany nie moga pogar-
sza¢ parametréw nosnosci i bezpie-
czenstwa uzytkowania przewidzia-
nych w dokumentacji techniczno
ruchowej, instrukcji montazu, a w
szczegolnych przypadkach w projek-
cie technologicznym PERI.

9. Podczas montazu i eksploatacji syste-
mow PERI w sasiedztwie napowietrz-
nych linii elektroenergetycznych
nalezy przestrzega¢ postanowien
okreslonych w aktualnie obowiazuja-
cych przepisach.

10.Przed rozpoczeciem montazu syste-
mow PERI nalezy bezwzglednie okre-
$li¢ nosnos¢ podtoza wg norm zwia-
zanych lub w inny sposéb uzasad-
niony technicznie. Jezeli podtoze nie
spetnia warunkéw podanych w tych
normach, nalezy wykona¢ odpowied-
nie wzmocnienie podfoza wg norm
zwiazanych, np. poprzez dozbrojenie,
utwardzenie, utozenie podktadow itp.
dostosowane do przeniesienia obcia-
Zenia z konstrukcji systemu.

11.Celem zapewnienia stabilnosci pod-
toza konieczne jest wykonanie sku-
tecznego odprowadzenia wody poza
obrys poziomej siatki konstrukcyjnej
ustawionego na podtozu systemu
PERI. Przy spadkach podtoza przekra-
czajacych 6° (10%), do ustawienia lub
zakotwienia konstrukcji systemu PERI
konieczne jest wykonanie odpowied-
nich taraséw lub schodéw.

Typowe zastosowanie systemu PERI

Dane ogolne

Na potrzeby niniejszej dokumentacji
pokazano rozwiazania z zastosowaniem
wybranych elementéw systemow PERI.
Zastosowanie innych elementoéw nie

zwalnia uzytkownika z przestrzegania
zasad oraz stosowania rozwiazan poda-
nych w niniejszej dokumentacji.
Niektére z przedstawionych w niniejszej
dokumentacji rozwiazan, ze wzgledu na

ich czytelno$¢ pokazano bez srodkow
ochrony zbiorowej. Srodki takie musza
by¢ jednak bezwzglednie stosowane.
Za stosowanie takich srodkéw odpowie-
dzialny jest uzytkownik systemow PERI.

Platforma materialowa RCS-MP 375/550
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Wprowadzenie

Podstawowe wymogi bezpiecznego uzytkowania

1. Uzytkownik systemow PERI zobo-

wigzany jest do:

a) zapoznania pracownikow z zasadami
uzytkowania okreslonymi w niniejszej
dokumentacji oraz przeszkolenia ich
w zakresie bezpiecznej eksploatacji ze
szczegdlnym uwzglednieniem etapu
montazu i demontazu,

b) zapewnienia odpowiedniego nadzoru
podczas catego procesu eksploatacji
ze szczegoblnym uwzglednieniem
etapu montazu i demontazu,

¢) zapewnienia pracownikom niezbed-
nych narzedzi oraz $rodkow ochrony
zbiorowej koniecznych do bezpieczne-
go prowadzenia robét z zastosowa-
niem systeméw PERI, a w przypadku,
gdy nie ma mozliwosci stosowania
srodkoéw ochrony zbiorowej, do stoso-
wania $rodkdéw ochrony indywidualnej
(szelki bezpieczenstwa itp.),

d) zapewnienia statecznosci elementow
systemédw PERI w kazdej fazie ich
uzytkowania oraz do zapewnienia bez-
piecznego przeniesienia obciazen na

otoczenie (inny element konstrukcji
budowlanej, podtoze, itp.),

e) zapewnienia bezpiecznych stanowisk

pracy, dostepu do nich, wydzielenia
pionéw komunikacyjnych, wyznacze-
nia i oznakowania stref niebezpiecz-
nych oraz zabezpieczenia wszelkich
luk, przetazéw o otwordw technolo-
gicznych (w szczegolnosci w ciagach
i pionach komunikacyjnych),

f) bezwzglednego stosowania sie do

wytycznych podanych w niniejszej
dokumentacji, instrukcji montazu

a w szczegdlnych wypadkach

w projekcie technologicznym PERI,

g) biezacej kontroli hakow i zawiesi

transportowych, zgodnie z wytyczny-
mi producenta oraz obowiazujacymi
przepisami,

h) zapewnienia szczegdlnej starannosci

w procesie eksploatacji systemow
PERI majacej zapewni¢ unikniecie
zniszczen elementéw systemdw PERI
oraz ich uszkodzen; uszkodzenia takie
moga zagraza¢ bezpieczenstwu uzyt-

PERI

kownikow systemow PERI, a w
szczegolnych wypadkach spowodo-
wac zagrozenie zdrowia i zycia,

i) bezwzglednego wycofania z uzytko-
wania elementéw uszkodzonych,

j) udostepnienia pracownikom oraz

organom kontroli niniejszej dokumen-
tacji w miejscu uzytkowania syste-
mow PERI,

k) przeprowadzania przegladow syste-
mow PERI nie rzadziej niz co 30 dni
oraz kazdorazowo po silnym wietrze,
opadach atmosferycznych, dziataniach
innych czynnikow stwarzajacych za-
grozenie oraz przerwach w pracy
dtuzszych niz 10 dni; zakres przegla-
dow powinien obejmowac szczegol-
nie prawidtowo$¢ posadowienia wraz
z kontrola sprawnosci funkcjonowania
odwodnienia, prawidtowos¢ stezen
i zakotwien, prawidtowo$¢ obciazen
oraz zakotwien pomostow oraz
wszystkie inne czynnosci majace
wptyw na stateczno$é konstrukgji
i bezpieczenstwo uzytkowania.

Sktadowanie i transport

1. Do podejmowania i przemieszczania
elementdéw systemow PERI nalezy
stosowac systemowe palety, haki i
zawiesia transportowe oraz wciagarki.

2. Elementy systemow PERI powinny
by¢ zabezpieczone w taki sposob, aby
w czasie transportu lub sktadowania
tadunek nie mogt przesunac sie. Haki
transportowe i zawiesia mozna odcze-
pi¢ od odstawionego tadunku dopiero
po upewnieniu sie, ze tadunek nie
zmieni swojego potozenia.

3. Zasady uzytkowania i kontroli syste-
mowych hakoéw i zawiesi transpor-

towych opisane sa m.in. w osobnych
dokumentacjach techniczno-ruchowych
opracowanych dla tego rodzaju urzadzen.

. Elementy systemodw PERI powinny

by¢ zabezpieczone w taki sposob, aby
w czasie podejmowania lub przemiesz-
czania tadunku nie mogty wysliznac,
rozsypac, rozsunaé lub przewrocic sie.

. Przy przemieszczaniu lub w transporcie

luzne elementy systemow PERI nalezy
usuna¢ badz zabezpieczy¢ je przed
przesunieciem sie lub spadnieciem.

. Przy przemieszczaniu tadunku zawie-

szonego na haku zurawia wymagane

jest prowadzenie go przy pomocy
linek sterujacych.

7. Podtoze w miejscu sktadowania

powinno by¢ czyste, wypoziomowane
i utwardzone.

8. Zrzucanie elementow systemow

PERI z wyzszego poziomu na nizszy
powoduje uszkodzenia tych elemen-
tOw, zagraza bezpieczenstwu uzyt-
kownikow systemow PERI, innych
pracownikéw oraz oséb postronnych,
a w szczegdlnosci stwarza zagrozenie
zdrowia i zycia.

Uzytkowanie

1. Przy stosowaniu systemow PERI
nalezy przestrzega¢ ogolnie obowia-
zujacych przepiséw bezpieczenstwa i
higieny pracy, przepisow ochrony éro-
dowiska i aktualnych norm.

2. W przypadku wystapienia szczegdlnie
niekorzystnych czynnikéw atmosfery-
cznych okreslonych w stosownych
przepisach uzytkownik zobowiazany
jest podja¢ odpowiednie Srodki
techniczne i organizacyjne dotyczace
bezpieczenstwa pracy.

3. W przypadku gdy zgodnie z obowiazu-

Platforma materialowa RCS-MP 375/550

jacymi przepisami zastosowanie ele-
mentéw systemow PERI wymaga
wykonania uziemienia oraz instalacji
piorunochronnej, uzytkownik zobowia-
zany jest do wykonania takiej instalacji.

. W przypadku stosowania zakotwien

do betonu obciazenie ich moze nasta-
pi¢ dopiero po uzyskaniu przez beton
odpowiedniej wytrzymatosci.

. Demontaz elementéw systemow

PERI moze rozpocza¢ sie jedynie
po uzyskaniu zgody od kierownika
budowy? lub od osoby przez niego
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upowaznionej. Demontaz nie moze
rozpoczaé sie przed uzyskaniem przez
beton odpowiedniej wytrzymatosci.
Jezeli w miejscu uzytkowania nie
ustanowiono kierownika budowy,
demontaz elementdéw systemow
PERI moze rozpoczac¢ sie jedynie po
uzyskaniu zgody od zamawiajacego
lub pracodawcy os6b zatrudnionych
przy montazu, eksploatacji lub
demontazu, ktorzy odpowiadaja za
bezpieczenstwo pracy zgodnie z prze-
pisami art. 207 § 1, 2, 3 kodeksupracy.



Wprowadzenie

6. Odrywanie elementow deskowan od
powierzchni betonu przy pomocy
zurawia jest zabronione.

7. Uzytkownik zobowiazany jest do
stosowania wszelkich zabezpieczen
gwarantujacych unikniecie uszkodzen
poszycia elementow systemow PERI,
a w szczegoblnosci:

a) stosowania gumowych naktadek na
butawy wibratorow wgtebnych,

b) stosowania odpowiednich podktadow
podczas sktadowania elementéw
systemow PERI lub sktadowania
innych ciezkich przedmiotéow na
poszyciu elementéw systemow PERI,

¢) stosowaniu odpowiednich elementow
dystansowych do zbrojenia, zapew-
niajacych powierzchnie przylegania
ich do poszycia elementéw deskowan
gwarantujaca zabezpieczenie poszy-
cia przed uszkodzeniami.

8. W przypadku gdy zgodnie z obowia-
Zujacymi przepisami zastosowanie
systemow PERI wymaga pionow
komunikacyjnych, niezbedne jest

wydzielenie takich pionéw.4

. W przypadku gdy zgodnie z obowia-

Zujacymi przepisami zastosowanie
systemow PERI wymaga dodatko-
wego zabezpieczenia stanowisk pracy
na wysokoséci przed upadkiem z
wysokosci siatkami ochronnymi, siat-
kami bezpieczenstwa i pomostami
zabezpieczajacymi, zamawiajacy lub
uzytkownik zobowiazany jest do
zastosowania takich srodkow.

10.W przypadku gdy zgodnie z obowia-

zujacymi przepisami zastosowanie
systemow PERI wymaga dodatko-
wego zabezpieczenia daszkami
ochronnymi, zamawiajacy lub
uzytkownik zobowiazany jest do
zastosowania takiego zabezpieczenia.

11.W przypadku gdy zgodnie z obowiazu-

jacymi przepisami zastosowanie sys-
temow PERI wymaga dodatkowego
zabezpieczenia ogrodzeniem, odbo-
jami, tablicami ostrzegawczymi i $wia-
ttami ostrzegawczymi, zamawiajacy
lub uzytkownik zobowiazany jest do

PERI

zastosowania takiego zabezpieczenia.

12.W przypadku gdy organizacja robét
przy zastosowaniu systeméw PERI
wymaga stosowania urzadzen techni-
cznych, takich jak m.in.: wysiegniki
transportowe z wciagarkami i wcia-
gnikami oraz konieczne jest zamonto-
wanie takich urzadzen do konstrukcji
wykonanej z systeméw PERI, wyko-
nawca montazu lub uzytkownik zobo-
wiazany jest do uzgodnienia sposobu
ich mocowania z kierownikiem
budowy oraz do uzyskania akceptaciji
sposobu mocowania takich urzadzen
do elementdéw systemow PERI. Brak
takie] akceptacji oznacza, ze odpowie-
dzialno$¢ za prawidtowe i bezpieczne
zamontowanie urzadzen transporto-
wych ponosi wykonawca montazu lub
uzytkownik. Dodatkowo eksploatacja
takich urzadzen technicznych odby-
wacé sie musi zgodnie z dokumentacja
ich producenta i z przepisami o dozo-
rze technicznym.

Zatozenia systemowe

1. Przy sktadowaniu na elementach
systemodw PERI innych, ciezkich
przedmiotow nalezy przestrzegaé
dopuszczalnych obciazen obowiazuja-
cych dla tych elementéw.

2. Przy uzytkowaniu systemow PERI
nalezy przestrzegac zalecen w ninigj-
szej dokumentacji oraz wymagan
i przepisow ustalonych w aktualnie
obowiazujacych aktach, normach
i dokumentacjach. Wg stanu na dzien
wydania niniejszej dokumentaciji;
naleza do nich m.in.:

M Rozporzadzenie Ministra Pracy i Poli-
tyki Socjalnej z dnia 26 wrzes$nia 1997
w sprawie ogolnych przepiséw bez-
pieczenstwa i higieny pracy — tekst
jednolity z dnia 28 sierpnia 2003
(Dz. U. Nr 169, poz. 1650 z 2003 roku);

B Rozporzadzenie Ministra Infrastruk-
tury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy pod-
czas wykonywania robot budowla-
nych (Dz. U. Nr 47, poz. 401);

llekro¢ w niniejszej dokumentaciji
techniczno-ruchowej jest odwotanie
do Dz.U.03.47.401 nalezy przez to
rozumieé¢ ww. rozporzadzenie;

B Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z

dnia 20 wrze$nia 2001 r. w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy pod-
czas eksploatacji maszyn i innych
urzadzen technicznych do robdét ziem-
nych, budowlanych i drogowych

(Dz. U. Nr 118, poz. 1263);

B Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z

dnia 30 pazdziernika 2002 r. w spra-
wie minimalnych wymagan dotycza-
cych bezpieczenstwa i higieny pracy
w zakresie uzytkowania maszyn przez
pracownikow podczas pracy (Dz. U.
Nr 191, poz. 1596);

B Rozporzadzenie Ministra Gospodarki,

Pracy i Polityki Spotecznej dnia 30 wrze-
$nia 2003 roku zmieniajace rozporzadze-
nie w sprawie minimalnych wymagan
dotyczacych bezpieczenstwa i higieny
pracy w zakresie uzytkowania maszyn

przez pracownikdw podczas pracy
(Dz. U. Nr 178, poz.1744 i 1745);

M Dyrektywa Parlamentu Europejskiego
i Rady 2001/95/WE z dnia 3 grudnia
2001 roku w sprawie ogdlnego bezpie-
czenstwa produktéw (Dz. U. L 11/4);

B PN-EN 12810
Rusztowania fasadowe z elementéw
prefabrykowanych (Fassadengeriste);

B PN-EN 12811 Konstrukcje tymczaso-
we dla budowli (Temporare Konstruk-
tionen flr Bauwerke);

B PN-EN 12812 Rusztowania podporowe
(Traggeruste);

M DIN 18202 Tolerancje wymiarowe
w budownictwie ladowym
(MalRtoleranzen im Hochbau);

B DIN 4420 Rusztowania robocze
i zabezpieczajace
(Arbeits- und SchutzgerUste);

B Dokumentacja techniczno-ruchowa PERI
.Palety fadunkowe i ktonice pietrzace”;

B Dokumentacja techniczno-ruchowa PERI
Wozek podnosny do palet fadunkowych”;

1 Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych

(Dz. U. Nr 47, poz. 401 - 8§ 1 pkt. 6-8).

Jezeli w miejscu uzytkowania nie ustanowiono kierownika budowy za wykonawce montazu lub uzytkownika rozumie sie zamawiajacego lub pracodawce osoéb zatrudnio-

nych przy montazu, eksploatacji oraz demontazu systemow PERI, ktérzy odpowiadaja za bezpieczenstwo pracy zgodnie z przepisami art. 207 § 1, 2, 3 kodeksu pracy.

W

Ustawa Prawo budowlane (zob. art. 3 pkt 1 ustawy z dnia 7 lipca 1994 r. - Dz. U. 2 2006 r. Nr 156, poz. 1118 z p6zn. zm.).
Zgodnie z obowiazujacym na dzien wydania niniejszej dokumentacji Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny

pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz. U. Nr 47, poz. 401) odlegtos$¢ najbardziej oddalonego stanowiska pracy od pionu komunikacyjnego rusztowania nie
powinna by¢ wieksza niz 20 m, a miedzy pionami nie wieksza niz 40 m.

Platforma materialowa RCS-MP 375/550
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Wprowadzenie

Grupy docelowe

Przedsiebiorstwa

Niniejsza dokumentacja techniczno-

ruchowa (DTR) skierowana jest do

przedsiebiorcéw, ktérzy albo:

= buduja, rozbudowuja, przebudowuja
lub demontuja rusztowania,

= uzywaja ich np. do betonowania,

= zezwlaja na korzystanie, np. do robét
na rusztowaniu.

Koordynator

Koordynator do spraw bezpieczenstwa i

higieny pracy* (koordynator BHP):

= jest angazowany przez inwestora,

= musi zidentyfikowaé potencjalne za-
grozenia podczas planowania prac bu-
dowlanych,

= okreséla $rodki ochronne przed niebez-
pieczenstwem,

= tworzy plan bezpieczenstwa i ochrony
zdrowia,

= koordynuje $rodki ochronne przedsie-
biorstw i pracownikdéw oraz sprawdza,
czy nie zagrazaja sobie nawzajem,

= monitoruje stan i stosowanie srodkdw
ochronnych.

* W Niemczech obowiazuja: Zasady bezpieczen-
stwa pracy na budowach (RAB 30).

Osoba odpowiedzialna

Ze wzgledu na specjalistyczna wiedze
oparta na wyksztatceniu zawodowym, do-
Swiadczeniu zawodowym oraz aktualnej
dziafalnosci zawodowej osoba uprawniona
do kontroli doskonale rozumie kwestie
bezpieczenstwa technicznego i moze w
prawidtowy sposéb przeprowadzac kontro-
le. W zaleznosci od stopnia ztozonosci za-
dania kontrolnego, jak np. zakresu kontroli,
rodzaju kontroli lub wykorzystania okreslo-
nych przyrzaddéw pomiarowych wymagana
jest réznorodna wiedza techniczna.

Wykwalifikowani pracownicy
Rusztowania moga by¢ montowane, prze-
budowywane lub demontowane
wylacznie przez pracownikéw, ktdrzy majg
do tego odpowiednie kwalifikacje
zawodowe. Pracownicy, ktérzy posiadajg
wymagane kwalifikacje, muszg zostac
poinstruowani** i zapoznani z
odpowiednimi informacjami, zgodnie na-
stepujacymi punktami:

Objasnienie planu montazu, przebudo-
wy lub demontazu rusztowania w zrozu-
miatej formie i zrozumiatym jezyku.

Opis $rodkow bezpiecznego montazu,
modyfikacji lub demontazu rusztowania.
Okreslenie srodkow zabezpieczajacych
przed upadkiem z wysokosci i spadaja-
cymi przedmiotami.

** Szkolenie zapewnia przedsiebiorca lub

wykwalifikowana osoba wskazana przez niego.

PERI

Okreslenie srodkow bezpieczenstwa na
wypadek, gdyby warunki atmosferycz-
ne zmienity sie w takim stopniu, ze mo-
gtoby to mie¢ wptyw na bezpieczen-
stwo rusztowania i 0sob bioracych
udziat w pracach.

Informacja o dopuszczalnych obciaze-
niach rusztowan.

Opis wszystkich innych niebezpie-
czenstw zwiazanych z montazem, mo-
dyfikacja lub demontazem rusztowania.

W innych krajach przestrzegaj odpo-
wiednich, aktualnych instrukgcji i kra-
jowych przepisow!

Jezeli nie ma odpowiednich przepi-
sow krajowych, zalecane jest poste-
powanie zgodnie z przepisami nie-
mieckimi.

Dodatkowa dokumentacja techniczna

= |nstrukcja obstugi:

Zawiesie widtowe
Podnosnik stotowy PTL

= Dopuszczenia do uzytkowania:
— Z-21.6-1766 PERI Stozek wspinania
— Z-21.6-1767 PERI Stozek wspinania

= |nformacje dot. wymiarow

= Tablice 2015 - deskowania i rusztowania

Platforma materialowa RCS-MP 375/550

Palety faddunkowe i ktonice pietrzace

Wobzek transportowy do stotéw stropowych 2t
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Wprowadzenie

Przeznaczenie

Opis systemu

Produkty PERI sa przeznaczone do profe-
sjonalnego uzytku wyfacznie przez odpo-
wiednio przygotowanych technicznie
uzytkownikéw.

Platforma materiatowa RCS MP jest syste-
mem standardowym zawierajacym ele-
menty szynowego systemu wspinania
RCS.

Platforma materiatowa RCS MP ma zasto-
sowanie jako tymczasowa powierzchnia
sktadowania dla okreslonych fadunkéw,
transportowanych za pomoca dzwigu.

Jest zaprojektowana jako konstrukcja
wsporcza zgodnie z DIN EN 12812
(wczesniej DIN 4421) do sktadowania
materiatow i moze by¢ transportowana
za pomoca dzwigu.

Niniejsza instrukcja montazu dotyczy
montazu standardowej platformy mate-
riatowej do transportu materiatéw.

Opisuje ona przede wszystkim

— konieczne prace montazowe

— proces przemieszania platformy za po-
moca dzwigu

— montaz do budynku

— zastosowanie jako przej$ciowe] po-
wierzchni sktadowania dla tadunkéw
transportowanych za pomoca dzwigu.

Cechy

Platforma materiatowa RCS-MP sktada
sie z dwdch wspornikowych szyn wspi-
nania RCS, elementoéw pomostu o po-
wierzchni z blachy ryflowanej i zabezpie-
czenia bocznego z siatki LPS.

Jest ona dostepna w dwdch wymiarach
standardowych.

Wymiary odbiegajace od standardowych
wymagaja dodatkowego projektu, obli-
czen statycznych oraz dodatkowej in-

strukcji montazu, wykonanych na podsta-

wie oceny ryzyka.

Podczas montazu do budynku istnieje
mozliwos¢ zakotwienia w ptycie stropo-
wej lub rozparcia miedzy dwoma stropa-
mi.

PERI

Dane techniczne

= RCS-MP 375
— wysieg ok. 3,75m
— powierzchnia platformy: 9,45 m?2
— maksymalne obciazenie: 3400 kg
= RCS-MP 550
— wysieg ok. 5,50 m
— powierzchnia platformy: 13,86 m?
— maksymalne obciazenie: 3740 kg

Wskazowki dotyczace
uzytkowania

Uzytkowanie w sposéb niezgodny z za-
mierzeniami dokumentacji techniczno-ru-
chowej lub tez odstepstwa od konfigura-
cji standardowej lub uzytkowania zgod-
nego z przeznaczeniem stanowia
niewtasciwe zastosowanie z ryzykiem dla
bezpieczenstwa, np. niebezpieczen-
stwem upadku z wysokosci.

Wolno uzywaé wyftacznie czesci oryginal-
nych PERI. Uzywanie innych produktow i
czesci zamiennych jest niedozwolone.

Modyfikacje elementéw PERI sa
niedozwolone.

Platforma materialowa RCS-MP 375/550
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Wprowadzenie

Wskazowki dotyczace czyszczenia i konserwacji

W celu zachowania wartosci i gotowosci
produktéw PERI do uzytku przez dugi
okres czasu, elementy rusztowania nale-
zy czyscic po kazdym uzyciu.

Dzieki ponizszym wskazéwkom mozna
utrzymac koszty czyszczenia i konserwa-
¢ji na jak najnizszym poziomie.

Zanieczyszczenia betonem spryskac
woda zaraz po betonowaniu. Dzieki temu
uniknie sie pracochtonnego czyszczenia.

Elementéw malowanych proszkowo,
np.podestéw i osprzetu nigdy nie czyscié¢
stalowymi szczotkami lub skrobakami.
Ich powierzchnia zostataby przez to znisz-
czona.

Elementy mechaniczne, np. wrzeciona,
oczyscic przed i po uzyciu z brudu lub po-
zostatosci betonu i nasmarowaé odpo-
wiednimi srodkami smarnymi.

Podczas czyszczenia elementy nalezy
umiesci¢ w taki sposéb, aby nie mogty
sie przypadkowo przemiescic.

Nie nalezy czysci¢ elementdw zwisaja-
cych na dzwigu.

Nie nalezy spryskiwaé platform ani drog
komunikacyjnych srodkiem adhezyjnym
do betonu - niebezpieczenstwo posli-
zgniecia sie.

Naprawy produktéw PERI moga by¢ wy-
konywane wytacznie przez wykwalifiko-
wany personel PERI.

Platforma materialowa RCS-MP 375/550
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Instrukcje bezpieczenstwa

Ochrona przed spadajacymi
przedmiotami

Nie wolno pracowac jednoczes$nie w
miejscach potozonych nad soba bez za-
bezpieczenia uprzednio miejsc pracy na
nizszych poziomach oraz drég komunika-
cyjnych przed spadajacymi przedmiota-
mi, takimi jak narzedzia lub materiaty.

Nalezy unika¢ uzytkowania drog komuni-
kacyjnych i miejsc pracy w obszarach za-
grozenia. Jesli z powodu przebiegu prac
nie jest to mozliwe, nalezy zamontowac
odpowiednie zabezpieczenia. Dotyczy to
réwniez robodt krotkotrwatych.

Miejsca pracy znajdujace sie powyzej
musza by¢ zabezpieczone odpowiednimi

Srodkami przed spadaniem przedmiotow.

Miejsca pracy znajdujace sie ponizej mu-
sza by¢ zabezpieczone daszkami na ca-
tym obszarze zagrozenia.

Wszystkie sworznie nalezy zabezpieczyé
zawleczkami, a $ruby nakretkami.

Transport

Elementy moga by¢ demontowane do-
piero wtedy, gdy beton osiagnie wystar
czajaca wytrzymatos$é i gdy osoba odpo-
wiedzialna zlecita demontaz.

Zakotwienie obcigzy¢ dopiero, gdy beton
osiaggnie wymagana wytrzymatosé.

Elementy przenosi¢ dopiero wtedy, gdy
konstrukcja budynku (ptyta stropowa) ma
wystarczajaca nosnosc¢ lub zostata
wzmocniona.

W czasie transportu powstaja przerwy w
zabezpieczeniu krawedzi stropu. Jesli
prace odbywaja sie na tym obszarze, per
sonel musi by¢ zabezpieczony (np. za po-
moca lin). Powierzchnie niebezpieczne
nalezy odgrodzic.

Na transportowanej platformie nie wolno
przemieszcza¢ oséb, materiatu budowla-
nego lub narzedzi.

W przypadku awarii transportowany ele-
ment nalezy odtozy¢ na powierzchnie o
wystarczajacej nosnosci i natychmiast
powiadomi¢ osobe odpowiedzialna.

PERI

Transport materiatow

Aby podczas podnoszenia uniknac¢ kolizji
lub zakleszczenia liny w poreczy, obciaze-
nia nalezy roztozy¢ tak, aby lina dzwigu
zwisata pionowo.

Przed podniesieniem platformy wszyst-
kie osoby musza ja opuscié¢, aby uniknac
utraty mozliwosci zejscia z platformy!
Jesli operator dzwigu nie jest w bezpo-
Srednim kontakcie wzrokowym z tadun-
kiem, nalezy mu dawac¢ wskazowki za
pomoca krétkofaldwki lub gestéw.

tadunek musi by¢ transportowany w wy-
starczajacej odlegtosci od budynku, plat-
form roboczych lub rusztowan, dzieki
temu w czasie transportu nie bedzie za-
czepiany o wystajace elementy.

Nalezy zapewni¢ symetryczny i staty roz-
ktad obciazenia. tadunki przenosi¢ na
platforme materiatowa RCS MP powoli i
w sposob kontrolowany, by uniknaé zde-
rzenia z podporami stropowymi i barier
kami.

Podczas montazu zabronione jest wcho-
dzenie na tadunek. Maksymalna wyso-
kos¢ tadunku 1,0 m pod goérna krawedzia
rury rusztowania.

Jesli z przyczyn technicznych konieczne
jest mocowanie od gory (np. przy stotach
stropowych) z pasami do podnoszenia,
pracownicy musza by¢ zabezpieczeni
przed upadkiem np. za pomoca lin.

Platforma materialowa RCS-MP 375/550
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Instrukcje bezpieczenstwa

Bezpieczenstwo w czasie montazu

Rys. E.O1

Srodki bezpieczenstwa dla konfigura-
cji standardowej

W celu zagwarantowania ochrony
przed upadkiem Wykonawca musi
stworzy¢ dla danej budowy ocene ry-
zyka montazu, demontazu i modyfika-
c¢ji platformy materiatowej RCS-MP, jak
réwniez zagwarantowac jej zastoso-
wanie zgodne z przeznaczeniem. Na
podstawie oceny ryzyka wykonawca
musi podja¢ odpowiednie srodki w
celu zapewnienia ochrony przed
upadkiem.

= Przestrzegaj krajowych przepiséw do-
tyczacych wysokosci upadku lub
ochrony przed upadkiem. Jezeli moco-
wanie zabezpieczenia krawedzi stropu
z przyczyn technicznych nie jest mozli-
we, musza by¢ stosowane $rodki
ochrony indywidualnej (SOI) przed
upadkiem z wysokosci, zgodnie z ich
przeznaczeniem.

= Systemowe i zbiorowe $rodki bezpie-
czenstwa maja pierwszenstwo przed
rozwiazaniami indywidualnymi.

= Zastosowane zabezpieczenie krawedzi
stropu musi by¢ sprawdzone i zatwier-
dzone przed pierwszym uzyciem przez
osobe odpowiedzialna.

Platforma materialowa RCS-MP 375/550

Wybor srodkéow ochrony indywidual-

nej przed upadkiem z wysokosci

Wybér srodkéw ochrony indywidualnej

(SOI) przed upadkiem musi spetnia¢ po-

nizsze warunki:

= musi odpowiadaé warunkom panuja-
cym W miejscu pracy,

= musi zapewnia¢ ochrone przed zwiaza-
nym z tym ryzykiem, a jednoczesnie
zagwarantowac, ze same te $rodki nie
prowadza do zwiekszonego ryzyka,

= wybrane SOI musza byé zgodne z od-
powiednimi wytycznymi i przepisami
w kraju uzytkowania,

= zastosowane $rodki musza wykluczaé
mozliwos¢ upadku z krawedzi.

Wybér punktéw mocowania SOI.

Dla wszystkich punktow mocowania za-

ktada sie nastepujace warunki:

= Jesli to mozliwe, wybierz punkt moco-
wania powyzej gtowy.

= Wybierz tak punkt mocowania, aby w
trakcie upadku unikna¢ uderzenia o
inne przedmioty.

= Nos$nos¢ punktu mocowania musi za-
pewniaé przeniesienie sit powstatych
podczas upadku.

= Punkt mocowania musi zapewni¢
przeniesienie obciazen we wszystkich
kierunkach.

Dokumentacja techniczno-ruchowa — konfiguracja standardowa

PERI

Montaz w przypadku odstepstw od

konfiguracji standardowej

= \Wykonawca montujacy zabezpieczenie
krawedzi stropu musi przeprowadzi¢
ocene ryzyka.

= Zabezpieczenie nalezy wykona¢ zgod-
nie ze specyfikacjami dla konfiguracji
standardowe;.

= \Wymagany jest odbidr prac przez oso-
be odpowiedzialna.
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Instrukcje bezpieczenstwa

Sktadowanie i transport

Elementy przechowywac i transportowac
W sposob uniemozliwiajacy niezamierzo-
ne ich przemieszczenie sie. Osprzet do
podnoszenia i transportu demontowac tyl-
ko wtedy, gdy transportowane elementy
sa zabezpieczone przed niezamierzonym
przesunieciem.

Zabrania sie zrzucania elementow!

Stosowac urzadzenia do podnoszenia i za-
wiesia PERI oraz punkty mocowania wy-
stepujace wytacznie na danym elemencie.

Podczas trasnportu upewnic sie, ze:

— transportowane elementy sa zabezpie-
czone przed niezamierzonym przesunie-
ciem, obrotem, upadkiem,

— zadne osoby nie znajduja sie pod trans-
portowanym tadunkiem.

Drogi komunikacyjne na placu budowy
musza by¢ wolne od przeszkdd oraz
miejsc, w ktérych mozna sie potknac¢ lub
poslizgnac.

Powierzchnia sktadowania musi mieé wy-
starczajaca nosnosé.

Stosowac oryginalne systemy magazyno-
wania i transportu PERI, takie jak skrzynie
siatkowe, palety lub kfonice pietrzace.

PERI

Platforma materialowa RCS-MP 375/550
Dokumentacja techniczno-ruchowa — konfiguracja standardowa



PERI

Platforma materialowa RCS-MP 375/550
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A1 Sktadowanie i transport PERI

Pozycja transportowa
RCS-MP 375

Podczas transportu na platformach mate-
riatowych RCS-MP 375 mozna umiescié
boczne balustrady siatkowe.

Elementy nalezy ukfada¢ w kolejnosci

(od géry do dotu):

1. Boczna balustrada siatkowa lewa/

prawa

2. Krawedziak

3. Boczna balustrada siatkowa lewa/
prawa

. Krawedziak

. Balustrada czotowa

. Platforma materiatowa RCS-MP 375

Rys.A1.01a)

o o1 A~

Uzyj skrzynki narzedziowej RCS-MP (72) —b. r— | < Rys. A1.01
na $ruby i inne mate elementy. Skrzynka o= =t <5 2

jest umieszczona obok bocznej balustra- )

dy siatkowej.

(Rys. A1.02)

oI T dﬁ 4
=
5
6.
f | i
[
Rys. A1.01a

Rys. A1.02

Platforma materialowa RCS-MP 375/550
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A1 Sktadowanie i transport PERI

Skladowanie platformy
RCS-MP 375

1. Zamocuj zawiesia dzwigu do platformy
RCS-MP 375.
(Miejsca mocowania - patrz sekcja D1)

2. Ostroznie przetransportuj platforme
RCS-MP 375 nad elementy utozone
poprzednio.

3. Utdz platformy jedna na drugiej stosu-
jac wkiadke pietrzaca RCS-MP 375 (71).
(Rys.A1.04a)

Rys. A1.03

Rys. A1.04
71

- R J— e —

Rys. A1.04a

Platforma materialowa RCS-MP 375/550
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A1 Sktadowanie i transport (PERI

Pozycja transportowa
platformy materiatlowej
RCS-MP 550

Na transportowanych platformach RCS-
MP 550 mozna umiesci¢ boczne balu-
strady siatkowe.

Elementy nalezy ukfada¢ w kolejnosci

(od gory do dotu):

1. Balustrada czotowa

2. Boczna balustrada siatkowa lewa/
prawa

3. Krawedziak

4. Boczna balustrada siatkowa lewa/
prawa

5. Krawedziak

6. Platforma materiatowa RCS-MP 550.

(Rys. A1.05a)

Uzyj skrzynki narzedziowej RCS-MP (72)
na $ruby i inne mate elementy.

Skrzynka jest umieszczona obok bocznej
balustrady siatkowej.

(Rys. A1.06) l

Odciagi potozy¢ obok pozostatych ele-
mentow na platformie materiatowej
RCS-MP 550.

{ [

il
| il
Ay

6.
- + o —
[ [E) E
S [ ———
[ Ll L] T T T T T ]
Rys. A1.05a

Rys. A1.06

Platforma materiatowa RCS-MP 375/550
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A1 Sktadowanie i transport (PERI

Sktadowanie RCS-MP 550 B,

1. Zamocuj zawiesia dzwigu do platformy = ‘-‘.a:::_
RCS-MP 550. _ S g
(Miejsca mocowania - patrz sekcja D1) "‘*.;L e T

2. Ostroznie przetransportuj platforme
RCS-MP 500 nad utozone poprzednio
RCS-MP 550.

3. Utéz platformy RCS-MP 550 jedna na
drugiej stosujac wktadke pietrzaca
RCS-MP (71).

(Rys.A1.04a)

Rys. A1.07

s | = :
71 "% - o~
'__.-'
Rys. A1.08

e

@)
cC O o o O o o O O o©

Rys. A1.08a

Platforma materiatowa RCS-MP 375/550
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A2 Wymiary platformy PERI

RCS-MP 375

W wersji zakotwionej (wersja nr 1)

Rys. A2.01

A Platforma robocza

C Boczna balustrada siatkowa lewa/
prawa

D Balustrada czofowa

E Zakotwienie/podparcie

Patrz rozdziat A3

Platforma materialowa RCS-MP 375/550
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A2 Wymiary platformy

Widok z géry

PERI

P =
A A :EEBD:M:« [T [T IT 1T [T \mk_ﬁ_llum il KN || [ T 1T I n\mu”‘»ﬁ A
' i)
0,235 m J
e 3,348 m . r
S El & £
QR 5 3
ST Y ™
_ 3,663 m ~
7rn B . . g I :
v A | Si==|z==i= Hl] I I i i I 0w [N || 110 N [ n\mnllﬂ v
T
L 748 m |
[l >
Rys. A2.02
Widok z tytu
§ 29 36
i 1
o il
Lz}
35 iz {°hq
E: ) ? ]
i
N ¥ 1 - ﬁ i
== . = T
8
E < 3,00m > E
Rys. A2.03

Platforma materialowa RCS-MP 375/550
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A2 Wymiary platformy PERI

RCS-MP 550

W wersji zakotwionej (wersja nr 1)

Rys. A2.04

A Platforma robocza

B Odciagi

C Boczna balustrada siatkowa lewa/prawa
D Balustrada czotowa

E Zakotwienie/podparcie

Patrz rozdziat A3

Platforma materialowa RCS-MP 375/550
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A2 Wymiary platformy PERI

Widok z géry

e Y
A 7 =
g g € S
(00]
2 R 5 3]
o Yo ™
> 4,412 m e
v '
v ¥ ﬁ o=
ey
< 9,98 m |
Rys. A2.05
Widok z tytu
29 36
Lz}
NE )
35 il 1°
o] BN
i
N d il - b
\ = = e . = =i
8
E < 3,00 m > E
Rys. A2.06

Platforma materialowa RCS-MP 375/550
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A3 Elementy konstrukcyjne

(PERI

Nazwa

Nr art.

1 Uchwyt stropowy zakotwienia RCS M24 112359
2 Uchwyt stropowy pozycjonujacy RCS 116538
3. Szyna wspinania RCS 748 109472
4 Szyna wspinania RCS 998 109610
5 Podest RCS-MP 125x275 126508
6 Podest RCS-MP 50x275 126512
7 Blacha kompensacyjna RCS-MP 250 126500
8 Burta czotowa RCS-MP 263 stalowa 126521
9 Sruba ISO 7380 M10x25-10.9, ocynk. 125991
10 Krawedziak 80x60x2800 126537
1 Whkret TSS-Torx 8x44, ocynk 104892
12 Sruba ISO 4014 M24 x 130-8.8, ocynk. 109612
13 Nakretka ISO 7042 M24-8, ocynk. 105032
14 Sruba 1SO 4014 M20 x 120-8.8, ocynk. 104477
15 Nakretka ISO 7042 M20-8, ocynk. 781053
16 Sworzen pasowany @ 26x120 111567
17 Zawleczka 5/1, ocynk. 022230

18 Odciag RCS-MP 126536
19 Blacha weztowa odciagu RCS MP 126493
_ C  |Baustadabocznalewalprawa |
20 Siatka teleskopowa DX LPS 123x373 127560
21 Siatka teleskopowa DX LPS 123x248 127556
22 Stupek poreczy RCS-MP 126495
23 Ztacze zaciskowe siatki LPS, pojedyncze 117063
24 Ztacze zaciskowe siatki LPS, podwojne 117158
25 Sruba I1SO 4014 M16 x 180-8.8, ocynk. 113624
26 Podktadka ISO 7094 100 HV, A16, ocynk 113349
27 Nakretka ISO 7042 M16-8, ocynk. 070890
28 Ztacze przykrecane AK 48, ocynk 017040
29 Rura stalowa @48,3x3,2 dt =3,0 m 026413
30 Rura stalowa @48,3x3,2, df =4,0 m 026414
31 Zfacze wzdtuzne @48,3 mm, ocynk. 100908
32 Trzpien zfacza @48,3 mm, ocynk 100909
33 Sworzen pasowany @ 21x120 104031
34 Zawleczka 4/1, ocynk. 018060
Do [Poeczezolowa [
35 Balustrada czotowa RCS MP 127040
36 Ztacze obrotowe DK 48/48, ocynk. 017010

Platforma materiatowa RCS-MP 375/550
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A3 Elementy konstrukcyjne

(PERI

37 Stozek wspinania-2 M24/DW 20, ocynk. 114158
38 Ptytka gwintowana DW 20 030860
39 Stozek wspinania 2 M24/DW 15, ocynk. 031220
40 Ptytka gwintowana DW 15 030840
41 Sciag DW 15 diugo$é specjalna (alternatywnie $ciag B 15 diugos¢ specjalna) 030030 (030740)
42 Nakretka przegubowa DW 15, ocynk 030370
43 Podktadka centrujaca RCS DW 20 114082
44 Podpora MULTIPROP MP 350 027290
45 Podpora MULTIPROP MP 480 027291
46 Gtowica podporowa MP/SRU 107161
47 Sruba MP z nakretka 11142
48 Kotew @ 12
49 Rurka dystansowa DR 22 L=2,00 m 065027
50 Whkret Multi Monti MMS 14/20x130 124777
51 Sruba ISO 4014 M24 x 70-10.9, ocynk. 026430
52 Nakretka szesciokatna DW 15 S 30/50, ocynk 030070
53 Nakretka krzywkowa DW 15, ocynk. 030130
b4 Tuleja kotwigca M24 026230
55 Stozek tulei kotwiacej PP @ 31/26, ¢ = 25 026240
56 Sruba 1SO 4014 M24x70-10.9, ocynk 026430

_F_ [Podparcie posrednie [
57 Ptytka podporowa trzpienia VARIOKIT 114618
58 Stopka trzpienia dla rury srubowej TR 48 018070
59 Sworzen @16x65/86, ocynk. 018050
60 tacznik krzyzowy VARIOKIT 111279
61 Rygiel uniwersalny SRU U120 L = 0,97 m 103871
62 Trzpien TR 48 L=75/40, ocynk. 018120
63 Nakretka skrzydetkowa TR 48-2, ocynk. 127604

G [Poostale [
64 Krawedziak 100x100
65 Sruba dystansowa M20-82, kpl. 110022
66 Podktadka ISO 7089 A20 200 HV, ocynk 706454
67 Nakretka ISO 4032 M20-8, ocynk 710334
68 Sruba dystansowa M24-82, kpl. 110023
69 Naklejka na zaczep haka transportowego 127193
70 Korek betonowy KK M24-67/52 031652
71 Whktadka pietrzaca RCS-MP 127301
72 Skrzynka narzedziowa RCS-MP 727840
73 Sruba ISO 4014 M20 x 130-8.8, ocynk. 711078
74 Krawedziak 100x70

Tab A3.01

Platforma materiatowa RCS-MP 375/550
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A4 Stany pracy i obcigzenia

Przeglad obciazen
uzytkowych

Konstrukcja nosna (ptyta betonowa)
musi by¢ zweryfikowana pod katem
statycznym i wytrzymatosciowym
przez projektanta z uwzglednieniem
wielkosci obciazen i stanéw robo-
czych.

Rusztowanie robocze Klasa obciazen 3

Maksymalne obciazenia robocze:
(zgodnie z NORMA DIN EN 12811-1)
— obciazenie rownomiernie roztozone:
gl = 200 kg/m?
Wobzek transportowy 2t lub podnosnik
stotowy PTL
— maks. obciazenia kot:
F3 =2 x 700 kg dla
— rozstawu osi > 1,256 m
— szerokosci toru > 0,65 m

26

PERI

Stan

tadunek na RCS MP

Maksymalna pred-
kos$¢ wiatru v

L Cisnienie

Obciazenie tadunek dynamiczne g

Stan pracy 1 Stét 75 kg/m? 27kN tacznie z woz- v =72 km/h
stropowy 9 kiem transportowym g = 0,25 kN/m?2

Stan pracy 2: 150 kg/me | 1OKN facznie z woz- v =72 km/h
SKYDECK 9 kiem transportowym g = 0,25 kN/m?

Stan pracy 3: ) v =72 km/h
Inne materiaty 200 kg/m g = 0,25 kN/m?

Przemieszczanie: ) i v = 64 km/h
Prace zabronione g = 0,2 kN/m?2
Przerwa w uzytkowaniu: ) i v = 164 km/h
Prace zabronione g = 1,3 kN/m?

Tab. A4.01

Platforma materialowa RCS-MP 375/550
Dokumentacja techniczno-ruchowa — konfiguracja standardowa




A4 Stany pracy i obcigzenia

Stan pracy: praca

— Platforma RCS-MP nie moze by¢
uzywana jako stata powierzchnia
sktadowania.

— Obcigzenia musza by¢ rownomier-
nie rozfozone.

— Nalezy unikaé¢ duzych obciazen
punktowych.

— Maks. dopuszczalna predkosé¢ wia-
tru 72 km/h.

(Cisnienie predkosci wiatru
q=0,25 kN/m?)

— Platforma RCS-MP musi by¢ dostepna
dla prac, ktére maja by¢ wykonane.

— Materiat jest transportowany na plat-
forme po ptytach podtogowych i podej-
mowany za pomoca dzwigu.

Platforma materialowa RCS-MP 375/550

Stan pracy: przewieszanie
platformy

- Podczas przewieszania na platfor-
mie RCS-MP nie moga znajdowac
zadne osoby.

— Podczas przewieszania nie moga
by¢ transportowane zadne inne ma-
teriaty.

— Maks. dopuszczalna predkosé wia-
tru wynosi 64 km/h.

(Cisnienie predkosci wiatru
q=0,20 kN/m?)

— Przewies platforme RCS-MP za pomo-
ca dzwigu.

— Przed przewieszeniem platformy usun
z niej wszystkie materiaty i tadunki.

Dokumentacja techniczno-ruchowa — konfiguracja standardowa

PERI

Przerwa w uzytkowaniu

- Materiaty i tadunki musza zostacé

usuniete z platformy RCS-MP.

- Wchodzenie na platforme RCS-MP

w warunkach burzowych jest
zabronione.

— Platforma RCS-MP musi by¢ wytaczo-
na z uzytkowania:

— podczas dtuzszych przerw w pracy,

— W nocy,

— w przypadku ostrzezen przed
burzami,

— przy mierzonej predkosci wiatru
powyzej 72 km/h.

— Zaktadana predko$¢ wiatru zalezy od
wysokosci stosowania platformy, stre-
fy wiatru i kategorii terenu zgodnie z
DIN 1055-4 lub Eurocode 1
(DIN EN 1991-1-4).

— W przypadku ostrzezen przed burzami
z predkoscia wiatru przekraczajaca
164 km/h nalezy powiadomié osobe
odpowiedzialna. Platforme RCS-MP
nalezy natychmiast zdemontowac z
budynku.
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A5 Reakcje podporowe PERI

— Wykonawca musi zapewnié zako-
twienie i przeniesienie obciazenia, a
takze stabilnosé¢ elementow budyn-
ku dla wszystkich decydujacych
przypadkow obciazen.

- Jezeli geometria pomostu lub
obciazenia dziatajace na zakotwie-
nia i budynek odbiegaja od
podanych wartosci, wykonawca
zobowiazany jest do wykonania
dodatkowych obliczen
sprawdzajacych.

- W tym przypadku maksymaine
reakcje podporowe nalezy przedsta-
wi¢ na rysunkach technologicznych.

Wariant z podpora

W tej wersji zakotwienia, podpora
MULTIPROP PM musi by¢ zabezpieczo-
na przed przewréceniem sie podczas
wiatru.

Wersja 1

Tes

V1]

o=~ % 5

Rys. A5.01
’ va

Platforma materialowa RCS-MP 375/550
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A5 Reakcje podporowe |PERI

Wersja 2

I

ey
S
e
'-‘.“‘
"
- a L
< >
Rys. A5.02
v V2 T
Maksymalne charakterystyczne reakcje podporowe
Wersja zakotwienia RCS-MP 375 RCS-MP 550
Rozparta podpora V1 16 kN 26 kN
MULTIPROP V2 40 kN 60 kN
Rozparta podpora V2 40 kN 60 kN
MULTIPROP V3 10 kN 16 kN
(podpora posrednia) V4 26 kN 42 kN
Odlegtosé¢ podparcia a 3,25m 3,88 m
Odlegtos$é od krawedzi b 0,24 m 0,36 m
Tab. A5.01 Rys. Ab.03

Platforma materialowa RCS-MP 375/550
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A5 Reakcje podporowe

Wersje z zakotwieniem

Rys. A5.04

Okreslone reakcje podporowe nie dziata-
ja jednoczesnie i odnosza sie do pojedyn-
czego punktu zakotwienia lub punktu
podparcia.

Do weryfikacji projektowej nalezy przyjaé
dynamiczny wspétczynnik bezpieczen-
stwa yF = 1,5.

Wykonawca lub upowazniona przez nie-
go osoba odpowiedzialni sa za prawidto-
wy montaz zakotwien i prawidtowe ich
stosowanie. Zobowiazani sa rowniez do
zapewnienia dodatkowego zbrojenia za-
kotwien, gdy takie jest wymagane.
Nalezy prowadzi¢ rejestr pomiaru wytrzy-
matosci betonu, kontroli poszczegdlnych
elementdw, wiasciwego montazu i gte-
bokosci kotwienia. Jesli parametry réznia
sie od wymaganych, nalezy wykona¢ do-
datkowe obliczenia statyczne potwierdza-
jace mozliwos$¢ stosowania zakotwienia.

30
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Maksymalne charakterystyczne reakcje podporowe

Wersja zakotwienia RCS-MP 375 RCS-MP 550
Praca Przerwa Praca Przerwa
W uzyt- W uzytko-
kowaniu waniu
Element kotwigcy M24 H1 +5 +13 +9 +27
V1 16 8 26 12
V2 40 10 60 14
Stozek wspinania 2 M24/DW 15 10 N/mm2 10 N/mm?
hnom > 185 mm
Stozek wspinania 2 M24/DW 20 10 N/mm? 10 N/mm?
Odlegtos¢ podparcia 3,06 m 3,74 m
Odlegtosé¢ od krawedzi b 0,24 m 0,36 m
Tab. A5.02

— Dane dotyczace wymaganej wytrzy-
matosci betonu (min. fc) odnosza sie
do rzeczywistej wytrzymatosci na Sci-
skanie probek szesciennych (150 mm)
dla lokalnego przenoszenia obciazenia
z kotew wspinania PERI na konstrukcje
budynku w momencie obciazenia plat-
formy RCS-MP.

— Do obliczen nalezy przyjac¢ parametry
zgodnie z warunkami dopuszczenia
stozka wspinania 2 M24/DW 15, patrz
7/-21.6-1767, oraz dla stozka wspinania
2 M24/DW 20, patrz Z-21.6-1766.

Platforma materialowa RCS-MP 375/550
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A5 Reakcje podporowe

Dodatkowe srodki
bezpieczenstwa przy
silnym wietrze

Platforma RCS-MP 375

W przypadku silnego wiatru, aby zapo-

biec przesunieciu platformy, zamocu;
MULTIPROP MP (44/45) miedzy ptyta
wyzszego pietra i szyna wspinania RCS. 44/45
(Rys. Ab.05a + A5.05b)

Platforma RCS-MP 550 z odciaggiem

W przypadku silnego wiatru, aby zapo-
biec przesunieciu platformy, zamocu;
MULTIPROP MP (44/45) za pomoca kra-
wedziaka 100 x 100 (64) miedzy ptyta
Wyzszego pietra a szyna wspinania RCS.
(Rys. Ab.06a + A5.06b)

Platforma RCS-MP na ptycie najwyz-

PERI

44/45

szego pietra

Dodatkowe zakotwienie w uchwycie
stropowym pozycjonujacym za pomoca

kotwy wspinania M24 z zastosowaniem

albo:

— tulei kotwy M24, Rys. A5.05a
— stozka wspinania-2 M24 / DW 15 albo

— stozka wspinania-2 M24 / DW 20 albo

(Patrz sekcja B1)

Rys. Ab.06a

64

Imin |-

Rys. Ab.05b

Platforma materialowa RCS-MP 375/550
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A6 Zastosowanie

Transport materiatow

Stosujac metode mocowania za pomoca
rozparcia pomiedzy stropami podpér
MULTIPROP MR nalezy upewnic¢ sie, czy
szeroko$¢ przejscia jest wystarczajaca do
transportu np. stotow lub tadunkéw.

Przyktad 1:

Transport materiatdow panelowego desko-
wania stropu za pomoca dzwigu.

(Rys. A6.01)

Procedura jest szczegotowo opisana w
sekcji C.

Rys. AB.01
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A6 Zastosowanie |PERI

Przyktad 2:
Transport stotéw deskowaniowych za
pomoca dzwigu i zawiesia widtowego.
(Rys. A6.02)
Procedura jest szczegotowo opisana w
sekeji C1.
vl i
i . *
:"5 ]
[ 1 1
I = - -
™ ™
Ly
Rys. A6.02

Platforma materialowa RCS-MP 375/550
Dokumentacja techniczno-ruchowa — konfiguracja standardowa 33



B1 Mocowanie do budynku

Punkt przytozenia obciazen
na krawedzi ptyty z uchwy-
tem stropowym
pozycjonujacym

Odlegtos¢ od krawedzi ptyty musi wy-
nosi¢ b =200 mm.

Odstepy:
RCS-MP 375 b =235 mm
RCS-MP 550 b =550 mm

Wariant z podpora

— W celu zabezpieczenia platformy
podczas uzytkowania, nakretka wi-
rowa MULTIPROP MP musi zosta¢
tymczasowo zabezpieczona, aby za-
pobiec przypadkowemu odkreceniu.

— Mozna to zrobié¢ na przyktad za po-
moca drutu lub poprzez ostoniecie
iej.

Wersja 1

W tym przypadku mocowania nalezy pa-
mietac, ze szerokos¢ przejscia miedzy
podporami MULTIPROP MP wynosi tylko
okoto 2,53 m. Jezeli stosowane sa stan-
dardowe stoty PERI o szerokosci 2,65 m,
wymagane jest poszerzenie przejscia
(sposodb 2) lub zakotwienie w ptycie stro-
powej.

Punkty mocowania:

— Uchwyt stropowy zakotwienia
RCS M24 (1)

— Uchwyt stropowy pozycjonujacy
RCS (2)

Sposob dziatania

— Rozparcie pomiedzy ptytami stropowy-
mi podpér MULTIPROP MP (44/45).

— Ustalenie pozycji na uchwycie stropo-
wym zakotwienia RCS za pomoca $ru-
by kotwiacej PERI 14/20 x 130 (50)
oraz na podporze MULTIPROP MP za
pomoca trzpieni @ 12 (48).

(Rys. B1.02a + B1.02¢e)
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B1 Mocowanie do budynku

Aby zapobiec przypadkowemu odkre-
ceniu, nakretka wirowa MULTIPROP
MP musi by¢ zabezpieczona i
wyraznie oznaczona.

Montaz podpory MULTIPROP MP

1. Przymocuj gtowice podporowa MP/
SRU (46) do podpory MULTIPROP MP
(44/45) za pomoca 4 $rub MULTIPROP
i nakretek (47).

(Rys. B1.02b)

2. Przymocuj gtowice podporowa MP /
SRU (46) do szyny wspinania RCS (3/4)
za pomoca 1x sworznia @21 x 120 (33)
i zabezpiecz zawleczka 4/1 (34).

(Rys. B1.02¢)

3. Wysun podpore MULTIPROP MP
(44/45) i doci$nij do stropu.

(Rys. B1.02d)

4. Zabezpiecz ptyte krancowa podpory
MULTIPROP MP (44/45) w stropie za
pomoca kotew @12 (48).

(Rys. B1.02e)

5. Podpory MULTIPROP MP (44/45)
zabezpiecz przed przypadkowym
odkreceniem nakretki wirowej.

Platforma materialowa RCS-MP 375/550
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B1 Mocowanie do budynku PERI

Wersja 2

Stosujac posrednie oparcie szyny wspi-
nania RCS (3/4) za pomoca rygla stalowe-
go SRU U120 (61) i trzpienia TR 48-75/40
(62) mozna zwiekszy¢ szerokosé przej-
Scia miedzy podporami MULTIPROP MP
do 3,03 m.

Odstep miedzy SRU U120 (61) a stropem
wynosi 220 mm.

Punkty mocowania:

— Uchwyt stropowy zakotwienia
RCS M24 (1)

— Uchwyt stropowy pozycjonujacy
RCS (2)

Sposodb dziatania

— Rozparcie pomiedzy ptytami stropowy-
mi podpér MULTIPROP MP (44/45).

— Dostep jest poszerzony o podpore po-
$rednia. Dzieki podporom posrednim
przejécie jest poszerzone.

— Ustalenie pozycji na uchwycie stropo-
wym zakotwienia RCS za pomoca $ru-
by kotwiacej PERI 14/20 x 130 (50)
oraz na podporze MULTIPROP MP za *
pomoca trzpieni @ 12 (48). 62
(Rys. B1.05a + B1.05e)

Rys. B1.03

Montaz podparcia posredniego
1. Zamocuj facznik krzyzowy VARIOKIT

(60) w szynie wspinania RCS 3/4 za ﬁ% g:;: 61 33
pomoca sworzni @ 21 x 120 (33) i : ‘
zabezpiecz za pomoca zawleczek 4/1. OO OOOOOOOOOD @J;z/c ﬁ

2. Nakre¢ nakretke skrzydetkowa TR 48-2 = = O O Q o o

A

(63a) na trzpien TR 48-75 / 40 (62). —=—— 57b 33

o)

3. Przymocuj ptytke podporowa trzpienia 59 63b | @\

VARIOKIT (57a) do trzpienia TR 48-75 / \% _— %i 60
40 (62). ‘ ‘ y ‘

4. Osadz trzpien TR 48-75 / 40 (62) na
ryglu SRU U120 (61).

5. Przymocu;j ptytke podporowa trzpienia
VARIOKIT (57b) do trzpienia TR 48-75 /
40 (62).

6. Nakre¢ nakretke skrzydetkowa TR 48-2
(63b) na trzpien TR 48-75 / 40 (62).

7. Ustal potozenie rygla SRU U120 (61)
w odlegtosci 220 mm.

8. Przymocuj ptyte podstawy TR 48 (58)
do trzpienia TR 48-75/40 (62) za
pomoca sworznia @16 x 65/86 (59) i
zabezpiecz zawleczka 4/1.

9. Zamocuj rygiel SRU U120 (61) do facz-
nika krzyzowego VARIOKIT (60) za
pomoca sworznia @ 21 x 120 (33) i
zabezpiecz zawleczka 4/1.

670

Rys. B1.04

Platforma materialowa RCS-MP 375/550
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B1 Mocowanie do budynku

Aby zapobiec przypadkowemu odkre-
ceniu, nakretka wirowa MIULTIPROP
MP musi by¢ zabezpieczona i
wyraznie oznaczona.

Montaz podpory MULTIPROP MP

1. Przymocuj gtowice podporowa MP/
SRU (46) do podpory MULTIPROP MP
(44/45) za pomoca 4 $rub MULTIPROP
i nakretek (47).

(Rys. B1.05b)

2. Przymocuj gtowice podporowa MP /
SRU (46) do rygla SRU U120 (61) za
pomoca 1x sworznia @21 x 120 (33) i
zabezpiecz zawleczka 4/1 (34).

3. Wysun podpore MULTIPROP MP
(44/45) i docisnij do stropu.

(Rys. B1.05¢)

4. Zabezpiecz ptyte krancowa podpory
MULTIPROP MP (44/45) w stropie za
pomoca kotew @12 (48).

(Rys. B1.05d)

5. Podpory MULTIPROP MP (44/45)
zabezpiecz przed przypadkowym
odkreceniem nakretki wirowej.

Platforma materialowa RCS-MP 375/550
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B1 Mocowanie do budynku PERI

Wersje z zakotwieniem

oo e
W przypadku powierzchni z betonu Lot N
architektonicznego lub instalacji znaj- / -
dujacych sie w plycie stropu, wskaza- 39 T v

........

ne kotwy zatapiane w betonie moga
byé¢ niedozwolone.

Wersja 1

— W celu okreslenia potozenia kotwy

patrz sekcja A2, w zaleznosci od roz- /-.;;V
miaru platformy. 41 |

— Ptytka gwintowania DW 15 (40) jest A
przybita do deskowania ptyty. 40 \ 'R 8
— W przypadku stosowania rurki dystan- *flﬁ% v

sowej (49) mozna odzyskac¢ Sciag
DW 15 (41) po uzyciu.

. Rys. B1.06
Wymiary ve e

Min wys. 185 mm
Sciag DW15: LS = wys — 80 mm
Rurka dystansowa: Lt = wys — 185 mm —

51 \T 3/4
l

Elementy konstrukcyjne

39 Stozek wspinania 2 M24/DW 15

40 Ptytka gwintowana DW 20

41 Sciag DW15, diugo$é specjalna

49 Rurka dystansowa

51 Sruba z tbem szesciokatnym
|SO40’I4 M24X70_’|09 /1.-.. .........................................

1 /
Montaz 39 L
1. Szyny wspinania RCS (3/4) transporto- 49 e
wanej platformy RCS-MP umies$é na \
stropie do ktérego maja by¢ zamoco-
wane. s \ I
2. Potozenie szyn RCS (3/4) ustal za LT
pomoca uchwytu stropowego pozycjo-
nujacego RCS M24 (1). Rys. B1.06b
3. Zamocuj uchwyt stropowy zakotwie-
nia RCS M24 (1) do stozka wspinania
2 M24 / DW 15 (39) za pomoca $ruby
ISO 4014 M24 x 70-10.9 (51).
4 x70-10,9 (51).

Przed przystapieniem do betonowania
nalezy przy pomocy kawatka sklejki za-
bezpieczy¢ kielich stozka przed dosta-
niem sie betonu.

Platforma materialowa RCS-MP 375/550
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B1 Mocowanie do budynku

Wersja 2

— Aby zabezpieczy¢ pozycje stozka wspi-
nania 2 M24 / DW 20 (37) podczas be-
tonowania, przywiaz go do zbrojenia.

— Zabezpiecz w pozycji poziomej i piono-
wej za pomoca dodatkowych pretow
zbrojeniowych.

(Rys. B1.07b)

Elementy konstrukcyjne

3 Stozek wspinania 2 M24/DW 20

38 Ptytka gwintowana DW 20

51 Sruba z tbem szesciokatnym
ISO 4014 M24x70-10.9

Montaz

1. Szyny wspinania RCS (3/4) transporto-
wanej platformy RCS-MP umies$é na
stropie do ktérego maja by¢ zamoco-
wane.

2. Potozenie szyn RCS (3/4) ustal za
pomoca uchwytu stropowego pozycjo-
nujacego RCS M24 (1).

3. Zamocuj uchwyt stropowy zakotwie-
nia RCS M24 (1) do stozka wspinania
2 M24 / DW 20 (37) za pomoca $rub
ISO 4014 M24 x 70-10.9 (51).

Przed przystapieniem do betonowania
nalezy przy pomocy kawatka sklejki za-
bezpieczy¢ kielich stozka przed dosta-
niem sie betonu.

Platforma materialowa RCS-MP 375/550
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B1 Mocowanie do budynku

Wersja 3

wW

Stosowac¢ tylko wtedy, gdy nie osa-
dzono kotew lub nie mozna ich
uzy¢, a wersja z podpora nie moze
byé zastosowana.

Nakretka przegubowa DW 15
umieszczona pod plyta musi byé¢ za-
bezpieczona przeciwnakretka i wy-
raznie oznaczona jako element ko-
twiacy RCS-MP.

Recznie dokreci¢ nakretke przegu-
bowa DW 15.

stropie wywierci¢ otwér o srednicy

20 mm.

Elementy konstrukcyjne

41 Sciag DW15, dlugo$é specjalna
42 Ptytka gwintowana DW 15

43 Podkfadka centrujaca RCS DW 20
53 Nakretka krzywkowa DW 15

Kolejnosé montazu

Szyny wspinania RCS (3/4)

Uchwyt (1.2) i $ruba ISO 4017

M24 x 50-10.9 (1.1)

Sworzen mocujacy @ 26 x 120 (16) i
zawleczka 5/1 (17)

Podktadka centrujgca RCS DW 20 (43)
Nakretka przegubowa DW 15 (42)

(Rys. B1.08b)

40

Rys. B1.08a

PERI

e

Rys. B1.08b

Platforma materialowa RCS-MP 375/550
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B1 Mocowanie do budynku

Montaz

1. Ustaw uchwyt stropowy zakotwienia
platformy RCS M24 (1).

2. Wsun $ciag z nakretka przegubowa

DW 15 (42) i nakretka krzywkowa DW

15 (53) od dotu przez otwér i uchwyt
stropowy zakotwienia RCS M24 (1).
3. Przetransportuj szyny wspinania RCS

(3/4) do budynku, umiesc¢ je na uchwy-

cie stropowym zakotwienia RCS

MP24 (1) i zamocuj za pomoca uchwy-

téw (1.2) i ruby ISO 4017
M24 x 50-10.9 (1.1).

4. Zamocuj szyne wspinania RCS (3/4) do

uchwytu stropowego zakotwienia
RCS M24 za pomoca sworzni
@ 26 x 120 (16) i zabezpiecz zawlecz-
kami 5/1 (17).

5. Zakotwicz szyne wspinania RCS (3/4)
do ptyty stropowej za pomoca Sciagu
DW 15 (41), podktadki centrujacej

RCS DW 20 (43), nakretki krzywkowej

DW 15 (63) i nakretki przegubowej
DW 15 (42).

Kotwienie uchwytu stropo-
wego pozycjonujacego RCS

Jesli platforma RCS-MP musi by¢ dodat-

kowo zabezpieczona podczas silnego
wiatru, ale nie jest to mozliwe przy po-
mocy podpér MULTIPROP MP szyny

RCS nalezy potaczy¢ z uchwytem stropo-

Wym pozycjonujacym.

Kotwienie sktada sie z:

— tulei kotwiacej M24 (54)

— stozka tulei kotwiacej PP @ 31/26,
¢ =25 (55)

— Sruby ISO 4014 M24 x 70-10.9 (56)

Alternatywnie:

— Stozka wspinania 2 M24/DW 15
— Stozka wspinania 2 M24/DW 20

Platforma materialowa RCS-MP 375/550
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B2 Montaz wstepny |PERI

Wktadka pietrzaca RCS-MP

— RCS-MP 375
Odstep 3,00 m
(Rys. B2.08a)

— RCS-MP 550
Odstep: 4,00 m
(Rys. B2.08b)

Podczas montazu wstepnego moze
by¢ konieczne zamontowanie wktadki

pietrzace;.

Montaz Rys. B2.06

1. Osadz wktadke pietrzaca RCS-MP (71)
w szynie wspinania RCS (3/4).

2. Zamocuj wkiadke pietrzaca RCS-MP
(71) za pomoca 2x $rub I1SO 4014
M20 x 130-8,8 (73) i 2x nakretek
ISO 7042 M20-8 (19).

(Rys. B2.06)
Rys. B2.07
RCS-MP 350
‘ 3000 428
| = | | = |
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o o o Q0 o o o O o o o 0 @ o o Q o o QO o o 0 o o 0 o 0o o O ©@ o o 0 QO o o O o Q o)
Rys. B2.08a
RCS-MP 550
_ 4000 s 678 o
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Rys. B2.08b

Platforma materialowa RCS-MP 375/550
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B2 Montaz wstepny

Elementy dystansowe

- Podczas montazu wstepnego moze
by¢ konieczne dodatkowe zamonto-
wanie lub przesuniecie srub dystan-
sowych M20-82 (65) w szynie wspi-
nania RCS (3/4).

- Nalezy uzywac¢ tylko zalecanych
dtugosci srub i nakretek.

Konieczne moze by¢ poluzowanie sasied-
nich $rub dystansowych w szynie wspi-
nania.

Montaz dodatkowej tulei M20

1. Umies¢ tuleje dystansowa M20-82
(65) w szynie wspinania RCS 748 (3/4)
uzywajac mtotka.

2. Osadz $rube ISO 4014 M20x120-8.8
(14) w szynie wspinania RCS 748 (3/4)

i tulei dystansowej M20-82 (65).

3. Nakreé nakretke ISO 7042 M20-8 (15)
na $rube 1SO 4014 M20 x 120-8.8 (14) i
dokrec.

(Rys. B2.09)

Przestawienie srub dystansowych

M24

1. Odkre¢ nakretke 1ISO 7042 M24-8 (13).

2. Usun érube ISO 4014 M24x130-8.8
(12).

3. Wyjmij tuleje rurkowa M24-82 (68).

4. Ponownie umies¢ tuleje rurkowa w
Swietle otworu @ 26 uzywajac mtotka.

5. Osadz $rube I1SO 4014 M24x130-8.8
(12) w tulei rurkowej M24-82 (68).

6. Nakre¢ nakretke ISO 7042 M24-8 (13)
na $rubie 1ISO 4014 M20x120-8.8 (14) i
dokred.

(Rys. B2.10)

Platforma materialowa RCS-MP 375/550
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B2 Montaz wstepny

Poszycie pomostow

Podczas montazu nie nalezy dokrecac
catkowicie blachy kompensacyjnej, aby
umozliwi¢ dopasowanie. Sruby dokrecié¢
dopiero po potaczeniu obydwu stron.

Montaz

1. Zamontuj blache kompensacyjna
RCS-MP 250 (7) na wskazanych pode-
stach platformy RCS-MP (5/6) za
pomoca 7xs$rub z tbem owalnym
ISO 7380 M10 x 25-10.9 (9).

(Rys. B2.01)

2. Przymocuj podest platformy RCS-MP
(5/6) do szyny wspinania RCS (3/4)
za pomoca 4x $rub ISO 4014
M24 x 130-8.8 (12) i nakretek
ISO 7042 M24-8 (13).

(Rys. B2.02a)

3. Osadz nastepny podest platformy
RCS-MP (5/6) w szynie wspinania
RCS (3/4) nad blacha kompensacyjna
RCS-MP 250 (7).

4. Potacz blache kompensacyjna
RCS-MP 250 z podestem platformy
RCS-MP (5/6) za pomoca 7x $rub z
tbem owalnym ISO 7380
M10x25 -10.9 (9) kazdy.

(Rys. B2.04a)

5. Powtérz kroki od 1 do 4 dla wszystkich
wymaganych podestéw platform
RCS-MP (5/6).

(Rys. B2.06a + B2.06b + B2.04)
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B2 Montaz wstepny

6. Wsun burte czotowa RCS MP 263 (8)
z tytu do podestu platformy
RCS-MP 125 x 275 (5).

PERI

7. Przymocuj burte czotowa
RCS-MP 263 (8) do podestu platformy
RCS-MP 125 x 275 (5) za pomoca 7x

Srub z tbem owalnym Rys. B2.04
ISO 7380 M10 x 25-10.9 (9).
(Rys. B2.04) 72

8. Umiesc¢ krawedziak 100 x 60 (74) od
dotu pod pierwszym podestem n \
RCS-MP (5/6)

9. Przykre¢ krawedziak 100 x60 (74)od ~~ ~ ° ° ° " 4~ y s e e
Podestu RCS-MP (5/6) za pomoca = = =
wkretdw 7 x TSS-Torx 8 x 44(11).

10. Umiesc¢ skrzynke narzedziowa 74/ZI Rvs. B2.05
RCS-MP (72) na platformie. ye- =4
(Rys. B2.05)

3
SRS SNRESNNT- IS =000 20NN NEDIRE DD RS
. - o - 1T = = = [ = s> * 'F
5 5 5 Rys. B2.06a
4
. o . 0 o . o . .o Hooo o ¥ oo oeoo¥ooeooboooooeooooooloo ol
-1 - = —— - = = -
6 5 5 5 5 Rys. B2.06b
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B3 Montaz platformy materiatowej RCS-MP 375 |PERI

Montaz elementow
zabezpieczenia bocznego

Elementy konstrukcyjne

20 Siatka teleskopowa
DX LPS 123x373
22 Stupek poreczy RCS-MP
23 Ztacze zaciskowe siatki
LPS, pojedynczy
25 Sruba ISO 4014 M16 x 180-8.8
26 Podkfadka ISO 7094 A16 100
HV, ocynk
27 Nakretka ISO 7042 M16-8
28 Zacze przykrecane AK 48, ocynk
30 Rura stalowa @ 48,3x3,2 L=4,0 m,
ocynk
66 Podktadka ISO 7089 A20 200 HV,
ocynk
67 Nakretka ISO 4032 M20-8, ocynk

Montaz siatki teleskopowej

DX LPS 123 x 373

1. Stupki poreczy RCS-MP (22) utozy¢
na krawedziakach w odlegtosci 3,75 m
od siebie.

(Rys. B3.01)

2. Siatke teleskopowa DX LPS 123 x 373
(20) utozy¢ w odlegtosci 195 mm od
dolnej krawedzi stupkéw poreczy
RCS-MP (22).

(Rys. B3.02)

3. Siatke teleskopowa DX LPS 123 x 373
(20) przymocowac do stupkdw poreczy
RCS-MP (22) w czterech miejscach za
pomoca 1x pojedynczych ztaczy zaci-
skowych LPS (23), éruby ISO 4014
M16 x 180-8,8 (25), podkfadki ISO
7094 100 HV, A16 (26), nakretki ISO
7042 M16-8 (27) kazda.

(Rys. B3.03 + B3.03a)
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Rys. B3.01

Rys. B3.02

Rys. B3.03

Rys. B3.03a
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B3 Montaz platformy materiatowej RCS-MP 375  |PERI

Montaz ztagcza przykrecanego

1. Przymocuj po jednym ztaczu przykre-
canym AK 48 (28) do kazdego stupka
poreczy RCS-MP (22) przy uzyciu
nakretki ISO 4032 M20-8 (67) z pod-
ktadka 7089 200HV, A20 (66).
(Rys. B3.04 + B3.04a)

Siatki teleskopowe DX LPS montuje sie Rys. B3.04a
od zewnatrz.

Montaz rury rusztowania

1. Rure rusztowania @ 48,3 x 3,2,
dt.=4,0 m (30) przymocuj na obydwdch
konicach do zfaczy przykrecanych

120

30 28

AK 48 (28).
(Rys. B3.05)
[ -
28
i
Rys. B3.05

Platforma materialowa RCS-MP 375/550
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B3 Montaz platformy materiatowej RCS-MP 375 |PERI

Przygotowanie do montazu
koncowego

Nie wolno przebywac¢ pod tadunkiem.

— Do montazu platformy materiatowej
RCS MP 375 wymagana jest po-
wierzchnia montazowa o wymiarach
ok. 5,00 x 9,00 m.

— Przymocowac czteropunktowe zawie-
sie do oznaczonych punktow mocowa-
nia (69).

(Patrz sekcja D1)

Roztadunek

1. Przymocuj platforme RCS-MP 375 do
czteropunktowego zawiesia o odpo-
wiednim udzwigu.

2. Podnies platforme RCS-MP 375.

3. Ustaw platforme RCS-MP 375 na kra-
wedziakach ufozonych na powierzchni
montazowej (64/74).

48

Rys. B3.06

Rys. B3.07
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B3 Montaz platformy materiatowej RCS-MP 375

Montaz uchwytu
stropowego

1. Przymocuj uchwyt stropowy zakotwie-
nia RCS M24 (1) do kazdej szyny wspi-
nania RCS 748 (3) za pomoca sworzni
@ 26 x 120 (16) i zabezpiecz zawlecz-
kami 5/1 (17).

(Rys.B3.08a)

2. Przymocuj uchwyt stropowy pozycjo-
nujacy RCS (2) do kazdej szyny wspi-
nania RCS 748 (3) za pomoca
2x sworzni @ 26 x 120 (16) i
zabezpiecz zawleczkami 5/1 (17).

(Rys. B3.08b)

PERI

16 B 16 4‘»—m 3

Rys. B3.08a

Rys. B3.08b

o o Q o o o o o o Q o o o Q o o o Q o o o Q o o [« Q o o
Om Omo }450 ‘ﬁ‘ o o o o o o o o o O o o o O o o o HF{: Jgo
78

553

P 3428 N
Rys. B3.08

Platforma materialowa RCS-MP 375/550
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B3 Montaz platformy materiatowej RCS-MP 375 |PERI

Montaz balustrady
siatkowej

Nie wolno przebywac¢ pod tadunkiem.

Montaz bocznej balustrady siatkowej
1. Zawiesia dzwigu przymocuj do stalo-
wej rury rusztowania @ 48,3 x 3,2,
| = 4,0 m (30) wstepnie zmontowanej

bocznej balustrady siatkowe;.

2. Osadz boczna balustrade siatkowa
RCS-MP (22) w szynie wspinania
RCS 748 (3).

3. Przymocuj stupek poreczy RCS-MP
(22) za pomoca 1x sworznia 21 x 120
(33) i 1x sworznia 26 x 120 (16)

i zabezpiecz odpowiednio zawleczka
4/1 (34) i zawleczka 5/1 (17).
(Rys. B3.09a)

4. Analogicznie zamontuj druga boczna
balustrade siatkowa po przeciwnej
stronie platformy.

Sworznie nalezy osadzi¢ tak, aby wysta-
waly na zewnatrz. Pozwoli to na lepsze
wykorzystanie przestrzeni platformy.
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B3 Montaz platformy materiatowej RCS-MP 375

Montaz balustrady czotowej

1. Umiesé czotowa siatke ochronna
RCS-MP z przodu platformy (35) i
wyrownaj symetrycznie.

2. Przymocuj czotowa siatke ochronna
RCS-MP (35) do stupkéw poreczy
RCS-MP (22) w czterech wskazanych
punktach za pomoca 1x ztaczy zacisko-
wych LPS (23), $ruby ISO 4014
M16 x 180-8.8 (25), podkiadki
ISO 7094 100 HV, A16 (26) i nakretki
ISO 7042 M16-8 (27).

(Rys. B3.10 + B3.10a)

3. Przymocuj po 1x ztaczu obrotowym
DK 48/48 (36) do rur rusztowania
@ 48,3 x 3,2, | = 4,0 m bocznej
balustrady siatkowej (30).

(Rys. B3.10a)

4. Potacz stalowa rure rusztowania
@ 48,3 x 3,2, 1 =3,0m (29) do zlacz
obrotowych DK 48/48 (36).

Platforma materialowa RCS-MP 375 | 550

PERI
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PERI

B4 Montaz platformy RCS-MP 550

Montaz elementow
zabezpieczenia bocznego

Elementy konstrukcyjne

14
15
16
20
21

22
23

24

25
26

27
28
29
30
31
32
66

67

Sruba 1SO 4014 M20 x 120-8.8,
ocynk

Nakretka ISO 7042 M20-8

Blacha weztowa odciggu RCS-MP
Siatka teleskopowa

DX LPS 123x373

Siatka teleskopowa

DX LPS 123x248

Stupek poreczy RCS-MP

Ztacze zaciskowe siatki LPS,
pojedynczy

Ztacze zaciskowe siatki LPS,
podwojne

Sruba I1SO 4014 M16 x 180-8.8
Podktadka ISO 7094 A16 100 HV,
ocynk

Nakretka ISO 7042 M16-8

Zacze przykrecane AK 48, ocynk
Rura stalowa @ 48,3x3,2 L=3,0 m,
ocynk

Rura stalowa @ 48,3x3,2 L=4,0 m,
ocynk

Ztacze wzdtuzne @ 48,3 mm
Trzpien ztacza @ 48,3 mm
Podktadka ISO 7089 A20 200 HV,
ocynk

Nakretka ISO 4032 M20-8, ocynk

1x montaz jak przedstawiono na rysunku
1x montaz w odbiciu lustrzanym

Montaz blachy weztowej odciagu

1. Stupki poreczy RCS-MP (22) utozy¢ na
krawedziakach w odlegtosci 3,75 m i
2,50 m od siebie.

(Rys. B4.01)

2. Do stupkéw poreczy RCS-MP zamoco-
wac 2x blache weztowa odciagu
RCS-MP (16) (22a) za pomoca $rub
ISO 4014 M20 x 120-8,8 (14) i nakretek
ISO 7042 M20-8 (15).

(Rys. B4.02 + B4.02a)

Rys. B4.02

Rys. B4.02a

Platforma materialowa RCS-MP 375/550
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B4 Montaz platformy RCS-MP 550 PERI

Montaz siatki teleskopowej
DX LPS 123 x 373 i 123 x 248

1. Na stupkach poreczy RCS-MP (22) utoz
siatke teleskopowa DX LPS 123 x 373
(20) i siatke teleskopowa DX LPS 123 x
248 (21) w odlegtosci 195 mm od dolnej
krawedzi oraz w odstepie 20 mm.

(Rys. B4.03)

2. Przymocuj siatke teleskopowa
DX LPS 123 x 373 (20) i siatke telesko-
powa DX LPS 123 x 248 (21) do
zewnetrznych stupkdéw poreczy
RCS-MP (22a) we wskazanych miej-
scach, za pomoca 1x pojedynczego zta-
cza zaciskowego LPS (23), $ruby
ISO 4014 M16 x 180-8.8 (25), podktadki
ISO 7094 100 HV, A16 (26) i nakretki
ISO 7042 M16-8 (27).

(Rys. B4.04 + B4.04b) Rys. B4.03

3. Przymocuj siatke teleskopowa 22 a
DX LPS 123 x 373 (20) i siatke telesko- >
powa DX LPS 123 x 248 (21) do $rodko-
wego stupka poreczy RCS-MP (22b) we
wskazanych miejscach za pomoca
1x podwdjnego ztacza zaciskowego
LPS (24 ), $ruby ISO 7094 100 HV,

A16 (26) i nakretki ISO 7042 M16-8 (27).
(Rys. B4.04 + B4.04a)

Rys. B4.04

Rys. B4.04a Rys. B4.04b

Platforma materialowa RCS-MP 375/550
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B4 Montaz platformy RCS-MP 550 (PERI

Montaz ztagcza przykrecanego

1. Przymocuj po jednym ztaczu przykre-
canym AK 48 (28) do kazdego stupka
poreczy RCS MP (22) przy uzyciu
nakretki ISO 4032 M20-8 (67) z pod-
ktadka 7089 200HV, A20 (66).
(Rys. B4.05 + B4.05a)

— Siatki teleskopowe DX LPS montuje
sie od zewnatrz.

Montaz rury rusztowania

1. Przymocuj stalowa rure rusztowania
@ 48,3x 3,2, dt=4,0 m (30) do ztacza
Srubowego AK 48 (28a).

2. Osadz trzpien ztacza @ 48,3 mm (32)
w stalowej rurze rusztowania
@48,3x3,2,1=4,0m (30).

3. Nasadz stalowa rure rusztowania
@ 48,3 x 3,2, 1 =3,0m (29) na ztacze
rury @ 48,3 mm (32).

4. Potacz stalowa rure rusztowania
@ 48,3 x 3,2 za pomoca ztacza wzdtuz-
nego @ 48,3 mm (31).

5. Przymocuj stalowa rure rusztowania o
48,3 x 3,2, | = 3,0 m (29) do ztacza $ru-
bowego AK 48 (28b) od strony
budynku.

(Rys. B4.06)

Rys. B4.05a

29 31&32 30 120 0 1o

28b ™ 28a 28a

fém

o

[P ] e— ) e )
I 1
(o

Rys. B4.06

Platforma materialowa RCS-MP 375/550
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B4 Montaz platformy RCS-MP 550 PERI

Przygotowanie do montazu
koncowego

Nie wolno przebywac¢ pod tadunkiem.

— Do montazu platformy RCS-MP 550
wymagana jest powierzchnia montazo-
wa o wymiarach ok. 5,00 x 12,00 m.

— Przymocowac czteropunktowe zawie-
sie do oznaczonych punktéw mocowa-
nia (69).

(Patrz sekcja D1)

Roztadunek
1. Przymocuj platforme RCS-MP 550 do
czteropunktowego zawiesia o odpo-
wiednim udzwigu.
. Podnies platforme RCS-MP 550.
3. Ustaw platforme RCS-MP 550
na krawedziakach na powierzchni
montazowej (64/74).

Rys. B4.07

N

Rys. B4.08

Platforma materialowa RCS-MP 375/550
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B4 Montaz platformy RCS-MP 550 PERI

Montaz uchwytu
stropowego O O O O O o
/ 17 1
1. Przymocuj uchwyt stropowy zakotwie- {H 4 4
nia RCS M24 (1) do kazdej szyny wspi- k }%) % O O O
nania RCS 998 (4) za pomoca sworzni t [ —
@ 26 x 120 (16) i zabezpiecz zawlecz- 16 ] 4
kami 5/1 (17).
(Rys. B4.09%) . Rys. B4.09a
2. Przymocuj uchwyt stropowy pozycjo-
nujacy RCS (2) do kazdej szyny wspi-
nania RCS 998 (3) za pomoca
2x sworzni @ 26 x 120 (16) i zabez- O o ©) Q O
X i 17
piecz zawleczkami 5/1 (17).
(Rys. B4.09b) O
Rys. B4.09b
‘ 315 ‘
o o (@] o o o o] o o o O o o o o o o o o o o o o @] o o o (o] o o o
F%o"‘o@ooo oooOoooOoooOoooOoooOoH;[;{:é):Ho
178
|
553
< 4053 _
Rys. B4.09
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B4 Montaz platformy RCS-MP 550

Montaz balustrady
siatkowej

Nie wolno przebywac¢ pod tadunkiem.

Montaz bocznej balustrady siatkowej

1.

Zawiesia dzwigu przymocuj do stalo-
wej rury rusztowania @ 48,3 x 3,2,
(29 & 30) wstepnie zmontowanej
bocznej balustrady siatkowe;j.

. Osadz boczna balustrade siatkowa

RCS-MP (22) w szynie wspinania
RCS 998 (4).

. Przymocuj stupek poreczy RCS-MP

(22) za pomoca 1x sworznia

21 x 120 (33) i 1Tx sworznia

26 x 120 (16) i zabezpiecz odpowiednio
zawleczka 4/1 (34) i zawleczka 5/1 (17).
(Rys. B4.11a)

. Analogicznie zamontuj druga boczna

balustrade siatkowa po przeciwnej
stronie platformy.
(Rys. B4.11b)

Sworznie nalezy osadzi¢ tak, aby wysta-
waty na zewnatrz. Pozwoli to na lepsze
wykorzystanie przestrzeni platformy.

Platforma materialowa RCS-MP 375/550
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Rys. B4.11

Rys. B4.11a
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B4 Montaz platformy RCS-MP 550

Montaz balustrady czotowej

1. Umies¢ czotowa siatke ochronna
RCS-MP z przodu platformy (35) i
wyréwnaj symetrycznie.

2. Przymocuj czotowa siatke ochronna
RCS-MP (35) do stupkéw poreczy
RCS-MP (22) w czterech wskazanych
punktach za pomoca 1x ztaczy zacisko-
wych LPS (23), sruby ISO 4014
M16 x 180-8.8 (25), podktadki
ISO 7094 100 HV, A16 (26) i nakretki
ISO 7042 M16-8 (27).

(Rys. B4.12 + B4.12a)

3. Przymocuj po 1x ztaczu obrotowym
DK 48/48 (36) do rur rusztowania
@ 48,3 x 3,2, 1 =4,0 m (30) bocznej
balustrady siatkowe;.

(Rys. B3.10a)

4. Potacz stalowa rure rusztowania
@ 48,3 x3,2,1=3,0m (29) do zlacz
obrotowych DK 48/48 (36).
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B4 Montaz platformy RCS-MP 550

Odciag

Sworznie nalezy osadzi¢ tak, aby
wystawaly na zewnatrz.

Odciagi naprezaé na przemian.

Montaz odciagu RCS-MP

1.

Zamocuj odciag do szyny wspinania
RCS 998 (4) uzywajac nakretki oczko-
wej RCS DW 15 (18.1).

. Przymocuj nakretke oczkowa

RCS DW 15 (18.1) za pomoca sworz-
nia 26 x 120 (16) i zabezpiecz zawlecz-
kami 5/1 (17).

(Rys. B4.13a)

. Zamocuj napinacz RCS DW 15 (18.2)

pomiedzy blachami weztowymi
odciagu RCS-MP (19) za pomoca
sworznia 26 x 120 (16) i zabezpiecz
zawleczka 5/1 (17).

. Naprez odciag RCS-MP dokrecajac

nakretke szesciokatna. Nakretka
DW 15 SW 30/50 (52).
(Rys. B4.13b)

Platforma materialowa RCS-MP 375/550
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C1 Platforma materiatowa RCS MP 375 Transport |PERI
tadunkow np. Palety SKYDECK

Postepuj zgodnie z instrukcja uzytko- ﬂ
wania palet i ktonic pietrzacych. l

1. Umiesé elementy SKYDECK w palecie
SD 150 x 225 i zabezpiecz pasami.
2. Przewiez palete SD 150 x 225, np.

P —_—
wozkiem paletowym, na platforme . e .
RCS-MP 375. : T i
(Rys. C1.01) -

Rys. C1.01 II

PERI

PR

- tadunek musi znajdowacé sie w wy-
starczajacej odlegtosci od budynku i S
nie moze sie przechylaé¢ ani kotysac.

- Nie wolno przebywaé pod tadun-
kiem.

1. Zamocuj palete SD 150 x 225, ocynk.
do zawiesia dzwigu.

Lina transportowa dzwigu musi swobod-
nie zwisac.

2. Unies tadunek z platformy
RCS-MP 375.

3. Przenie$ palete za pomoca dzwigu.
(Rys. C1.02)

Rys. C1.02

Platforma materialowa RCS-MP 375/550
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C 1 Platforma materiatowa RCS MP 550 Transport |[PERI
tadunkownp. stoty stropowe

Postepuj zgodnie z instrukcjami doty-
czacymi uzytkowania wézka transpor-
towego.

1. Przewiez stot stropowy, np. za pomoca
wozka transportowego, i postaw na
platformie RCS-MP 550.

(Rys. C2.01)

2. Usun wozek transportowy z platformy

RCS-MP 550.

(Rys. C2.02) l
Rys. C2.01

- tadunek musi znajdowa¢ sie w wy-
starczajacej odlegtosci od budynku i
nie moze sie przechyla¢ ani kotysac.

- Postepuj Zgodnie z instrukciami ............................................................................. ]
dotyezacymi uzytkowania zawiesia
widlowego. s il ] At T ——

- Nie wolno przebywaé pod 7l

tadunkiem. x

SR IR

3. Podnies stét stropowy za pomoca —
odpowiedniego zawiesia widtowego.

m ................. . T '|'.

Lina transportowa dzwigu musi Rys. C2.02
swobodnie zwisac.

4. Unie$ fadunek z platformy ! Z{
RCS-MP 550. L= 5

s
5. Przenie$ stot stropowy za pomoca w
zawiesia widfowego.
(Rys. C2.03)
6. Podnies i przetransportuj stot za - 78
pomoca wbzka transportowego.

PERI

Tisch-Umsetzgabeln

PERI

Tischlift PTL

Rys. C2.03

Platforma materialowa RCS-MP 375/550
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D1 Punkty mocowania zawiesi (PERI

Sruby dystansujace uzywane jako punkty
mocowania zawiesi oznaczone sa na
platformach standardowych RCS-MP 375
i RCS-MP 550 za pomoca naklejek haka
dzwigu (69).

Jesli nie ma naklejek lub nie sa one juz
czytelne, $ruby dystansujace mozna
oznaczy¢ kolorem.

fiogmoonbbaolonninsaiosoisnamesomensbomaWhtossasdonsbsnnuntons i sBosusbnansonmunpns
[| =il | (=1 [=1 1 [=1 1 (=1 I
Rys. D1.02
B 4803 L 3000 | ve
7803 .

Platforma materiatowa RCS-MP 375/550
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D2 Transport platformy RCS-MP w wersiji PERI
z podporami

Przemieszczanie platformy RCS-MP
powoduje powstanie przerwy w za-
bezpieczeniu krawedzi stropu.
Strefy niebezpieczne musza zostac
odgrodzone i zabezpieczone przed
upadkiem.

Stosujac rozwiazanie z wieksza szeroko-
Scia przej$cia nalezy zamocowac podpory
tymczasowe MULTIPROP MP (44/45)
pomiedzy szynami wspinania RCS (3/4) a
stropem i catkowicie zdemontowac po-
Srednie oparcie szyny wspinania RCS.
(Patrz sekcja B1)

Przemieszczanie
1. Przymocuj zawiesia dzwigu do ozna-
czonych $rub dystansowych M20 w
szynach wspinania RCS (3/4).
Kat pomiedzy linami zawiesia dzwigo-
wego powinien wynosi¢ a< 30 °.
. Zejdz z platformy RCS-MP.
3. Odkrec $rube kotwiaca
PERI 14/20 x 130 (50).
4. Podnie$ zawiesia dzwigu, az zostana
naprezone.

Rys. D2.01

N

Upewnij sie, ze zawiesia dZzwigu sa na-
prezone.

5. W przypadku bezpos$redniego podpar
cia ostroznie zwolnij i przechyl podpore
MULTIPROP MP lub ostroznie zwolnij i
wyjmij tymczasowe podpory pomocni-
cze MULTIPROP MP

6. Podnies platforme RCS-MP za pomoca
dzwigu.

7. Przenie$ platforme RCS-MP za
pomoca dzwigu na kolejny strop.

8. W miejsce transportowanej platformy
zamontuj zabezpieczenia krawedzi
stropu.

Rys. D3.03
Platforma materialowa RCS-MP 375/550
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D2 Transport platformy RCS-MP w wersiji PERI

z podporami

Montaz platformy RCS-MP

— W celu zabezpieczenia platformy
podczas uzytkowania, nakretka wi-
rowa MULTIPROP MP musi zosta¢
tymczasowo zabezpieczona, aby za-

pobiec przypadkowemu odkreceniu.

- Mozna to zrobié¢ na przyktad za po-
moca drutu lub poprzez ostoniecie

Jej.

Montaz

1. Szyny wspinania RCS (3/4) transporto-
wanej platformy RCS-MP umies$¢ na
stropie do ktérego maja by¢ zamoco-
wane.

2. Potozenie szyn RCS (3/4) ustal za
pomoca uchwytu stropowego pozycjo-
nujacego RCS M24 (1).

W wersiji z wieksza szerokos$cia przejscia:

nalezy rozeprze¢ podpory pomocnicze
MULTIPROP MP miedzy szynami wspi-
nania RCS (3/4) a stropem i zamontowac¢
oparcie posrednie.

(Patrz sekcja B1)

Kotwienie platformy.

3. Wysun podpore MULTIPROP
MP (44/45) i docisnij do stropu.

4. Zabezpiecz ptyte krancowa podpory
MULTIPROP MP (44/45) w stropie za
pomoca kotew @12 (48).

5. Zabezpiecz nakretke wirowa
MULTIPROP MP przed przypadkowym
odkreceniem.

6. W przypadku zastosowania wspornika
posredniego ostroznie zwolnij i zde-
montuj tymczasowe podpory
MULTIPROP MP,

64

Rys. D3.04

48

Rys. D3.05

Platforma materialowa RCS-MP 375/550
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D2 Transport platformy RCS-MP w wersiji PERI
z podporami

Ostatnie kroki

1. Zamocuj uchwyt stropowy pozycjonu- [
jacy RCS (2) w ptycie stropowej za
pomoca $ruby kotwiacej fi 1

PERI 14/20 x 130 (50). m
2. Zwolnij zawiesia dzwigu. i
3. Zastosuj podpore MULTIPROP it
MP (44/45) na krawedzi stropu ponizej =
platformy RCS-MP w celu roztozenia i

L i i
obciazen. 'l I
'.i ............................... Eﬂ.
T HH-HHHL _ ] t: g isasa 1"
-Q\ 1
H B 50
Rys. D3.06 A ™ a4/45

Platforma materialowa RCS-MP 375/550
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D3 Transport platformy RCS-MP w wersiji PERI

z zakotwieniem

— Przemieszczanie platformy RCS-MP
powoduje powstanie przerwy w za-
bezpieczeniu krawedzi stropu.

— Strefy niebezpieczne muszg zosta¢é
odgrodzone i zabezpieczone przed
upadkiem.

Przemieszczanie

1. Przymocuj zawiesia dzwigu do ozna-
czonych $rub dystansowych M20 w
szynach wspinania RCS (3/4).

Kat pomiedzy linami zawiesia dzwigo-
wego powinien wynosi¢ a < 30 °.

2. Zejdz z platformy RCS-MP.

3. Zamontuj tymczasowe podpory
MULTIPROP MP (44/45) miedzy szy-
nami wspinania RCS (3/4) a stropem.

4. Zwolnij $rube kotwiaca
PERI 14/20x130 (50) w uchwytach
stropowych pozycjonujacych RCS (2).

W przypadku podniesienia szyny wspina-
nia tymczasowe podpory MULTIPROP
MP (44/45) musza zosta¢ ponownie doci-
Sniete.

5. Zwolnij sruby ISO 4014 M24 x 70-10.9
(51) lub $ciagi DW 15 (41) w uchwy-
tach stropowych zakotwienia RCS
M24 (1) w stropie.

6. Podnies$ zawiesia dzwigu, az zostana
naprezone.

Upewnij sie, ze zawiesia dzwigu sa na-
prezone.

7. Zwolnij tymczasowe podpory
MULTIPROP MP (44/45)
i zdemontuyj je.

8. Podnies platforme RCS-MP za
pomoca dzwigu.

9. Przenies platforme RCS-MP za
pomoca dzwigu na kolejny strop.

10. W miejsce zdemontowanej platformy
zamontuj elementy zabezpieczenia
krawedzi stropu.
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Platforma materialowa RCS-MP 375/550

Dokumentacja techniczno-ruchowa — konfiguracja standardowa



D3 Transport platformy RCS-MP w wersji

z zakotwieniem

Montaz platformy RCS-MP

— Przemieszczanie platformy RCS-MP

powoduje powstanie przerwy w za-
bezpieczeniu krawedzi stropu. Stre-
fy niebezpieczne musza zosta¢ od-
grodzone i zabezpieczone przed
upadkiem.

— Do montazu zakotwien wymagane

jest zabezpieczenie miejsca pracy.

Montaz

1.

Szyny wspinania RCS (3/4) transporto-
wanej platformy RCS-MP umiesc¢ na
stropie do ktérego maja by¢ zamoco-
wane.

. Potozenie szyn RCS (3/4) ustal za

pomoca uchwytu stropowego pozycjo-
nujacego RCS M24 (1).

. Zamontuj tymczasowe podpory

MULTIPROP MP (44/45) miedzy szy-
nami wspinania RCS (3/4) a stropem.

Kotwienie platformy.

Wariant - kotew M24:

1.

Zamocuj uchwyt stropowy zakotwie-
nia RCS M24 (1) do stozka wspinania
2 M24 / DW 15 (39) za pomoca $ruby
ISO 4014 M24 x 70-10.9 (51).

4 x 70-10,9 (51).

Wersja ze sciagiem DW 15 (poréwnaj
z rozdziatem B1 rys. B1.08):

1.

Przez otwér w uchwycie stropowym
zakotwienia RCS M24 (1) wywier¢ w
stropie otwor o srednicy fi 20 mm.

2. Zakotwicz uchwyt stropowy zakotwie-

nia RCS M24 (1) w stropie za pomoca
Sciagu DW 15 (41), podktadki centruja-
cej RCS DW 20 (43) i nakretki przegu-
bowej DW 15 (42).

Platforma materialowa RCS-MP 375/550

PERI

I

Rys. D3.04

Rys. D3.05

Rys. D3.06a
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D3 Transport platformy RCS-MP w wersiji

z zakotwieniem

Ostatnie kroki

1. Zamocuj uchwyt stropowy pozycjonu-
jacy RCS w ptycie stropowej za
pomoca wkretu Multi Monti
PERI 14/20 x 130 (50).

2. Zwolnij zawiesia dzwigu.

3. Usun tymczasowe podpory
MULTIPROP MP,

4. Zastosuj podpore MULTIPROP MP
(44/45) na krawedzi stropu ponizej
platformy RCS-MP w celu roztozenia
obciazen.

68
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E1 Demontaz zakotwien

Postepuj zgodnie z instrukcjami doty-
czacymi montazu stozkéw wspinania.

Kotwienie za pomoca stozka

wspinania-2

1. 1. Wykre¢ stozek wspinania M24 /
DW 20 (37) za pomoca klucza nasado-
wego SW 36 i wyjmij z otworu.

(Rys. E1.01a)

2. Otwory mozna uszczelni¢ wklejajac w
nie stozki betonowe KK M24-67 / 52
(70).

(Rys. E1.01b + E1.01¢)

Kotwienie przez strop za pomoca
stozka wspinania- 2 i Sciagu DW 15

— Przemieszczanie platformy RCS-MP
powoduje powstanie przerwy w za-
bezpieczeniu krawedzi stropu. Stre-
fy niebezpieczne musza zosta¢ od-
grodzone i zabezpieczone przed
upadkiem.

— Do demontazu ptytki gwintowanej
DW 15 wymagane jest wyznaczenie
bezpiecznej strefy roboczej.

Na dolnej powierzchni stropu pozostaje
odcisk ptytki gwintowanej DW 15.

1. Odkre¢ stozek wspinania -2 M24 /
DW 15 (39) za pomoca klucza nasado-
wego SW 36.

2. Przytrzymaj ptytke gwintowana DW 15
(40) od dotu i wyjmij stozek wspinania
M24 / DW 15 (39) za pomoca klucza
nasadowego SW 36.

3. Przytrzymaj ptytke gwintowana DW 15
(40) od dotu i wyjmij stozek wspinania
M24 / DW 15 (39) za pomoca klucza
nasadowego SW 36.

4. Wyciagnij ptytke gwintowana i $ciag
DW 15.

(Rys. E1.02a)

5. Otwory mozna uszczelni¢ przez wkle-
jenie stozkoéw betonowych
KK M24-67 /52 (70).

(Rys. E1.02b + E1.02c)

Platforma materialowa RCS-MP 375/550

Rys. E1.01a

|
Rys. E1.01b

|
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E2 Demontaz uchwytu stropowego

zakotwienia RCS M24

Uchwyt stropowy zakotwienia RCS
M24 nie moze by¢ demontowany, gdy
pomost jest zawieszony na dzwigu.

Uchwyt stropowy zakotwienia RCS M24

mozna zdemontowac na czas transportu.

(Patrz sekcja A1)

Demontaz

1. Odkre¢ $rube 1ISO 4017 M24 x 50-10.9
(1.1) uchwyt (1.2) stopki kotwiacej
wspornika ptyty RCS M24 (1).

2. Zdemontuj uchwyt (1.2).

3. Wysun sworznie @ 26 x 120 (16) z
uchwytu stropowego zakotwienia
RCS M24 (7).

4. Zdemontuj uchwyt stropowy zako-
twienia RCS (1) z szyny wspinania
RCS (3/4).

5. Zamontuj ponownie uchwyt (1.2) na
uchwycie stropowym zakotwienia
RCS M24 (1) za pomoca Sruby
ISO 4017 M24 x 50-10.9 (1.1).

Na czas transportu uchwyt stropowy za-
kotwienia RCS M24 mozna przechowy-
wac w skrzynce narzedziowej

MP-RCS (72).

70
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Rys. E2.01
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E3 Demontaz siatki zabezpieczenia bocznego |PERI

I
=

/.’a

Demontaz siatki ochronnej czotowej
1. Odkrec Srube ztacza obrotowego
DK 48/48 (36) i zdemontuj stalowa 36 29 36
rure rusztowania @ 48,3 x 3,2,
dt =3,0 m (29).
2. Zdemontuj ztacze obrotowe DK 48/48 /_
(36) na stalowej rurze rusztowania 23 = Er— ¥ 23
@ 48,3 x 3,2, dt =4,0m (30).
3. Usun pojedyncze ztacza zaciskowe * *
LPS (23) z przodu.
4.7demontuj siatke ochronna czotowa
RCS-MP (35).
5. Odtdz siatke ochronna czotowa
RCS-MP (35) na ptaskiej powierzchni za
pomoca dzwigu.

23 23

Demontaz siatki zabezpieczenia bocz- -géﬁ_ "l-;‘h-
nego el ' I
1. Zawiesie dzwigu przymocuj do stalo- ) Ff e ' ’ : )
wej rury rusztowania @ 48,3 x 3,2,
I =4,0m (30).
2. Usun sworznie mocujace @ 21 x 120

(33) i sworznie @ 26 x 120 (16) z szyn
wspinania RCS (3/4) i stupkéw poreczy
RCS-MP (22).
3. Podnies$ siatke zabezpieczenia
bocznego. 30
4. Umies¢ siatke zabezpieczenia bocz-
nego na ptaskiej powierzchni.
5. Zdemontuj druga siatke zabezpieczenia
bocznego w ten sam sposob. 22 [I 22

— Na czas transportu zdemontowane siat-
ki zabezpieczenia bocznego mozna

umiescic na platformie RCS-MP

— Na czas transportu ztacza obrotowe 3
48/48 (36) i pojedyncze ztacza zacisko- =TT 3 = e B BBl
we LPS (23) mozna umieéci¢ w skrzyn- = s i S ———— —— s— "
ce narzedziowej RCS-MP (72). Rys. E3.02
(Patrz sekcja A1)

Rys. E3.01

29 30

22 22
22

4
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Rys. E3.03

Platforma materialowa RCS-MP 375/550
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E4 Demontaz odciggow RCS-MP 550 PERI

Demontaz odciagéw RCS-MP

1. Usun sworznie @ 26 x 120 (16) z szyny
wspinania RCS 998 (4).

2. Zdemontuj $rube oczkowa RCS DW 15
(18.1) z szyny wspinania RCS 998 (4).

3. Usun sworznie @ 26 x 120 (16) z bla-
chy weztowej odciagu RCS-MP (19).

4. Zdemontuj tacznik przegubowy
RCS DW 15 (18.2) z blachy weztowej
odciagu RCS-MP (19).

Rys. E4.01a

Rys. E4.01b

Platforma materialowa RCS-MP 375/550
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PERI

Platforma materialowa RCS-MP 375/550
Dokumentacja techniczno-ruchowa — konfiguracja standardowa 73



74

Platfroma materiatowa RCS-MP 375 /550

Nrart. Ciezar kg

126538 2030,000 Platforma materiatowa RCS-MP 375
Platforma materiatowa do przemieszczania za
pomoca dzwigu deskowan stropowych i innych
materiatow budowlanych. Do kotwienia w ptycie
stropowej lub mocowania pomiedzy ptytami stro-
powymi.

W komplecie z:

1 szt. 126786 Tablica informacyjna RCS-MP

1 szt. 727840 Skrzynka materiatowa RCS-MP

2 s7t.112359 Uchwyt stropowy zakotwienia RCS M24
2 szt. 116538 Uchwyt stropowy pozycjonujacy RCS

4 szt. 127301 Wstawka pietrzaca RCS-MP
Wskazowka

Dostawa odbywa sie w jednostkach montazowych
utozonych w stosy.

1940

7553

.

126539 2910,000 Platforma materiatlowa RCS-MP 550
Platforma materiatowa do przemieszczania za
pomoca dzwigu deskowan stropowych i innych
materiatow budowlanych. Do kotwienia w ptycie
stropowej lub mocowania pomiedzy ptytami
stropowymi.

W komplecie z:

1 szt. 126786 Tablica informacyjna RCS-MP

1 szt. 727840 Skrzynka materiatowa RCS-MP

2 szt.112359 Uchwyt stropowy zakotwienia RCS M24
2 szt. 116538 Uchwyt stropowy pozycjonujacy RCS

4 szt. 127301 Wstawka pietrzaca RCS-MP
Wskazowka

Dostawa odbywa sie w jednostkach montazowych uto-
zonych w stosy.

026430 0,334  Sruba ISO 4014 M24 x 70-10.9, ocynk.

Sruba o duzej wytrzymatosci do mocowania syste-

mow wspinania.

o
@:jﬁsw 36




Platfroma materiatowa RCS-MP 375 /550

Nrart. Ciezar kg
031220 1,010 Stozek wspinania 2 M24/DW 15, ocynk. Wskazéwka
System kotwienia M24. Odrebne informacje dot. wymiaréw na zadanie.
Do kotwienia systemow wspinania.
Osprzet:
030840 0,515 I?Iytka gwintowana DW 15
030030 1,440 §ciqg DW 15 dtugos$é specjalna
030740 1,550  Sciag B 15 dtugosé specjalna
Sciag B 15 Wskazowka
030030 1,440  Sciag DW 15 dtugosé specjalna Niespawalny! Przestrzega¢ dopuszczenia!
030050 0,000 Ciecie sciagu DW 15, B 15 Dane techniczne
Dopuszczalna sita rozciagajaca 90 kN.
DW 15
(AR AR
Sciag B 15 Wskazéwka
030740 1,550  Sciag B 15 dtugosé specjalna Spawalny! Przestrzega¢ dopuszczenial
030050 0,000 Ciecie sciagu DW 15, B 15 Dane techniczne
Dopuszczalna sita rozciagajaca 82 kN.
B 15
m&“ﬂm Ty
030840 0,515 Ptytka gwintowana DW 15 Wskazéwka

Zastosowanie ze $ciagiem DW 15 lub B15.
Do kotwienia w betonie.

Element tracony
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Platfroma materiatowa RCS-MP 375 /550

Nrart. Ciezar kg

124777 0,210 Wkret Multi Monti MMS 14/20x130 Wskazowka
Do tymczasowego mocowania do elementow zel- Przestrzegaé instrukcji PERI!
betowych. Otwér @14 mm.

; ]:IB ~—SW 24
@14

‘ 130 \

I =1

030370 1,660 Nakretka przegubowa DW 15, ocynk. Wskazéwka
Do kotwienia za pomoca $ciagu DW 15 i B 15. Rozmiar klucza SW 27.
Z elastyczna nakretka umocowana na state. Dane techniczne
Maksymalne nachylenie kotwy 8°. Dopuszczalne obciazenie 90 kN.

114082 2,860 Podktadka centrujaca RCS DW 20
Podktadka dociskowa z centrowaniem przy kotwie-
niuszyny wspinania RCS.

© ;L




Platfroma materiatowa RCS-MP 375/550

Nrart. Ciezar kg
MULTIPROP MP min. dl. max. di.
027290 19,500  Podpora MULTIPROP MP 350 1950 3500
027291 24,700  Podpora MULTIPROP MP 480 2600 4800
Aluminiowa podpora stropowa. Moze by¢ stoso- Dane techniczne
wana jako pojedyncza podpora lub jako wieza w Dopuszczalne obciazenie patrz Tablice PERI.
potaczeniu z rama MULTIPROP MRK.
me
ﬂ 214
[c3me) 0150
T
-
3
[+
£
-
£
€
107161 3,060 Gtowica podporowa MP/SRU Wskazéwka
Element faczacy podpory stropowe MULTIPROP z ~ Odrebne informacje dot. wymiaréw na zadanie.
ryglami stalowymi SRU / SRZ. Dane techniczne
Dopuszczalne obciazenie 70 kN.
| J Iﬂl
| =) | m
Osprzet:
104031 0,462  Sworzen pasowany @ 21x120
018060 0,014 Z'awleczka 4/1, ocynk.
111142 0,082  Sruba MP z nakretka
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Platfroma materiatowa RCS-MP 375 /550

Nrart. Ciezar kg
111142 0,082  Sruba MP z nakretka
Do potaczenia dwoch podpor stropowych
MULTIPROP MR do podtaczenia gtowicy podpory
cisnieniowej MP/SRU oraz do montazu osprzetu
na belce aluminiowej MPB 24.
g )
D‘—-m
1~
103871 24,200  Rygiel uniwersalny SRU U120 L = 0,97 m Wskazéwka
Uniwersalny rygiel stalowy z profila U jako rygiel Dopuszczalne obciazenie patrz Tablice PERI!
do dzwigarowych deskowan sciennych lubrozwia-
zan specjalnych. W komplecie z tuleja dystansowa.
|
b
4
4
.,H 1
o5 =
L)
111279 2,450 tacznik krzyzowy VARIOKIT
Do taczenia pod katem prostym rygli stalowych
SRU z SRU lub rygli stalowych SRU z RCS.
22
O
Jof % flef
Osprzet:
104031 0,462  Sworzen pasowany @ 21x120
018060 0,014 Zawleczka 4/1, ocynk.




Platfroma materiatowa RCS-MP 375 /550

Nrart. Ciezar kg

018120 4,400  Trzpien TR 48-75/40, ocynk.
Jako trzpien ze stopka lub gtowica do systemdw
PD 8 i podpér Flex Plus.

Osprzet:
127604 1,270 Nakretka skrzydetkowa TR 48-2, ocynk.

127604 1,270 Nakretka skrzydetkowa TR 48-2, ocynk.
Dla trzepieni @ 48 mm; z dodatkowym rowkiem.

&

114618 1,450 Plytka podporowa trzpienia VARIOKIT
Do wprowadzania obcigzenia trzpieni w SRU/SRZ.

/ O/ﬁQ)SZ |:|
0120 EJ_L

018070 1,770  Stopka trzpienia dla rury srubowej TR 48
Stopka trzpienia dla rury srubowej TR 48 i rury

FR 80.
P
o Do g B:
O
||:mu | | m) =] |
Osprzet:

018050 0,171 Sworzen @16x65/86, ocynk.
018060 0,014 Zawleczka 4/1, ocynk.
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Platfroma materiatowa RCS-MP 375 /550

Nrart. Ciezar kg

Szyny wspinania RCS

109472 393,000 Szyna wspinania RCS 748

109610 524,000 Szyna wspinania RCS 998
Profil stalowy o uniwersalnym zastosowaniu w
systemach wspinania lub w budownictwie lado-
wym. Ze Srubami dystansowymi M 20-82 i
M 24-82.

L

7480

9980
Dane techniczne
2 x U200 DIN 1026

M 20
M 24

|

1775 |
-
1T

9500

=7000/19 x500 =
7480 /9980
I

14 x 500
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Platfroma materiatowa RCS-MP 375 /550

Nrart. Ciezar kg
126508 246,000 Podest RCS-MP 125x275
Do wypetniania podestéw na platformach RCS-MP.
Powierzchnia: blacha ryflowana.
l [ ?
L ]
0 C
0 Q
L 2490 4
2828
Qsprzet:
109612 0,600  Sruba ISO 4014 M24 x 130-8.8, ocynk.
105032 0,070  Nakretka ISO 7040 M24-8, ocynk.
126500 9,900 Blacha kompensacyjna RCS-MP 250
126512 102,000  Podest RCS-MP 50x275
Do wypetniania podestéw na platformach RCS-MP
Powierzchnia: blacha ryflowana.
oL [ jl(
L )]
g : q .
3 s . . C M
L 2490 4
2828
Qsprzet:
109612 0,600  Sruba ISO 4014 M24 x 130-8.8, ocynk.
105032 0,070  Nakretka ISO 7040 M24-8, ocynk.
126500 9,900 Blacha kompensacyjna RCS-MP 250
126500 9,900  Blacha kompensacyjna RCS-MP 250 W komplecie z:
Do taczenia podestow RCS-MP, 14 szt. 125697 Nitonakretka M10 3,5-6,0 6KT FL
L 0 J =
I p— |
O 1 | 1 I 1 1 ’l—ﬂ-ﬁ
we—! -] 12 '
Qsprze,t:
125991 0,023 Sruba ISO 7380 M10x25-10.9, ocynk.
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Platfroma materiatowa RCS-MP 375 /550

Nrart. Ciezar kg
126536 11,800 Odciag RCS-MP W komplecie z:
Dla redukgji ugiecia w przypadku platform o 1 szt. 115378 Nakretka oczkowa RCS DW 15
duzym wysiegu RCS-MP. 1 szt. 115375 Napinacz RCS DW 15
1 szt. 030070 Nakretka szesciokatna DW 15 SW 30/50,
ocynk.
1 szt.780807 Tuleja rozprezna ISO 8752-08, 0 x 028, verz.
! H d
X
'r B |
ﬂ 1) ﬂ
ﬂi:mﬂ:?ﬂ
=] -
Osprzet:
111567 0,729 Sworzen pasowany 326x120
022230 0,033 Zawleczka 5/1, ocynk.
127301 11,200 Wktadka pietrzaca RCS-MP W komplecie z:
Do bezpiecznego zatadunku i uktadania platform 2 szt. 711078 $ruba ISO 4014 M20 x 130-8.8, ocynk.
RCS-MP. 2 szt. 781053 nakretka ISO 7040 M20-8, ocynk.
4
Qsprze,t:
104477 0,300  Sruba ISO 4014 M20 x 120-8.8, ocynk.
781053 0,065  Nakretka ISO 7040 M20-8, ocynk.




Platfroma materiatowa RCS-MP 375 /550

Nrart. Ciezar kg
126495 24,200  Stupek poreczy RCS-MP
Do mocowania zabezpieczenia bocznego do plat-
form materiatowych RCS-MP za pomoca poziomej
szyny wspinania.
] =
| L]
L | . !
| |
[ |
=
|
L] ] H
I;i = O
|
Qsprzet:
104477 0,300  Sruba ISO 4014 M20 x 120-8.8, ocynk.
781053 0,065 Nakretka ISO 7040 M20-8, ocynk.
104031 0,462  Sworzen pasowany @ 21x120
018060 0,014 Zawleczka 4/1, ocynk.
126493 2,110 Blacha weztowa odciagu RCS-MP
Do taczenia odciagu RCS MP ze stupkiem barierki
RCS MP 185.
mm—
|
o
jl- |
28
Qsprzet:
104477 0,300 Sruba ISO 4014 M20 x 120-8.8, ocynk.
781053 0,065 Nakretka ISO 7040 M20-8, ocynk.
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Platfroma materiatowa RCS-MP 375 /550

Nrart. Ciezar kg

112359 15,000 Uchwyt stropowy zakotwienia RCS M24 W komplecie z:
System kotwienia M24. Do mocowania uchwytu 2 szt. 111567 sworzen pasowany @ 26 x 120
do stropu szyny wspinania RCS. 2 szt. 022230 zawleczka 5/1, ocynk.
2 szt. 026290 $ruba 4017 M24 x 50-10.9, ocynk.

n /a) ra)
o%\foooo o%“\fo
=9

n

110

226,5
4 x50 = 200 75 4 x50 =200

565

Ci
N
(2]
78
390

Qsprzet:
026430 0,334 Sruba ISO 4014 M24 x 70-10.9, ocynk.

116538 6,900 Uchwyt stropowy pozycjonujacy RCS W komplecie z:
Jako punkt docisku i do wyrdéwnania podpory stro- 1 szt. 111567 sworze pasowany @ 26 x 120
powej z pozioma szyna wspinania RCS. 1 szt. 022230 zawleczka 5/1, ocynk.

Mocowanie za pomoca wkretu MMS 14/20 x 130
lub systemu kotwowego M24.

S

==
EL EAd

Osprzet:
124777 0,210 Wkret Multi Monti MMS 14/20x130




Platfroma materiatowa RCS-MP 375 /550

Nrart. Ciezar kg
127040 48,100 Balustrada czotowa RCS-MP W komplecie z:
Zabezpiecznie czotowe RCS-MP. 1 szt. 126786 Tablica informacyjna RCS-MP
1 szt. 792060 Plansza PERI 100x60
18. szt. 127036 Podktadka ISO 7093-1-06-200HV ocynk.
8 szt. 710342 Podktadka ISO 7093-1-08-200-HV, ocynk.
9 St. 111862 Nit DIN 7337-A6,0X25-AL
F—7 1
L] i
| | &
b _ .
3000 60
126521 19,800  Burta czotowa RCS-MP 263 stalowa W komplecie z:
Jako uzupetnienie zabezpieczenia bocznego 7 szt. 125697 Nit zrywany M10 3,5-6,0 6KT FL
RCS MP strona czotowa.
! = |
DY
— L
uln—'r | B | |1a. P
Qsprzet:
125991 0,023 Sruba ISO 7380 M10x25-10.9, ocynk.
127560 69,900  Siatka teleskopowa DX LPS 123x373

Element siatki zabezpieczajacej lub jako zabezpie-
czenie boczne dla RCS-MP. Malowany obustronnie.
Rozmiar oczek 40 x 17 x 3

A 1
i
KA

1230

i
SNANANS
|

|20

1230
3730

|20

1230
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Platfroma materiatowa RCS-MP 375 /550

Nrart. Ciezar kg

127556 46,500 Siatka teleskopowa DX LPS 123x248
Element siatki zabezpieczajacej lub jako zabezpie-
czenie boczne dla RCS-MP. Malowany obustronnie.
Rozmiar oczek 40 x 17 x 3

1230

|20

I
".9.'.’.'.’.'.’.’.'."'

AV
0“.0.0.0’0.‘.!“’00

1230

117158 1,590  Ztacze zaciskowe siatki LPS, podwadjne
Z przyspawana $ruba M16 x 180

1% [
1 ‘ =
Osprzet:
113349 0,087 Podktadka ISO 7094 100 HV, A16, ocynk
070890 0,030 Nakretka ISO 7040 M16-8, ocynk.
117063 0,737 Ztacze zaciskowe siatki LPS, pojedyncze
g |
]
-

Osprzet:
113624 0,320  Sruba ISO 4014 M16 x 180-8.8, ocynk.
113349 0,087  Podktadka ISO 7094 100 HV, A16, ocynk
070890 0,030  Nakretka ISO 7040 M16-8, ocynk.




Platfroma materiatowa RCS-MP 375 /550

Nrart. Ciezar kg
113624 0,320  Sruba ISO 4014 M16 x 180-8.8, ocynk.
k o .|
| 1
.
—1 ™"
—a =
113349 0,087  Podktadka ISO 7094 100 HV, A16, ocynk
070890 0,030 Nakretka ISO 7040 M16-8, ocynk.
Samoblokujaca
@ 6"
SW 24 IE
Rury stalowe 9 48,3 x 3,2 L
026413 10,650  Rura stalowa ©948,3x3,2 dt =3,0 m 3000
026414 14,200 Rura stalowa 948,3x3,2, dt = 4,0 m 4000
N L a
I I
[ |
017010 1,400  Ztacze obrotowe SW 48/48, ocynk.

Do rur rusztowania @ 48mm.
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Platfroma materiatowa RCS-MP 375 /550

Nrart. Ciezar kg
017040 1,080  Ztacze przykrecone AK 48, ocynk.

Do przykrecania rur @ 48 do elementéw o

grubosci do 9 mm.

SW 30
SW 19

100908 1,400  Ztacze wzdtuzne 48,3 mm, ocynk.

Do taczenia rur ruszytowania @ 48 mm.

Osprzet:
100909 1,000 Trzpien ztacza 48,3 mm, ocynk
100909 1,000  Trzpien ztacza 48,3 mm, ocynk

W &3
87 87 237
197

Osprzet:
100908 1,400 Ztacze wzdtuzne 48,3 mm, ocynk.
126537 6,450 Krawedziak 80x60x2800 mm

Jako ochrona przed uderzeniem o platforme RCS MP.

T 2800 T 80
I 32 | 18l

Osprzet:

104892 0,011 Wkret TSS-Torx 8x44, ocynk




Platfroma materiatowa RCS-MP 375 /550

Nrart. Ciezar kg
727840 14,200 Skrzynka narzedziowa RCS-MP
Do przechowywania drobnego osprzetu podczas
transportu.
Osprzet:
710262 0,007 Blachowkret ISO 15482 5,5x45 TX 30, ocynk,
127193 0,010 Naklejka na zaczep haka transportowego
117406 0,001 Naklejka: os stotu stropowego
111567 0,729  Sworzen pasowany @26x120
Do réznych potaczen
ur
r#ﬂ
R,
49 .
Osprzet:
022230 0,033 Zawleczka 5/1, ocynk.
022230 0,033 Zawleczka 5/1, ocynk.

e”

Qs
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Platfroma materiatowa RCS-MP 375 /550

Nrart. Ciezar kg
104031 0,462  Sworzen pasowany @ 21x120
Do réznych potaczen
! I d
—=
—— 9 . |
Osprzet:
018060 0,014 Zawleczka 4/1, ocynk.
018060 0,014 Zawleczka 4/1, ocynk.
125991 0,023  Sruba ISO 7380 M10x25-10.9, ocynk.
1) @
M 10
109612 0,600  Sruba ISO 4014 M24 x 130-8.8, ocynk.
! - a
| I
=
L
L -~
™
105032 0,070  Nakretka ISO 7040 M24-8, ocynk.

Samoblokujaca

©




Platfroma materiatowa RCS-MP 375 /550

Nrart. Ciezar kg
104477 0,300  Sruba ISO 4014 M20 x 120-8.8, ocynk.
r#.l
“
'-—:ll =

Osprzet:
781053 0,065 Nakretka ISO 7040 M20-8, ocynk.
781053 0,065  Nakretka ISO 7040 M20-8, ocynk.

Samoblokujaca

@ 0" [

SW 30

104892 0,01 Wkret TSS-Torx 8x44, ocynk

Dla ostrza Torx TX 30. Samowiercacy

44
ll % )ﬁTx 30

114158 1,030  Stozek wspinania-2 M24/DW 20, ocynk. Wskazéwka

System kotwienia M24. Odrebne informacje dot. wymiaréw na zadanie.

Do kotwienia systemdw wspinania

u =
= = |
ﬂjt — %
il g

Osprzet:
030860 0,792 Ptytka gwintowana DW 20
030860 0,792 Ptytka gwintowana DW 20 Wskazéwka

Zastosowanie ze $ciaggiem DW 20, B 20 lub stoz-
kiem wspinania-2 M24/DW 20. Do kotwienia w
betonie.

Element tracony

$100
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Platfroma materiatowa RCS-MP 375 /550

Nrart. Ciezar kg
065027 0,359  Rurka dystansowa DR 22 dt=2,00 m
Rurka dystansowa z plastiku dla DW 15 i B 15.
| L » ~| ©
) 1§ g
I
030070 0,222  Nakretka szesciokatna DW 15 S 30/50, ocynk Dane techniczne
Do kotwienia za pomoca $ciagu DW 15 i B 15. Dopuszczalne obciazenie 90 kN
X 50
\,@ sw 0
@DW 15 =
030130 0,318  Nakretka krzywkowa DW 15, ocynk. Dane techniczne
Do kotwienia za pomoca Sciagu DW 15 i B 15. Dopuszczalne obciazenie 90 kN
I.L.
o
026230 1,010 Tuleja kotwiaca M24 Wskazowka
Do kotwienia systemdw pomostow. Odrebne informacje dot. wymiaréw na zadanie
o
Om a,, ™
[ 1
o  q |
G, o™ [l
—ai 3
O o
Osprzet:
026240 0,026  Stozek tulei kotwiacej PP & 31/26, ¢ = 25
026250 0,005 Zatyczka PP @ 26 mm
116233 0,116 Rura FZ @ 32/52, ¢ = 40
026420 0,123 Tarcza wyprzedzajaca M24, ocynk.
116234 0,033  Zatyczka FZ @ 32
115150 0,200 M24 x 65,Tarcza wyprzedzajaca ocynk.
123800 0,045  Stozek gwintowany M24




Platfroma materiatowa RCS-MP 375 /550

Nrart. Ciezar kg

026240 0,026  Stozek tulei kotwiacej PP @ 31/26, ¢ = 25
W potaczeniu z tuleja kotwiaca M24 daje otuliny
25 mm. Wykonany z polipropylenu

@50
]
nﬁ\ (ﬂn
L]
@50

026430 0,334  Sruba ISO 4014 M24 x 70-10.9, ocynk.
Sruba o duzej wytrzymatoéci do mocowania syste-
mdw wspinania.

70

jﬁSW 36

i

M24

018050 0,171 Sworzen @16x65/86, ocynk.
Do réznych potaczen

™
[ )
[ ]
Osprzet:
018060 0,014 Zawleczka 4/1, ocynk.
110022 0,491 Sruba dystansowa M20-82, kpl. W komplecie z:
Dystans do szyn wspinaczkowych RCS. 1 szt. 104477 Sruba ISO 4014 M20 x 120-8.8, ocynk.

1 szt. 130341 Nakretka ISO 7042 M20-8, ocynk

82 SW 30

706454 0,017 Podktadka ISO 7089 A20 200 HV, ocynk

©s |
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Platfroma materiatowa RCS-MP 375 /550

Nrart. Ciezar kg
710334 0,064 Nakretka ISO 4032 M20-8, ocynk
D -
o S
110023 0,910 Sruba dystansowa M24-82, kpl. W komplecie z:
Dystans do szyn wspinaczkowych RCS. 1 szt. 109612 Sruba ISO 4014 M24 x 130-8.8, ocynk.
1 szt. 130342 Nakretka ISO 7042 M24-8, ocynk.
SN
82 SW 36
031652 0,247 Korek betonowy KK M24-67/52 Wskazéwka
Do zamykania punktéw kotwiacych ze stozkiem Jednostka transportowa: 50 sztuk.
wspinania-2 M24 / DW 15 i stozkiem $rubowym-2
M24 / DW 20.
|_yma
=
711078 0,360  Sruba ISO 4014 M20 x 130-8.8, ocynk.
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PERI Polska

B Oddziat W Oddziat PERI W Oddziat W Oddziat W Oddziat W Oddziat

PERI Warszawa
ul. Stoteczna 62
05-860 Ptochocin
tel.: 22 72 17 330

Filia

PERI Biatystok

ul. Stoteczna 2 lok. 304
15-879 Biatystok

tel.: 85 74 22 080

Filia

PERI t6dz

ul. Aleksandrowska 67/93
91-205 Lodz

tel.: 42 61 10 891

96

Gdansk

ul. Budowlanych 21
80-298 Gdansk
tel.: 58 34 75 580

PERI Wroctaw

ul. Przemystowa 1

55-080 Katy Wroctawskie
tel.: 71 33 42 920

Filia

PERI Opole

ul. Zielonogorska 3
45-955 Opole

tel.: 77 44 16 560

PERI Krakow

ul. Wiosny Ludéw 19 ¢
43-608 Jaworzno

tel.: 32 61 68 400

Filia

PERI Zabierzow

Budynek KBP-200, | pietro
ul. Krakowska 280

32-080 Zabierzow

tel.: 12 36 29 500

Filia

PERI Rzeszé6w

ul. Geodetéw 1/101
35-328 Rzeszow
tel.: 17 85 47 213

PERI Poznan

ul. Drukarska 61
62-023 Koninko
tel.: 61 63 42 400

Filia

PERI Szczecin

ul. A. Struga 67
70-784 Szczecin
tel.: 91 46 12 887

Rusztowan PERI
ul. Przemystowa 1
55-080 Katy Wroctawskie
tel.: 71 3342 920

B Centrum Obrotu

Sklejka PERI

ul. Przemystowa 1

55-080 Katy Wroctawskie
tel.: 71 33 42 920

W Centrum Obrotu

Akcesoriami PERI
ul. Stoteczna 62

05-860 Ptochocin
tel.: 22 72 17 440



PERI

PERI Polska Sp. z o.0.

Desk
Doradztwo techniczne
ul. Stoteczna 62

05-860 Ptochocin
info@peri.com.pl
www.peri.com.pl

Legenda

W Oddzialy

W Filie

4 Centra logistyczne (CL)
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PERI na swiecie

CA

us

MX

PA
co

PE

CL

AR

Ameryka Poétnocna

CA Kanada
PERI Formwork Systems, Inc.
www.peri.ca

MX Meksyk
PERI Cimbras y Andamios, S.A. de C.V.
WWW.PEri.com.mx

PA Panama
PERI Panama Inc.
Www.peri.com.pa

US USA
PERI Formwork Systems, Inc.
WWWw.peri-usa.com

Ameryka Potudniowa

AR Argentyna
PERI S.A.
Www.peri.com.ar

BR Brazylia
PERI Formas e Escoramentos Ltda.
www.peribrasil.com.br

CL Chile
PERI Chile Ltda.
www.peri.cl
CO Kolumbia
PERI S.AS.
WWW.peri.com.co

PE Peru
PERI Peruana S.A.C.
www.peri.com.pe

MA
Dz

BR

Afryka

AO Angola
Pericofragens, Lda.
www.peri.pt

DZ Algieria
S.AR.L. PERI
WWWw.peri.dz

BW Botswana
PERI (Proprietary) Limited
Www.peri.co.bw

EG Egipt
Egypt Branch Office
Www.peri.com.eg

MA Maroko
PERI S.A.
WWW.peri.ma

MZ Mozambik
PERI (Pty.) Ltd.
WWW.peri.co.mz

NA Namibia
PERI (Pty.) Ltd.
Www.peri.na

NG Nigeria
PERI Nigeria Ltd.
WWW.peri.ng

TN Tunezja
PERI S.A.U.
www.peri.es

TZ Tanzania
PERI Formwork and Scaffolding Ltd
Www.peritanzania.com

ZA Republika Potudniowej Afryki
PERI Formwork Scaffolding (Pty) Ltd
WWW.peri.co.za

KZ
AZ - Tm
N LB

IR

Ikgo,  w

EG QA

SA AE
oM

TZ
AO MZ

NA
BW

ZA

Azja

AE Zjednoczone Emiraty Arabskie
PERI (L.L.C.)
www.perime.com

AZ Azerbejdzan
PERI Repesentative Office
WWW.peri.com.tr

HK Hongkong
PERI (Hong Kong) Limited
www.perihk.com

ID Indonezja
PT Beton Perkasa Wijaksana
www.betonperkasa.com

IL  lzrael
PERI FE. Ltd.
WWW.peri.co.il

IN  Indie
PERI (India) Pvt Ltd
www.peri.in

IR Iran
PERI Pars. Ltd.
WWW.peri.ir

JO Jordania
PERI GmbH - Jordan
WWW.peri.com

JP Japonia
PERI Japan K.K.
www.perijapan.jp

KR Korea
PERI (Korea) Ltd.
www.perikorea.com

KW Kuwejt
PERI Kuwait W.L.L.
WWW.peri.com.kw

RU

Kz

LB

KR

HK

TH VN
PH

MY
SG

Kazachstan
TOO PERI Kazakhstan
www.peri.kz

Liban
PERI Lebanon Sarl
lebanon@peri.de

MY Malezja

PERI Formwork Malaysia Sdn. Bhd.
www.perimalaysia.com

OM Oman

PH

QA

SA

SG

™

TH

VN

PERI (L.L.C.)
WWW.perime.com

Filipiny

JP

AU

PERI-Asia Philippines, INC.

www.peri.com.ph

Katar
PERI Qatar LLC
www.peri.ga

Arabia Saudyjska
PERI Saudi Arabia Ltd.
WWW.peri.com.sa

Singapur
PERI Asia Pte Ltd
www.periasia.com

Turkmenia
PERI Kalip ve iskeleleri
www.peri.com.tr

Tajlandia
Peri (Thailand) Co., Ltd.
Www.peri.co.th

Wietnam
PERI ASIA PTE LTD
Www.peri.com.vn

NZ



(PERI

PERI GmbH

Deskowania Rusztowania
Doradztwo techniczne
Rudolf-Diesel-Strasse 19
89264 Weissenhorn
Niemcy

tel.: +49 (0)7309.950-0
fax: +49 (0)7309.951-0
info@peri.com
www.peri.com

Oceania

AU Australia
PERI Australia Pty. Ltd.
WWw.periaus.com.au

NZ Nowa Zelandia
PERI Australia Pty. Limited
WWW.peri.co.nz

Europa

AL Albania
PERI Kalip ve iskeleleri
www.peri.com.tr

AT Austria
PERI Ges.mbH
www.peri.at

BA Bosnia i Hercegowina
PERI oplate i skele d.o.o
www.peri.com.hr

BE Belgia
N.V. PERI S.A.
www.peri.be

BG Butgaria
PERI Bulgaria EOOD
www.peri.bg

BY Biatoru$
1000 PERI
www.peri.by

CH Szwaijcaria
PERI AG
www.peri.ch

CZ Czechy
PERI spol. s r.o.
WWW.peri.cz

DE

DK

EE

ES

Fl

FR

GB

GR

HR

HU

Niemcy IS
PERI GmbH

www.peri.de

Dania IT

PERI Danmark A/S
www.peri.dk

Estonia LT
PERI AS
WwWw.peri.ee

Hiszpania LU
PERI'S.A.U.
www.peri.es

Finlandia Lv
PERI Suomi Ltd. Oy
www.perisuomi.fi

Francja NL
PERI S.A.S.

www.peri.fr

Wielka Brytania NO
PERI Ltd.

www.peri.ltd.uk

Grecja PL
PERI Hellas Ltd.
www.perihellas.gr

Chorwacja PT
PERI oplate i skele d.o.o.

www.peri.com.hr

Wegry RO
PERI Kft.

www.peri.hu

Irlandia RS

Siteserv Access & Formwork
www.siteservaccess.ie

Islandia
Armar ehf.
www.armar.is

Witochy
PERI S.r.l.
Www.peri.it

Litwa
PERI UAB
www.peri.lt

Luksemburg
N.V. PERI S.A.
www.peri.lu

totwa
PERI SIA
www.peri-latvija.lv

Holandia
PERI B.V.
www.peri.nl

Norwegia
PERI Norge AS
WWW.peri.no

Polska
PERI Polska Sp. z 0.0.
www.peri.com.pl

Portugalia
Pericofragens Lda.
www.peri.pt

Rumunia
PERI Romania SRL
WWW.peri.ro

Serbia
PERI oplate d.o.o.
WWW.peri.rs

RU

SE

Sl

SK

TR

UA

Rosja
00O PERI
WwWw.peri.ru

Szwecja
PERI Sverige AB
WWWw.peri.se

Stowenia
PERI oplate i skele d.o.o
www.peri.com.hr

Stowacja
PERI spol. s. r.o.
www.peri.sk

Turcja )
PERI Kalip ve Iskeleleri
Www.peri.com.tr

Ukraina
TOW PERI
Www.peri.ua
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