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Przeglad gtéwnych elementow systemu
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System MULTIPROP

Niniejsza dokumentacja zawiera
informacje dotyczace eksploatacji,
montazu, demontazu oraz transportu

i sktadowania wyrobow i systemow
deskowan i rusztowan w miejscu
uzytkowania, a w szczegodlnosci

PERI

systemu MULTIPROP zgodnie z jego
przeznaczeniem.

Okreslenie pojec¢

llekro¢ w niniejszej dokumentacji

jest mowa o:

a) deskowaniu — rozumie sie przez to
urzadzenie do robét budowlanych sta-
nu surowego w postaci tymczasowej
konstrukcji sktadajacej sie z ptyt, ele-
mentoéw nosnych, facznikdéw i innych
elementow uzytkowych (np. balustrady,
obarierowania), uzywane przy wyko-
nywaniu monolitycznych konstrukcji
betonowych i zelbetowych, stuzace
do nadania odpowiednich ksztattow
mieszance betonowej, podtrzymania
zbrojenia w czasie betonowania oraz
do utrzymania mieszanki betonowej
do czasu stwardnienia i uzyskania przez
beton wymaganej wytrzymatosci,

b)rusztowaniu — rozumie sie przez to
tymczasowa konstrukcje budowlana,
z ktoérej moga by¢ wykonywane prace
na wysokosci, stuzaca do utrzymania
os6b, materiatow i sprzetu, stuzaca
do zabezpieczenia przed upadkiem
z wysokosci ludzi oraz przedmiotéw,

a w przypadku rusztowania podporo-
wego stuzaca réwniez do rektyfikacji,
podtrzymywania i zabezpieczania
przed zmianami potozenia deskowa-
nia lub wczesniej sprefabrykowanych
elementéw konstrukcyjnych,
c¢)instrukcji montazu — rozumie sie przez
to wytyczne opracowane przez produ-
centa deskowan lub rusztowan (lub
jego upowaznionego przedstawiciela),
okreslajace podstawowe wymogi
bezpieczne| eksploatacji, a w szcze-
gblnosci montazu i demontazu,
d)projekcie technologicznym PERI - ro-
zumie sie przez to indywidualne, opiso-
wo-graficzne opracowanie, wykonane
przez technologa PERI, okreslajace
zasady poprawnego i bezpiecznego
zastosowania deskowan lub ruszto-
wan dla niestandardowych rozwiazan;
projekt taki powinien zapewnia¢ bez-
pieczne przejecie obciazen (roboczych,
konstrukcyjnych, materiatowych itp.)
przez konstrukcje deskowan lub rusz-
towan oraz przekazanie tych obciazen
na otoczenie (inny element konstrukgcji
budowlanej, podtoze itp.); w przypadku,
gdy projekt technologiczny PERI opi-
suje niestandardowe zastosowanie

f

rozwiazan systemowych PERI, stanowi
on woweczas podstawowy dokument
okreslajacy zasady bezpiecznego
uzytkowania; nie zwalnia to jednak
uzytkownika od stosowania sie do
wytycznych zawartych w instrukcjach
montazu i dokumentacjach techniczno-
ruchowych dla systemoéw PERI
zastosowanych w takim projekcie,

e)montazu — rozumie sie przez to doko-

nanie przez wykonawce montazu
czynnoséci okreslonych w niniejszej
dokumentacji lub instrukcji montazu,
a w szczegodlnym przypadku projekcie
technologicznym PERI, majacych na
celu potaczenie w jedna konstrukcyjna
cato$¢ uprzednio przygotowanych ele-
mentéw deskowan lub rusztowan, przy
zastosowaniu niezbednych potaczen,
eksploatacji — rozumie sie przez to
bezpieczne sktadowanie, przemieszcza-
nie i postugiwanie sie deskowaniami
lub rusztowaniami w miejscu uzytko-
wania zarowno w fazie ich magazyno-
wania jak réwniez w trakcie montazu,
uzytkowania i demontazu, ktére
powinny odbywac¢ sie zgodnie z in-
strukcja montazu, dokumentacja
techniczno-ruchowa oraz aktualnie
obowiazujacymi przepisami,

a w szczegoélnosci Rozporzadzeniem
Ministra Pracy i Polityki Socjalne;j

z dnia 26 wrzeénia 1997 w sprawie
ogolnych przepiséw bezpieczenstwa

i higieny pracy (tekst jednolity z dnia
28 sierpnia 2003) oraz Rozporzadze-
niem Ministra Infrastruktury z dnia

6 lutego 2003 r. w sprawie bezpie-
czenstwa i higieny pracy podczas
wykonywania robo6t budowlanych

(Dz. U. Nr 47 poz. 401),

g)demontazu — rozumie sie przez to do-

konanie przez wykonawce montazu
czynnoséci okreslonych w niniejszej
dokumentacji lub instrukcji montazu,
a w szczegodlnym przypadku projekcie
technologicznym PERI, majacych na
celu rozbidrke jednej konstrukcyjnej
catosci, w kolejnosci odwrotnej do
montazu o ile indywidualne zalecenia
nie stanowia inaczej,

h)technologu PERI — rozumie sie przez
to osobe posiadajaca upowaznienie

producenta deskowan i rusztowan do
opracowywania projektow technolo-
gicznych PERI i do udziatu w odbio-
rach technicznych tych urzadzen,
zamawiajagcym — rozumie sie przez to
osobe fizyczna lub prawna zamawiajaca
produkty PERI (rusztowania lub de-
skowania) na podstawie zamdwienia
lub dwustronnej umowy lub potwier-
dzonego protokotu odbioru deskowan
lub rusztowan. Zamawiajacy zobowia-
zany jest do przestrzegania zasad
bezpieczenstwa okreslonych w doku-
mentacji techniczno ruchowej oraz
obowiazujacych przepisach bhp,
kierowniku budowy — rozumie sie przez
to osobe kierujaca budowa zgodnie

z wymogami prawa budowlanego,

k) wykonawcy montazu — rozumie sie

przez to kierownika budowy lub upo-
waznionego przez niego wykonawce
prowadzacego w miejscu uzytkowa-
nia montaz lub demontaz deskowan
lub rusztowan zgodnie z obowiazuja-
cymi przepisami. Jezeli w miejscu
uzytkowania nie ustanowiono kiero-
whnika budowy przez wykonawce
montazu rozumie sie zamawiajacego
lub pracodawce oséb zatrudnionych
przy montazu, eksploatacji lub
demontazu rusztowan lub deskowan,
ktérzy odpowiadaja za bezpieczen-
stwo pracy zgodnie z przepisami

art. 207 § 1, 2, 3 kodeksu pracy,
uzytkowniku systemu PERI (desko-
wan lub rusztowan) — rozumie sie
przez to kierownika budowy lub upo-
waznionego przez niego wykonawce
prowadzacego roboty budowlane, w
tym z zastosowaniem deskowan lub
rusztowan; w szczegdlnym wypadku
uzytkownik tych urzadzen moze by¢
réwniez wykonawca montazu. Jezeli
W miejscu uzytkowania nie ustano-
wiono kierownika budowy przez
wykonawce montazu rozumie sie
zamawiajacego lub pracodawce osob
zatrudnionych przy montazu, eksplo-
atacji lub demontazu rusztowan lub
deskowan, ktérzy odpowiadaja za
bezpieczenstwo pracy zgodnie z prze-
pisami art. 207 § 1, 2, 3 kodeksu pracy,
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m)systemie PERI — rozumie sie przez to
elementy deskowan lub rusztowan
wyprodukowane wedtug technologii
PERI, posiadajace narzucone wymiary
konstrukcyjne oraz okreslone parame-
try techniczne; elementy te sa prze-
znaczone do faczenia ze soba wg
zasad okreslonych w instrukcji lub do-

kumentacji producenta w docelowa,
tymczasowa konstrukcje budowlana,
w ktorej wymiary siatki konstrukcyj-
nej sa jednoznacznie narzucone przez
wymiary zastosowanych elementéw;
konstrukcja taka zapewnia bezpieczne
przejecie obciazen (roboczych, kon-
strukcyjnych, materiatowych itp.) oraz

Zasady stosowania systemow i wyrobow PERI

1. Biorac pod uwage:

przepisy Rozporzadzenia Ministra Infra-
struktury z dnia 6 lutego 2003 r. w spra-
wie bezpieczenstwa i higieny pracy po-
dczas wykonywania robét budowlanych
(Dz. U. Nr 47 poz. 401),

gdzie rusztowanie okreslane jest jako
tymczasowa konstrukcja budowlana,

z ktérej moga by¢ wykonywane prace
na wysokosci, stuzaca do utrzymania
0s0b, materialow i sprzetu, oraz do
zabezpieczenia przed upadkiem

z wysokosci ludzi i przedmiotow

(patrz § 1 pkt. 6-8 ww. rozporzadzenia),
oraz

ustawe Prawo budowlane (zob. art. 3 pkt.
1 ustawy z dnia 7 lipca 1994 r. - Dz. U. z
2006 r. Nr 156, poz. 1118 z pdzn. zm.),
gdzie obiektami budowlanymi sa: budy-
nek wraz z instalacjami i urzadzeniami
technicznymi, budowla stanowiaca
calosc techniczno-uzytkowa wraz z in-
Stalacjami i urzadzeniami, obiekt matej
architektury,

wyroby i systemy PERI nie sa obiekta-
mi budowlanymi, sa natomiast
urzadzeniami przeznaczonymi do
tymczasowego zastosowania lub
tymczasowymi konstrukcjami budo-
wlanymi, ktorych celem jest spetnienie
$cisle okreslonej funkcji (np. pomoc
w budowie). Sa one przewidziane

do tymczasowego uzytkowania

w miej_scu uzytkowania przez
wykwalifikowanych pracownikow.

2. Niniejsza dokumentacja moze byé
wykorzystywana przy opracowywaniu
ustawowo wymaganego planu
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia
.planu bioz' tj. stuzy¢ do wskazan

Dokumentacja techniczno-ruchowa

dotyczacych przewidywanych zagrozen
wystepujacych podczas realizacji robot
budowlanych z zastosowaniem deskowan
lub rusztowan. Dokumentacja ta nie
zastepuje ,planu bioz”

3. Uzytkowanie systemu PERI opisanego
w niniejszej dokumentacji jest dopu-
szczalne wytacznie przy zastosowaniu
oryginalnych wyrobéw PERI. Stosowanie
innych wyrobow i systemoéw w potaczeniu
z wyrobami i systemami PERI stwarza
zagrozenie dla zdrowia oraz zycia ludzi

i jest zabronione.

4. Przed kazdym uzyciem nalezy
kontrolowa¢ stan techniczny elementéw
systemu PERI pod katem sprawnosci
ruchowej i ewentualnych uszkodzen

(np. deformacja, pekniecie, ztamanie
itp.). W przypadku ich stwierdzenia,
uzytkownik bezwzglednie zobowiazany
jest do wycofania uszkodzonych ele-
mentow z dalszej eksploatacji.

5. Dokonywanie w wyrobach PERI zmian
konstrukcyjnych i przerébek jest
niezgodne z niniejsza dokumentacja,
stwarza zagrozenia dla zdrowia oraz
zycia ludzi i jest zabronione.

6. Nalezy Scisle przestrzegaé wska-
zbwek bezpieczenstwa i informacji o
dopuszczalnych obciazeniach zawartych
w niniejszej dokumentacji, instrukcji
montazu, a w szczegolnych przypadkach
w projekcie technologicznym PERI.

7.W przypadku koniecznosci zastoso-
wania na budowie niesystemowych ele-
mentow i materiatdéw uzupetniajacych
deskowania lub rusztowania PERI,
odpowiedzialnos¢ za jakos¢ takich ele-
mentéw i materiatéw ponosi wykonawca
montazu badz uzytkownik sytemu PERI.

PERI

przekazanie tych obciazen na otocze-
nie (inny element konstrukcji budo-
wlanej, podtoze itp.),

n)miejscu uzytkowania — rozumie sie
przez to teren budowy lub przestrzen,
w ktérej prowadzone sa jakiekolwiek
prace z zastosowaniem deskowan lub
rusztowan.

Powinny one spetnia¢ wymogi aktualnych

przepiséw i norm.

W szczegdlnosci dotyczy to:

e elementow drewnianych: klasa drewna
C24 dla drewna litego wg EN 338,

e rur do rusztowan: rury stalowe
ocynkowane o przekroju co najmniegj
@ 48,3x3,2 mm wg PN EN 12811-1,
pkt. 4.2.1.2,

e ztaczy rur do rusztowan wg EN 74.

8. Jezeli specyficzne uwarunkowania

W miejscu uzytkowania wymuszaja

wprowadzenie rozwiazan zamiennych

w stosunku do rozwiazan przewidzianych

w niniejszej dokumentacji, instrukgcji

montazu, a w szczegdlnych przypadkach

w projekcie technologicznym PERI,

moga by¢ one dokonywane jedynie za

zgoda kierownika budowy lub osoby
przez niego upowaznionej lub innego
uzytkownika systemu PERI. Osoby
podejmujace decyzje o rozwiazaniach
zamiennych ponosza petna
odpowiedzialno$¢ za wptyw takich
zmian na konstrukcje deskowan

i rusztowan. Dokonane zmiany nie

moga pogarszac¢ parametréw nosnosci

i bezpieczenstwa uzytkowania przewi-

dzianych w niniejszej dokumentacji,

instrukcji montazu, a w szczegdlnych
przypadkach w projekcie technologi-
cznym PERI.

9. Niniejsza dokumentacja techniczno-

ruchowa spetnia wymag instrukcji

producenta zgodnie z § 108.ust.4

Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury

z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie

bezpieczenstwa i higieny pracy podczas

wykonywania robét budowlanych

(Dz. U. Nr 47 poz. 401).
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Typowe zastosowanie systemu PERI

Dane ogdlne

Na potrzeby niniejszej dokumentacji
pokazano rozwiazania z zastosowaniem
wybranych elementéw systemu PERI.
Zastosowanie innych elementéw danego
typu nie zwalnia uzytkownika z przestrze-
gania zasad oraz stosowania rozwiazan
podanych w niniejszej dokumentacji.
Niektére z przedstawionych w niniejszej
dokumentacji rozwiazan, ze wzgledu na
ich czytelnos$¢ pokazano bez srodkow
ochrony zbiorowej. Srodki te musza by¢
bezwzglednie zastosowane, o ile w da-
nym przypadku jest to konieczne. Za
zastosowanie takich srodkéw odpowie-
dzialny jest uzytkownik systemu PERI.

Charakterystyka

Podpory PERI MULTIPROP stosuje sie jako
pojedyncze podpory np. w stotach stro-
powych lub potaczone ramami MRK w
wiezach podporowych i stotach stropowych.

Zewnetrzna rura podpory MULTIPROP
pokryta jest powtoka proszkowa. Rame
MRK mozna montowac do rury
zewnetrznej lub wewnetrznej.
Whbudowana tasma pomiarowa oraz
nakretka ze skrzydetkami pozwala na
szybkie i doktadne regulowanie
wysokosci. Podpora MULTIPROP ma
blokade, zabezpieczajaca rure wewnetrzna
przed wyciagnieciem. Znaczniki na rurze
zewnetrznej wskazuja miejsca montazu
ram MRK. Do prac montazowych po-
trzeby jest tylko mtotek ciesielski.

Podstawowe elementy

MULTIPROP 120, L=0,80-1,20 m
MULTIPROP 250, L=1,45-2,50 m
MULTIPROP 350, L=1,95-3,50 m
MULTIPROP 480, L=2,60 — 4,80 m
MULTIPROP 625, L=4,30 - 6,25 m
Ramy MRK o dtugosci 62,5, 75, 90,
120, 1375 oraz 150 cm wykonane sa ze

PERI

stali, a ramy o dtugosciach 201,5, 225,
230, 266 oraz 296 cm wykonane sa z
aluminium.

Wymiary systemowe

Wysokosé¢ uzytkowa pojedynczych pod-
poér wynosi 0,80 — 6,25 m oraz 1,30 —
6,75 m przy zastosowaniu stopki MP 50.
Maksymalna wysokos$¢ uzytkowa wiez
w systemie MULTIPROP ztozonych z
podpdr stezonych ramami MRK wynosi
14,40 m oraz 14,90 m przy zastosowa-
niu dodatkowo stopki MP 50.

Ramy MRK stosuje sie do tworzenia
wiez na planie kwadratu lub prostokata
0 boku od 0,625 do 2,96 m.

Dane techniczne

Dopuszczalne obciazenia przedsta-
wione sa w Swiadectwie badania typu
i tabelach zawartych w niniejszej
dokumentacji techniczno-ruchowej.

Podstawowe wymogi bezpiecznego uzytkowania

1. Uzytkownik systemu PERI

zobowigzany jest do:

a)zapoznania pracownikéw z zasadami
uzytkowania okreslonymi w niniejszej
dokumentacji oraz przeszkolenia ich
w zakresie bezpieczne| eksploatacji
ze szczegolnym uwzglednieniem eta-
pu montazu i demontazu,

b)zapewnienia odpowiedniego nadzoru
podczas catego procesu eksploatacji
ze szczegoblnym uwzglednieniem eta-
pu montazu i demontazu,

c) zapewnienia pracownikom niezbednych
narzedzi oraz srodkow ochrony zbiorowe;j
niezbednych do bezpiecznego prowadze-
nia robét z zastosowaniem systemu PERI,

d)zapewnienia statecznosci elementow
systemu PERI w kazdej fazie ich
uzytkowania oraz do zapewnienia
bezpiecznego przeniesienia obcigzen
na otoczenie (inny element konstrukcji

budowlanej, podtoze, itp.),
e)zapewnienia bezpiecznych stanowisk
pracy, dostepu do nich, wyznaczenia i
oznakowania stref niebezpiecznych oraz
zabezpieczenia wszelkich luk, przetazéw
i otworéw technologicznych
(w szczegolnosci w ciagach komuni-
kacyjnych),

f) bezwzglednego stosowania sie do
wytycznych podanych w niniejszej do-
kumentacji, instrukcji montazu, a w
szczegdblnych wypadkach w projekcie
technologicznym PERI,

g)biezacej kontroli hakéw i zawiesi
transportowych,

h)zapewnienia szczegdlnej starannosci
w procesie eksploatacji systemu
PERI, majacej zapewni¢ unikniecie
zniszczen elementow systemu PERI
oraz ich uszkodzen; uszkodzenia takie
moga zagrazaé bezpieczenstwu

uzytkownikow systemu PERI, a w
szczegodlnych wypadkach spowodowac
zagrozenie zdrowia i zycia,

i) bezwzglednego wycofania z
uzytkowania elementéw uszkodzonych,

j) udostepnienia pracownikom oraz orga-
nom kontroli niniejszej dokumentacji
W miejscu uzytkowania systemu PERI,

k) przeprowadzania przegladéw rusztowan
i deskowan nie rzadziej niz co 30 dni oraz
kazdorazowo po silnym wietrze, opadach
atmosferycznych, dziataniach innych czy-
nnikow stwarzajacych zagrozenie oraz
przerwach w pracy dtuzszych niz 10 dni;
zakres przegladdw powinien obejmowac
szczegolnie prawidlowos¢ posadowienia,
prawidtowos¢ stezen i zakotwien,
prawidtowo$é obciazen pomostow
oraz wszystkie inne czynnosci majace
wptyw na statecznos$¢ konstrukciji i
bezpieczenstwo uzytkowania.

Sktadowanie i transport

1. Do podejmowania i przemieszczania
elementow systemu PERI nalezy stosowaé
systemowe palety, haki i zawiesia
transportowe oraz wilasciwe weciagarki.
2. Elementy systemu PERI powinny by¢
zabezpieczone w taki sposdb, aby w cza-
sie transportu lub sktadowania tadunek
nie mogt sie przesunaé. Haki transpor-
towe i zawiesia mozna odczepi¢ od od-
stawionego tadunku po upewnieniu sie,
ze tadunek nie zmieni swojego potozenia.
3. Zasady uzytkowania i kontroli syste-
mowych hakdéw i zawiesi transportowych

4

opisane sa w osobnych dokumenta-
cjach techniczno-ruchowych opracowa-
nych dla tego rodzaju urzadzen.

4. Elementy systemu PERI powinny by¢
zabezpieczone w taki sposéb, aby w cza-
sie podejmowania lub przemieszczania
tadunku nie mogty sie wysliznag,
rozsypac, rozsunac lub przewrécié.

5. Przy przemieszczaniu lub w transporcie
luzne elementy systemu PERI nalezy
usunaé badz zabezpieczy¢ je przed
przesunieciem sie lub spadnieciem.

6. Przy przemieszczaniu tadunku za-

wieszonego na haku zurawia wyma-
gane jest prowadzenie go przy pomocy
linek sterujacych.

7. Podtoze w miejscu sktadowania po-
winno by¢ czyste, wypoziomowane i ut-
wardzone.

8. Zrzucanie elementéw systemu PERI
powoduje ich uszkodzenia, zagraza
bezpieczenstwu pracownikdw oraz zagraza
bezpieczenstwu uzytkownikéw systemu
PERI, a w szczegdlnych wypadkach moze
spowodowacé zagrozenie zdrowia i zycia.
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System MULTIPROP

Uzytkowanie

1. Przy stosowaniu wyrobow i systemow
PERI nalezy przestrzega¢ ogdlnie
obowiazujacych przepiséw bezpieczenstwa
i higieny pracy, przepiséw ochrony
Srodowiska i aktualnych norm.

2. W przypadku wystapienia szczegdlnie
niekorzystnych czynnikéw atmosfery-
cznych okreslonych w przepisach
Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury
z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas
wykonywania robdt budowlanych

(Dz. U. Nr 47 poz. 401) nalezy podjaé
odpowiednie $rodki techniczne i organi-
zacyjne dotyczace bezpieczenstwa pracy.
3. W przypadku, gdy zgodnie z
obowiazujacymi przepisami zastosowa-
nie elementéw systemu PERI wymaga
wykonania uziemienia oraz instalacji pio-
runochronnej, uzytkownik zobowiazany
jest do wykonania takiej instalacji.

4. W przypadku stosowania zakotwien
ich obciazenie moze nastapi¢ dopiero
po uzyskaniu przez beton odpowiednigj
wytrzymatosci.

5. Demontaz elementéw systemu PERI
moze rozpoczac¢ sie jedynie po uzyska-
niu zgody od kierownika budowy lub od
0soby przez niego upowaznionej i nie
moze rozpoczacé sie przed uzyskaniem
przez beton odpowiedniej wytrzymatosci.
Jezeli w miejscu uzytkowania nie usta-
nowiono kierownika budowy demontaz
elementéw systemu PERI moze
rozpoczac sie jedynie po uzyskaniu zgo-
dy od zamawiajacego lub pracodawcy
oséb zatrudnionych przy montazu, eksp-
loatacji lub demontazu rusztowan lub
deskowan, ktorzy odpowiadaja za
bezpieczenstwo pracy zgodnie z przepi-
sami art. 207 & 1, 2, 3 kodeksu pracy.

PERI

6. Odrywanie elementéw deskowan od
powierzchni betonu przy pomocy
zurawia jest zabronione.

7. Uzytkownik zobowiazany jest do

stosowania wszelkich zabezpieczen

gwarantujacych unikniecie uszkodzen
poszycia elementow systemu PERI,

a w szczegolnosci:

a) stosowania gumowych naktadek na
butawy wibratorow wgtebnych,

b) stosowania odpowiednich podktadéw
podczas sktadowania elementow
systemu PERI lub sktadowania innych
ciezkich przedmiotéw na poszyciu
elementéw systemu PERI,

¢) stosowaniu odpowiednich elementow
dystansowych do zbrojenia,
zapewniajacych powierzchnie przyle-
gania ich do poszycia elementow
deskowan gwarantujaca zabezpiecze-
nie poszycia przed uszkodzeniami.

Zalozenia systemowe

1. Przy sktadowaniu na elementach
systemu PERI innych, ciezkich
przedmiotoéw nalezy przestrzegac
dopuszczalnych obcigzen.
Przy uzytkowaniu systemow i wyrobdéw
PERI nalezy przestrzegac zalecen
zawartych w niniejszej dokumentacji
oraz wymagan i przepiséw ustalonych
w hastepujacych aktach, normach
i dokumentacjach:
® Rozporzadzenie Ministra Pracy
i Polityki Socjalnej z dnia 26 wrzes$nia
1997 w sprawie ogdélnych przepisow
bezpieczenstwa i higieny pracy —
tekst jednolity z dnia 28 sierpnia 2003
(Dz. U. Nr 169, poz. 1650 z 2003 r.);
¢ Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury
z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas
wykonywania robét budowlanych
(Dz. U. Nr 47, poz. 401);
llekro¢ w niniejszej dokumentacji
techniczno-ruchoweyj jest odwotanie
do Dz.U.03.47401 nalezy przez to
rozumiec¢ ww. rozporzadzenie;

Dokumentacja techniczno-ruchowa

e Rozporzadzenie Ministra Gospodarki
z dnia 20 wrzesnia 2001 r. w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy pod-
czas eksploatacji maszyn i innych
urzadzen technicznych do robot ziem-
nych, budowlanych i drogowych
(Dz. U. Nr 118, poz. 1263);

e Rozporzadzenie Ministra Gospodarki
z dnia 30 pazdziernika 2002 r. w sprawie
minimalnych wymagan dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy
w zakresie uzytkowania maszyn
przez pracownikéw podczas pracy
(Dz. U. Nr 191, poz. 1596);

e Rozporzadzenie Ministra Gospodarki,
Pracy i Polityki Spotecznej z dnia
30 wrzesnia 2003 r. zmieniajace
rozporzadzenie w sprawie minimal-
nych wymagan dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy
w zakresie uzytkowania maszyn
przez pracownikéw podczas pracy
(Dz. U. Nr 178, poz.1744 i 1745);,

e Dyrektywa Parlamentu Europejskiego
i Rady 2001/95/WE z dnia 3 grudnia
2001 r. w sprawie ogoélnego
bezpieczenstwa produktow
(Dz. U. L 11/4);

e EN 12812
Rusztowania podporowe
(Traggeruste);

e DIN 18202 Tolerancje wymiarowe
w budownictwie ladowym
(MaRtoleranzen im Hochbau);

e DIN 4420 Rusztowania robocze
i zabezpieczajace
(Arbeits- und Schutzgeriste);

e Dokumentacja techniczno-ruchowa PERI
. Podpory stropowe MULTIPROP";

e Dokumentacja techniczno-ruchowa PERI
. Stopka MP 50",

e Dokumentacja techniczno-ruchowa PERI
. Palety tadunkowe i ktonice pietrzace”;

e Dokumentacja techniczno-ruchowa PERI
Wézek podnosny do palet
tadunkowych”;

e Prospekt PERI ,,MULTIPROP”

Rozwiazania pokazane w niniejszej
dokumentacji techniczno-ruchowej sa
tylko przyktadami, wykonanymi przy
uzyciu elementdéw jednego wymiaru.
Rozwiazania te sa rowniez dopuszczalne
dla wszystkich elementéw systemu
MULTIPROR ktoére sa zgodne ze
standardowa konfiguracja.
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System MULTIPROP

Wysuw podpory

-

— Podpore tak podnie$¢, aby nakretka
odkrecata sie w dot.

— Przy cze$ciowym obciazeniu do 15 kN
wysuw podpory moze by¢ bezsto-
pniowo regulowany przy pomocy na-
kretki regulacyjne;j.

— Podpory pod obciazeniem > 60 kN
nalezy odciagza¢ stosujac klucz HD.

— W celu utatwienia pracy okresowo
nalezy nasmarowac ptyte oporowa.

Przygotowanie

Podpory MULTIPROP z wsunieta rura
wewnetrzna utozy¢ na przygotowanych
koztach roboczych.

(Rys. A1.01 + A1.01a)

Wysuw do zadanej wysokosci

1. Nacisna¢ zaczep zabezpieczajacy
(1.3). Nakretka regulacyjna (1.4) jest od-
blokowana.

2. Wysuna¢ rure wewnetrzna (1.2) na
wymagana dtugosé.

3. Tadéma pomiarowa (1.6) na rurze we-
wnetrznej pozwala precyzyjne ustawic
nakretke regulacyjna i dlugos$é podpory
(skok nakretki wynosi 36 mm na jeden
obrét).

4. Wsuna¢ rure wewnetrzna tak, aby
nakretka regulacyjna przylegata do ptyty
oporowej (1.7).

5. Zaczep zabezpieczajacy blokuje sie.
(Rys. A1.02)

Podpora jest przygotowana.

>

Sprawdz czy zaczepy zabezpieczajace
s3 zablokowane.

&

Stopka przegubowa MKF oraz gtowica
krzyzowa przegubowa MKK sa gotowe
do wstepnego montazu.

PERI

FewI[O)

|

[ i
Rys. A11.01a
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System MULTIPROP

taczenie podpor

/N

Nadstawiane podpory moga by¢ uzy-
wane tylko jako elementy wiez!
Wieze nalezy steza¢ ramami MRK!
Sprawdzié¢ potaczenia!

tacznik MPV-2

Potaczenie za pomoca tacznika MPV-2
tacznik MPV-2 (7) taczy dwie podpory
MULTIPROR ptytami koncowymi o gru-
bosci 10 mm.

Montaz

1. Trzpienie centrujace (7.3) nalezy osa-
dzi¢ w otwory w dolnej (1.8) lub gérnej
ptycie krancowej (1.9) podpory.

2. Druga podpore nalezy nasadzi¢ na
trzpienie centrujace tacznika MPV.

3. Zaczep napinacza (7.2) wsunac¢

w Ssrodkowy otwér ptyty krancowej
podpory.

4. Dzwignia napinacza (7.1) obréci¢ w
prawo i mocno dociagnac.

(Rys. A1.03)

Podpory sa potaczone

Wysokos$¢ wiezy mozna ustawi¢ za po-
moca tasmy pomiarowej Dla kazdego
tacznika MPV nalezy doda¢ 2,5 cm.

Potaczenie za pomoca $rub
MULTIPROP z nakretkami
Alternatywnie do tacznika MPV-2 ptyty
krancowe dwoch podpdr mozna pota-
czy¢ dwiema $rubami (8.1) z nakretkami
(8.2) osadzonymi po przekatnej w otwo-
rach ptyt krancowych.

(Rys. A1.04 + A1.04a)
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Rys. A1.04

Widok z gory
Rys. A1.04a

\
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System MULTIPROP PER'

Ramy MRK

/N

Ramy MRK nalezy przemieszczaé i
sktadowaé w taki sposoéb, aby nie
mogty spasé¢ ani zsuna¢ sie. Zaciski
klinowe nie moga zosta¢ uszkodzo-
ne!

Montaz

Ramy MRK (2) zawsze nalezy taczy¢ z
podporami (1), whbijajac kliny od géry.
(Rys. A1.05)

W razie potrzeby do montazu mozna
wykorzystywacé tréjnogi jako pomoc
przy ustawianiu podpoér.

1. Otworzy¢ zacisk klinowy A (srebrny)
(2.1) lub B (z6tty) (2.2). Klin (2.3) jest w
pozycji gorne;j.

(Rys. A1.06)

2. Zacisk klinowy zaczepié¢ o rowki rury
podpory MULTIPROP.

(Rys. A1.07)

3. Zamocowac¢ zacisk klinowy.

4. Whic¢ klin za pomoca miotka.

5. Pozostate zaciski klinowe zamocowaé
W ten sam sposob.

Ramy sa przymocowane do podpor.
(Rys. A1.07)

Rura wewnetrzna

| 2.1/2.2

Rys. A1.06. Rys. A1.07

-

Jesli gtéwka klina znajduje sie bezpo- N\
Srednio nad korpusem zacisku nie wy- N
stepuje efekt zaciskania! = \ >
(Rys. A1.08) = N/
— W tej sytuacji trzeba poluzowac klin i q

zacisk ponownie zamocowac. I
— Dwa rowki na klinie (2.4) zapewniaja /

odpowiednia no$nos$¢ potaczenia na

zewnetrznej i wewnetrznej rurze pod-  Rys. A1.08

pory.

N
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System MULTIPROP

Rozmieszczenie ram MRK

Obowiazujace wytyczne

Uktad ram MRK musi odpowiada¢ ukta-
dowi pokazanemu na diagramach za-
mieszczonych w Swiadectwie badania
typu systemu MULTIPROPR

Oznaczenie na rurze zewnetrznej
Gérny zacisk klinowy ramy MRK moco-
wacé w miejscu znacznika (11) w postaci
okragtego zagtebienia na rurze ze-
whnetrznej. Uzyskuje sie ten sposéb od-
step ramy do gornej ptyty krancowe;j
réwny 40 cm.

(Rys. A1.09a + A1.09b)

/N

W jednym wezle dopuszczalne jest
przytaczenie zaciskow klinowych tyl-
ko o tym samym kolorze!

(Rys. A1.10)

W docelowej pozycji wiezy kliny (2.3)
w zaciskach klinowych musza byé
zawsze skierowane w dét, tak aby
nie byto mozliwe samoczynne polu-
zowanie sie klinow.

Ramy < MRK 90 musza mieé na rurze
wewnetrznej zaciski klinowe o kolorze
przeciwnym niz na rurze zewnetrznej.
Poprzez to kolor zaciskéw klinowych
zmienia sie na wysokosci wiezy.

(Rys. A1.11a+ A1.11b)
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Widok A-A

Rys. A1.09a Rys. A1.09b

Rura zewnetrzna + rura wewnetrzna

20ty srebrny

srebrny 26ty

Rys. A1.10

Rura zewnetrzna < MRK 90

261ty

Rys. Al.11a

Rura wewnetrzna < MRK 90

PERI
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System MULTIPROP

Gtowica podporowa MP/
SRU

Gtowica podporowa MP/SRU stuzy do
pofaczenia z ryglem uniwersalnym SRU.

Parametry techniczne

Dopuszczalne obciazenie nalezy
przyjmowaé¢ wg testu typu podpory
MULTIPROP wraz z gtowica podporo-
wa MP/SRU.

/N

- Glowice do podpory montowac
zawsze za pomoca Srub!
— Sprawdz czy nakretki sa dokrecone!

Montaz

1. Gtowice przegubowa MP/SRU nalezy
zamontowac po przekatnej do ptyty
krancowej podpory MULTIPROP za po-
moca dwoch $rub z nakretkami umie-
szczonych na przekatnej.

(Rys. A1.12)

2. Podpore stropowa MULTIPROP do-
pasowac¢ do wymaganego wymiaru.

3. Gtowice podporowa MP/SRU zamon-
towac do rygla SRU za pomoca swo-
rznia pasowanego i zawleczki.

OO C

PR
O B3~ O
9.1
9
s & g

[TT] ’l‘ :-.z!-m
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Rys. A1.12

PERI
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System MULTIPROP

Stopka przegubowa MKF

Stopke przegubowa MKF z zamkami
sprezystymi mozna odchyla¢ od pionu
pod katem do 3°. Pozwala to na usta-
wienie podpor MULTIPROP na nachylo-
nym podtozu.

(Rys. A1.13)

Dane techniczne
Dopuszczalne obciazenie 60 kN.

/N

Stopke przegubowa MKF mozna stoso-
wac¢ tylko przy stezonych podporach!
Pierwsza rame MRK nalezy zamonto-
wa¢é maksymalnie 40 cm nad podto-
zem, mierzac odlegtos¢ wraz ze stopka.

Montaz

1. Trzpien centrujacy (4.3) na gornej pty-
cie krancowej (4.1) nalezy osadzi¢ w
otwory w dolnej (1.8) lub gbrnej ptycie
krancowej (1.9) podpory.

2. Zamki sprezyste (4.2) nalezy obrécié
uderzeniami mtotka zaciskajac na dolnej
lub gérnej ptycie krancowej podpory.

3. Za pomoca nakretki (4.4) ustali¢
wysuw stopki przegubowej MKF
Maksymalny wysuw: 100 mm.

-

— Nakretke pod obciazeniem odciazac
obracajac za pomoca preta lub mifotka.

— Nigdy nie luzowaé nakretki uderzajac
w skrzydta nakretki. Grozi peknieciem!
(Rys. A1.15)

Demontaz

/N

Podpory odciazaé trzpieniami!

1. Zaciski boczne zdemontowa¢ za
pomoca miotka.

2. Zdemontowac stopke przegubowa
MKF.
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System MULTIPROP

Gtowica krzyzowa przegu-
bowa MKK

Dane techniczne

Dopuszczalne obciazenie przedsta-
wiono w Swiadectwie badania typu
systemu MULTIPROP.

Gtowice krzyzowa przegubowa MKK z
zamkami sprezystymi mozna odchylaé
od pionu pod katem do 3°. Stuzy ona do
stabilnego podpierania jednego lub dwu
dzwigaréw GT 24 lub VT 20 przy desko-
waniu stropowym ustawionym w spadku.
(Rys. A1.16)

Alternatywnie:
Dzwigar MPB 24

Montaz

1. Trzpien centrujacy (5.3) na dolnej pty-
cie krancowej (5.1) nalezy osadzi¢ w
otwory w dolnej (1.8) lub gornej ptycie
krancowej (1.9) podpory.

2. Zaciski boczne nalezy za pomoca
mtotka ciesielskiego zacisnaé na dolnej
(1.8) lub gornej ptycie krancowej (1.9)
podpory.

3. Za pomoca nakretki (5.4) ustawié
wysuw gfowicy krzyzowej przegubowej
MKK.

Maksymalny wysuw: 100 mm.

(Rys. A1.17)

-

— Nalezy zapewni¢ bezpieczne przenie-
sienie wystepujacych sit poziomych.

— Nakretke pod obcigzeniem odciaza¢
obracajac za pomoca preta lub mtotka.

— Nigdy nie luzowa¢ nakretki uderzajac
w skrzydta nakretki. Grozi peknieciem!

Demontaz

/N

Podpory odciagzaé trzpieniami!

1. Zaciski boczne zdemontowac za
pomoca miotka.

2. Zdemontowac¢ gtowice krzyzowa
przegubowa MKK.

PERI
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Rys. A1.16

Rys. A1.17
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System MULTIPROP

Stopka MP 50

Dane techniczne

Dopuszczalne obciazenie przedsta-

wiono w Swiadectwach badania

typu:

— System MULTIPROP ze stopka
MP 50,

— Podpory MULTIPROP ze stopka
MP 50.

-

— Uzywa¢ jako przedtuzenie podpor
stropowych o 50 cm.

— Automatyczne centrowanie podpory
stropowej dzieki trzpieniom centruja-
cym.

— 2 zaciski boczne tacza stopke MP50 z
podpora stropowa.

— Podpory stropowe Multiprop moga
by¢ taczone ze stopka MP50 we-
wnetrzna lub zewnetrzna rura.

Montaz

1. Podpore (1) ustawié na stopce

MP 50 (3).

2. Trzpienie centrujace (3.3) stopki nale-
zy osadzi¢ w otwory dolnej lub gdrne;j
ptycie krancowej (1.8 lub 1.9) podpory.
(Rys. A1.18a)

3. Zamki sprezyste (3.2) nalezy obrécic
uderzeniami mtotka zaciskajac na dolnej
lub goérnej ptycie krancowej podpory.
(Rys. A1.18Db)

Stopka MP 50 jest potaczona z podpora.

>

Sprawdz czy zaciski boczne licuja ze
soba dwie powierzchnie.

Demontaz

1. Zaciski boczne zdemontowac¢ za
pomoca miotka.

2. Zdemontowac stopke MP 50.
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System MULTIPROP

Montaz poziomy wiezy z 4
stojakami

Do montazu poziomego nalezy przygo-
towac réwne, ptaskie podtoze.

Przygotowanie elementéw

1. Dtugo$¢ podpér nalezy ustawié zgo-

dnie z czescia A1

2. Podpory (1) i ramy MRK (2) przygoto-

wacé i utozy¢ na podtozu:

— Wewnetrzne rury (1.2) gérnej i dolnej
podpory utozyé na zewnatrz. Dzieki
temu tatwo bedzie skompensowac
nierownosci podfoza i dopasowaé
wieze do deskowania.

— Tasma pomiarowa (1.8) ma by¢ usytu-
owana od wewnatrz wiezy.

(Rys. A2.01a)

&

Tasma pomiarowa utatwia wstepny wy-
suw podpory.
(Rys. A2.01b)

Rys. A2.01a

-

— Styki podpoér musza leze¢ w jedne;j
ptaszczyznie. Nalezy stale obserwo-
waé wspotosiowosé podpdr w celu
unikniecia pozniejszych czasochton-
nych poprawek.

— Montaz prostokatnych wiez nalezy za-
czyna¢ od szerszego boku, czyli dtuz-
sza rama MRK powinna by¢ utozona
na podfozu pierwsza.

(Rys. A2.01)

— Rozmieszczenie ram MRK musi byé
zgodne ze Swiadectwem badania
typu systemu MULTIPROP.

Rys. A2.01

Rys. A2.01b

PERI
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System MULTIPROP

Montaz poziomy wiezy z 4
stojakami

Montaz wiezy

1. Pofaczy¢ podpory ze soba.
2. Zamontowaé ramy MRK.
(Rys. A2.02)

3. Zamontowaé boczne ramy MRK.
(Rys. A23.03)

— Z6tty do z6ttego i srebrny do srebrnego.

— Zamkna¢ zaciski klinowe

>

Kontrolowaé zgodnos$¢ koloru zaciskéw
klinowych w styku.

Dokumentaja techniczno-ruchowa
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System MULTIPROP

Montaz poziomy wiezy z 4
stojakami

Montaz wiezy

4. Druga pare podpor nalezy osadzi¢ na

otwartych ztaczach klinowych ram MRK.
5. Zamkna¢ zaciski klinowe i wbi¢ kliny

do oporu.

6. Zamontowaé gorne ramy MRK.

(Rys. A2.04)

Wieza jest zmontowana.

>

Przed podniesieniem wiezy do pionu
wszystkie nakretki regulacyjne musza
przylega¢ do ptyt oporowych. Sprawdz
czy wszystkie zabezpieczenia sa za-
mkniete.

->

W przypadku wiekszych wiez gorne
podpory mozna montowac pojedyn-
czo. Przed zamknieciem zaciskow kli-
nowych ram MRK podpory nalezy po-
taczy¢ ze soba.

W wiezach o wysokosci wiekszej niz
7.0 m nalezy zamontowac stezenie
poziome w potowie wysokosci wiezy,
mocowane do ram MRK ztaczami ob-
rotowymi, zabezpieczajace przed de-
planacja przekroju.

(Rys. A2.05)

PERI

Rys. A2.05
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System MULTIPROP PER'

Montaz poziomy wiezy z
wieloma stojakami

Stosuje sie zasady przedstawione na
stronach 12 13.

Dodatkowo nalezy zwrécié uwage 2

na:

— Ramy MRK (2) nalezy montowa¢
zgodnie z zasada , wiatraka”

(Rys. A2.06)

— taczone podpory nalezy montowac
ze stezeniami ukos$nymi z rur ruszto-
waniowych @ 48,3.

— Wszystkie nakretki regulacyjne (1.4)
powinny mie¢ kontakt z ptytami opo-
rowymi (1.7).

— Do podnoszenia dzwigiem nalezy za-
montowac rury rusztowaniowe (13)
od dotu rury gérnej ramy MRK.

(Rys. A2.07)

Rys. A2.06

Rys. A2.07

Dokumentacja techniczno-ruchowa 17



System MULTIPROP

Podnoszenie wiezy do
pionu

/N

Ryzyko wypadku!
Sprawdzi¢ poprawnosé zamontowa-
nia zaciskow klinowych!

-

Przed rozpoczeciem podnoszenia wiezy
nalezy sprawdzi¢ potaczenia miedzy
podporami oraz wszelkie zabezpiecze-
nia elementow. Zabezpieczenia musza
zamkniete.

Wieza z 4 stojakami i wielostojakowa

1. Rury wewnetrzne (1.2) dolnych pod-
por nalezy maksymalnie wsunac.

2. Rury wewnetrzne (1.2) goérnych pod-
pér nalezy wysunaé. Zapobiegnie to po-
wstawaniu duzych momentdw zginaja-
cych i przejeciu znacznych obciazen
przez dolne ptyty kraricowe.

3. Zamontowaé zawiesie transportowe
(12).

Zawiesia tancuchowe zamontowac na
dwoch przeciwlegtych goérnych ramach.
(Rys. A2.09 + A2.09a)

4. Wieze podnie$¢ do pionu.

5. Rury wewnetrzne dolnych, naroznych
podpor (1.2) wysunac, az do uzyskania
pionowosci wiezy.

6. Reszte wewnetrznych rur podpér wy-

sunac, az do uzyskania kontaktu z pod-
tozem.

7. Zamontowac brakujace ramy.

8. Wieze zabezpieczy¢ przed przewro-
ceniem.

9. Odczepi¢ zawiesie transportowe.
(Rys. A2.08 - A2.08b)

] K

VAN

VAN

PERI

gorny

VAN
VAN

Rys. A2.08

="

1/\]]
L

|

B=a B=a

Itz

/"wu\ H

</(/‘ A/

Rys. A2.09

Rys. A2.08b

Rys. A2.09a
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System MULTIPROP PER'

Pierwszy poziom

Jezeli montaz poziomy nie jest mozliwy
z powodu braku miejsca lub innych wa-
runkéw, mozna zastosowaé montaz pio-
nowy.

/N

Zabezpiecz przed przewroceniem!

Przygotowanie

1. Podpory MULTIPROP ustawié¢ na od-
powiednia dtugos$é zgodnie z czescia
Al

2. Przygotowac¢ potrzebne ramy MRK.

Montaz

1. Ustawi¢ podpory MULTIPROP (1):

— Zastosowac trojnogi (9) do stabilizacji  Rys. A3.01
podpor.

— Podpory ustawi¢ w rozstawach osio-
wych zgodnych z dtugos$ciami ram
MRK.

— Rury wewnetrzne (1.2) znajduja sie na
dole.

— Dtugos$¢ podpér ustawic¢ tasma po-
miarowa (1.6) do $rodka wiezy.

(Rys. A3.01)

2. Ramy MRK zamontowa¢ wedtug

czesci A2:

— Podpory ustawi¢ w rozstawach osio-
wych zgodnych z dtugosciami ram
MRK.

— Ramy MRK (2) montowa¢ od ze-
wnatrz w miejscach zgodnych z ry-
sunkiem technologicznym lub Swia- e
dectwem badania typu.

— Kliny (2.3) zaciskéw ram MRK whbijaé
kolejno od géry do dotu.

- (Rys. A3.02)

 m—

I

Rys. A3.02
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System MULTIPROP

Montaz kolejnych pozio-
mow

/N

Uwaga na statecznos¢!

Miejsca pracy powinny mie¢ na-
wierzchnie zabezpieczajaca przed
poslizgiem!

-

— Bezpieczny odstep chroniacy przed
upadkiem z poziomu montazu
e<1,0m.

— Komunikacja pionowa, np. za pomoca
systemowej sktadanej drabiny.

Montaz

W celu umozliwienia montazu naste-
pnego poziomu podpdr i ram, na pierw-
szym poziomie ram MRK nalezy utozy¢
podest (14).

(Rys. A3.03)

Montaz kolejnych poziomow
Kolejne poziomy montowane sa w taki
sam sposob.

Montaz

— Odlegto$c miedzy poziomami monta-
zu max. 3,50 m.

— Podpory montowac¢ z wsunieta rura
wewnetrzna. Dopiero po stezeniu
ramami podpory wysuna¢ na zadana
dtugosc.

(Abb. A3.04)

— Podpory potaczy¢ ze soba: tacznikiem
MPV-2 lub $ruba z nakretka MP. we-
dtug czesci A1.

— Ramy MRK moga petié role zabez-
pieczenia bocznego podestu i w razie
potrzeby mozna je montowa¢ doda-
tkowo.

Dokumentacja techniczno-ruchowa

14

PERI
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System MULTIPROP

Uchwyt MULTIPROP SRZ
U 100 - U 140

Do przenoszenia duzych obciazen jako
dzwigry gtéwne moga by¢ stosowane
rygle stalowe.

Na podporze montuje sie jeden uchwyt
MULTIPROP SRZ U 100 — U 140.

Montaz

1. Odkreci¢ nakretki 6.-katne M16 (6.4).
2. Ptytke centrujaca (6.2) wsunac¢ po-
miedzy profile rygla.

3. Dolne konce zaczepu mocujacego
(6.1) nalezy wtozy¢ w otwory dolnej lub
gbrnej ptycie krancowej (1.8 lub 1.9)
podpory.

4. Dokreci¢ nakretki 6.-katne M16 (6.4).

Rygiel stalowy jest zamocowany
uchwytem do podpory.
(Rys. A4.01)

Demontaz

1. Odkreci¢ nakretki 6.-katne M16 (6.4).
2. Dolne konce zaczepu mocujacego
wyjac¢ z otwordw w dolnej lub gorne;j
ptycie krancowej podpory i uchwyt zde-
montowac.

taczenie podpor MULTIPROP
z dzwigarami MPB 24

Do przenoszenia duzych obciazen w
stotach stropowych jako dzwigary gto-
wne moga by¢ stosowane aluminiowe
dzwigary MPB 24.

Montaz

Dzwigar mocuje sie dwoma uchwytami
MPB 24 oraz $rubami z nakretka

MPB 24 — M12x50, usytuowanymi po
przekatnej na podporze MULTIPROP
(Rys. A4.02)

22

U100 - U140

Rys.

Rys.

A4.01

A4.02

1.8/1.9
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System MULTIPROP

/N

— Zapewni¢ statecznos$é podczas
demontazul!

- Unikaj koncentracji obciazenia
przez rownomierne obnizanie
podpor!

- Dla obciazen > 60 kN uzywaj klucza
do nakretki HD!

Demontaz

Preferowany jest w pozycji poziomej
wiezy. Mozliwy jest demontaz w pozycji
pionowe;.

Demontaz w pozycji pionowej

1. Odciazy¢ wieze MULTIPROR

2. Zdemontowac¢ deskowanie.

3. Zdemontowa¢ wieze MULTIPROP.
Poluzowaé nakretke za pomoca klucza
do nakretek HD.

Demontaz poziomych stezen jest mozli-
wy tylko wtedy, jesli zagwarantowana
jest stabilno$¢ podpdr.

(Rys. A5.01)

Demontaz w pozycji poziomej

1. Wieze MULTIPROP wysuna¢ spod za-
betonowanego stropu.

2. Zaczepi¢ zawiesie transportowe i po-
tozy¢ wieze MULTIPROP na rownym
podtozu.

3. Wsuna¢ wewnetrzne rury z jednej
strony, zobacz A2 wieze z wieloma stu-
pami.

4. Utozy¢ wieze Multiprop w poziomie
na gruncie.

5. Zdemontowac¢ wieze MULTIPROPR
(Rys. A5.02)

&

- Jezeli zastosowano stezenia monta-
zowe, zaleca sie odciazenie wiezy za
pomoca gornych podpor.

— Demontaz wiez prowadzony jest w
pozycji pionowej od géry do dotu lub
jesli to mozliwe w pozycji poziome;.

Dokumentacja techniczno-ruchowa

Platforma Betoniarska

Rys. A5.01

Rys. A5.02
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System MULTIPROP

/N

Przestrzegaé przepisow i zalecen
okreslonych w dokumentacji tech-
niczno-ruchowej , Palety tadunkowe i
ktonice pietrzace”!

Recznie formowane jednostki trans-
portowe nalezy utozyé¢ w stosie w
prawidlowy sposodb i zabezpieczy¢!

)

Zaczep zabezpieczajacy (1.3) uniemozli-
wia wysuwanie sie rury wewnetrznej
(1.2) i musi by¢ zablokowany.

Transport

Palety tadunkowe i ktonice pietrzace
PERI mozna podejmowac i przemie-
szczac za pomoca dzwigow, zurawi i
wozkow widtowych, a takze wozkow
podnos$nych do palet PERI.

Wszystkie palety i kfonice pietrzace
mozna podejmowac zarbwno od strony
dtuzszego, jak i krotszego boku.

Przyktady przedstawiono na rysunkach.
Podpory stropowe Multiprop z przektad-
kami drewnianymi i tasmami stalowymi.
(Rys. A6.01 - A6.03)

24

Rys. A6.01

Rys. A6.03

PERI

Rys. A6.02
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jtl

Ztacze MG-A/C, MG-B/D

/N

Sprawdzi¢ stateczno$¢ na wywroce-
nie!

<

a < 200 mm

Poziome stezenia rurowe moga by¢ sto-
sowane jako pomoc przy montazu. Ste-
zenia sktadaja sie z rur rusztowaniowych
@ 48 mm i ztaczy MG-A/C lub MG-B/D.
Stezenia rurowe stosuje sie w przypa-
dku wiez i tarcz w celu stabilizacji po-
przecznej podpér MULTIPROR

(Rys. B1.01)

a <200 mm

Rys. B1.01

Przyktad zastosowania 1: Widok z goéry
Uzycie ztacza MG do montazowego
taczenia podpdér MULTIPROP rurami

rusztowaniowymi.

o, O
-]

Zatozenia:

1. a < 200 mm

2.0 < bb°

3. Rozmieszczenie ztaczy przedstawio-
no narys. B1.01a.

Stezenie przejmuje site pozioma réwna:
Fu=1kN+1kN=2kN

Przyktad zastosowania 2:

Uzycie ztacza MG do przenoszenia nie- Rys. B1.02b Widok z gory
wielkich sit poziomych.

Wzdtuz poziomej rury rusztowania 0, O
moze by¢ przenoszona sita Fy _ ﬁ
, TkN
réwna 1 kN. —
(Rys. B1.02b) = P

26 Dokumentacja techniczno-ruchowa



System MULTIPROP

Zastosowanie jako podpa-
rcie podestu roboczego

/N

Ryzyko upadku!
Sprawdz kliny zabezpieczajace!

Do montazu dzwigarow gtownych i roz-
dzielczych lub ptyt SDP na jednym po-
ziomie ram mozna utozy¢ podest robo-
czy. (Rys. B2.01)

Aby méc pracowac na odpowiedniej
wysokosci nalezy stosowac drugi po-
ziom ram MRK. Montaz ram MRK odby-
wa sie sposob opisany w czesci Al.

Tablice

Dopuszczalne obciazenia ram MRK
jako dzwigaréw nosnych podestow
roboczych

il

215

=

db

k

Obciazenie r6wnomiernie roztozone Q

AARARARAA

- i H u u \‘ﬂ
T X -
b, ) 0
- 0

MRK

. Dop. obciazenie réw-
Rozmiar L .
ramy nomiernie roztozone
Q [kN/m]
MRK 296 11
MRK 225 2,0
MRK 150 4,0
MRK 120 5,0

Dokumentacja techniczno-ruchowa

Y

PERI

27



System MULTIPROP

Opuszczanie

/N

Sprawdzi¢ statecznos¢!

Opuszczanie musi odbywac sie etapowo:

1. Odkreci¢ nakretke regulacyjna (1.4) i
wsunac¢ rure wewnetrzna (1.2) podpory
MULTIPROP.

2. Powtdrzy¢ te czynnosc¢ dla wszy-
stkich podpor.

-

Ramy na rurach wewnetrznych: poluzo-
wacé kliny na dwoch podporach potozo-
nych przeciwlegle po przekatne;j.

&

Proces rozdeskowania i przestawienia

stotu stropowego lub wiezy mozna uta-
twié poprzez zastosowanie wozka pod-
nos$nego lub transportowego. Podpory
moga wtedy zosta¢ wsuniete bez dzia-
tajacego na nie obciazenia.

(Rys. B3.01)

Wozek podnosny

/N

Przestrzegaé przepisow i zalecen
okreslonych w dokumentacji tech-
niczno-ruchowej ,Wo6zek podnosny
PERI"!

Wystepuje ryzyko uszkodzenia ram
MRK!

Przetaczanie

1. Wézki podnosne ustawiac centralnie
wzgledem wezszych ram MRK.

2. Ramy podpiera¢ przy uzyciu adapte-
réw MULTIPROP.

3. Stét stropowy lub wieze rownomie-
rnie podniesc.

4. Przestawi¢ stot stropowy lub wieze.

28

F ﬁ\\‘“\\

)

Rys. B3.01

Tablice

Dopuszczalne obciazenie [kg] ram
MRK przy podnoszeniu za pomoca
wozka podnosnego.

Aluminiowe ramy MRK |Dop. obciazenie [kg]

MRK 296 350
MRK 266 - 225 440
MRK 201,5 560

Stalowe ramy MRK Dop. obciazenie [kg]

MRK 150 880
MRK 137,5 920
MRK 120 1000

PERI
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Przesuwanie przy uzyciu
tomu budowlanego

W celu doktadnego ustawienia stotu
stropowego w docelowej pozycji, mo-
zna przesuwac go za pomoca dfugiego
tomu budowlanego i preta pomocnicze-
go.

Przesuwanie

1. Wiozy¢ pret pomocniczy (15) do dol-
nych otworéw w podporze MULTIPROP.
2. Przesuna¢ stot stropowy uzywajac
tomu budowlanego (16) jako dzwigni.
(Rys. B3.02)

Dokumentacja techniczno-ruchowa

PERI

. =5—8

iK| 1L
1A -0
o i
16
15
Rys. B3.02

29



MULTIPROP PERI
Nr art. Ciezar kg
Podpory MULTIPROP MP min. L max. L
027288 10,200 MULTIPROP MP 120 800 1200
027289 15,400 MULTIPROP MP 250 1450 2500
027290 19,500  MULTIPROP MP 350 1950 3500
027291 24,900  MULTIPROP MP 480 2600 4800
027305 34,700 MULTIPROP MP 625 4300 6250
Podpory stropowe z aluminium. Stosowane jako Uwaga
pojedyncze podpory stropowe lub w potaczeniu z Swiadectwo dopuszczenia nr Z-8.312-824.
ramami MRK jako wieze. Certyfikat bezpieczenstwa B nr B/02/047/03.
Dane techniczne
Dopuszczalne obciazenia - patrz tablice PERI.
014
: - 0150
-
s
£
-
£
£
Ramy MRK, stalowe L X
028390 9,890 Rama MRK 62,5 545 625
028400 10,700 Rama MRK 75 670 750
028330 11,300 Rama MRK 90 820 900
028340 14,000 Rama MRK 120 1120 1200
028380 15,400 Rama MRK 13750 1295 1375
028350 16,300 Rama MRK 150 1420 1500
Ramy stezajace do podpér MULTIPROR Uwaga

Mocowane do rury zewnetrznej i wewnetrznej
podpory. Z integralnymi zaciskami klinowymi.

L = Dtugo$¢ catkowita
X = Wymiar osiowy

- |

I S N A— L[
I L |

~ 1

1

500

T
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MULTIPROP PERI
Nrart. Ciezar kg
Ramy MRK, aluminiowe L X
028460 11,600 Rama MRK 201,5 1935 2015
028360 12,300 Rama MRK 225 2170 2250
028470 12,500 Rama MRK 230 2220 2300
028480 12,700 Rama MRK 237 2290 2370
028490 13,900 Rama MRK 266 2580 2660
028370 14,900 Rama MRK 296 2880 2960
Ramy stezajace do podpér MULTIPROR Uwaga
Mocowane do rury zewnetrznej i wewnetrznej L = Dtugos$¢ catkowita
podpory. Z zaciskami klinowymi. X = Wymiar osiowy
Qe
dZ N7
| L J
T X 1
Podesty MULTIPROP Dane techniczne
107169 12,000 Podest MULTIPROP 150 x 60 Dopuszczalne obciazenie do 200 kg/m?
107170 18,000  Podest MULTIPROP 225 x 60
Do montazu pomostéw roboczych.
‘ 1500 / 2250 ‘
) 1
Podesty MULTIPROP z wiazem Dane techniczne
107171 12,500 Podest MULTIPROP 150 x 60 z wiazem Dopuszczalne obciazenie do 200 kg/m?
107172 18,500  Podest MULTIPROP 225 X 60 z wiazem

Do montazu pomostéw roboczych. Z wtazem do
drabin wejsciowych.

R

1500 /2250

I

595

31



MULTIPROP PERI

Nr art. Ciezar kg

107173 9,000 Drabina 220/350 Dane techniczne
Drabina wejsciowa na podesty w wiezach Zakres zmiany dtugoséci: 2,20 - 3,50 m.
MULTIPROP. Mocowana do podestu z wtazem.

0 p I
M N ]
) 2|
o
=3
[¥e}
@
>
<
1S
o
o
I
]
£
1S
L .

65 330

022027 3,600  Klucz do nakretki HD
Do luzowania gtowicy HDK 45 i nakretki
regulacyjnej podpory MULTIPROP

983

o E < |

—

v

027310 8,900  Stopka MP 50 Uwaga
Z zamkami sprezystymi. Dopuszczalne obciazenia - patrz tablice PERI.

0150
o
3 Q42| —@12,5
289 81 8
o d&b O O
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MULTIPROP PERI

Nrart. Ciezar kg

027297 8,730  Gtowica krzyzowa przegubowa MKK Dane techniczne
Z zamkami sprezystymi. Dopuszczalne obciazenie nalezy przyjmowaé wg
Do stabilnego podpierania jednego lub dwoch testu typu systemu MULTIPROPR

dzwigaréw GT 24 lub VT 20K. Przegubowa w
kazdym kierunku do 3°.

027296 6,220 Stopka przegubowa MKF Dane techniczne
Z zamkami sprezystymi. Maksymalne obciagzenie robocze 60 kN.
Do podpér MULTIPROP stezanych ramami MRK.
Przegubowa w kazdym kierunku do 3°.

@38

min 120
max 220

Ztacza Wskazéwka
027298 1,930 Ziacze MG-A/C Rozwartos¢ klucza: S 19.
027299 1,930 Ztacze MG-B/D

Do mocowania rur @ 48,3 mm do podpor stropo-

wych MULTIPROP MP.

191
95

028000 9,770  Tréjnog uniwersalny, ocynk.
Do podpér o przekrojach od @ 48 — 120 mm do
120 x 120 mm oraz podpér MULTIPROP ze sto-
pkami MP 50.

800

555
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MULTIPROP

Nr art. Ciezar kg

PERI

027301 1,020

tacznik MPV-2
Do faczenia dwdch podpdr MULTIPROP w stojaki
wiez systemu MULTIPROP.

—
H\if o

111142 0,082

Sruba z nakretka MP - M12 x 48 Uwaga

Do taczenia dwoch podpdr MULTIPROP w sto- Rozwartos$é klucza: S 19.
jaki wiez systemu MULTIPROP oraz mocowania

osprzetu do dzwigarow MPB 24.

% 40
D¥sw 19

M 12
027302 2,100  Uchwyt MULTIPROP SRZ U100 - U140 Uwaga
Do mocowania rygli SRZ, SRU oraz profili U100 - Rozwartos¢ klucza: S 24.
U140 do ptyty krancowej podpor MULTIPROP.
250 0

5
SW 24

(3]
@
«
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MULTIPROP PERI

Nrart. Ciezar kg

107161 3,060 Gtowica podporowa MP/SRU Dane techniczne
Jako element taczacy podpory stropowe Dopuszczalne obciazenie nalezy przyjmowacé wg
MULTIPROP i rygle SRU/SRZ. testu typu Gtowicy podporowej MP/SRU.

50

ity

Osprzet
104031 0,462  Sworzen pasowany @ 21 x 120
018060 0,030 Zawleczka 4/1, ocynk.

107160 3,960 Gtowica MP/SRU
Do dowolnego mocowania gtowicy podporowej
MP/SRU do rygli SRU.

N
3

TA
O-
O-
O
O‘
—
-l

131

A @21 52
100
Osprzet
104031 0,462  Sworzen pasowany @ 21 x 120
018060 0,030  Zawleczka 4/1, ocynk.
104031 0,462  Sworzen pasowany @ 21 x 120
Do réznych potaczen.
‘ 207 |
122 ‘
06
@21

Osprzet
022230 0,033  Zawleczka 5/1, ocynk.

018060 0,030  Zawleczka 4/1, ocynk.

o A, o
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MULTIPROP

PERI

Nr art. Ciezar kg
019200 162,000 Woézek podnosny Dane techniczne
Do przestawiania stotéw stropowych i wiez podpo- Dopuszczalne obciazenie robocze: 1000 kg
rowych PD 8, MULTIPROP i Rosett Plus.
€]
€]
g
Osprzet
118114 14,200 Uchwyt MP
118605 21,500 Uchwyt Rosett
117954 21,200 Uchwyt Rosett Plus
118115 11,000 Uchwyt PD 8
118114 14,200  Uchwyt MP Uwaga

Do podejmowania i przemieszczania przy uzyciu
wozka podnosnego stotdw stropowych lub wiez
podporowych MULTIPROP

Ztozony z dwdch elementdw:
uchwyt lewy i prawy.
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MULTIPROP PERI

Nrart. Ciezar kg

Dzwigar MIPB 24 L
079300 24,000 Dzwigar MPB 24, L = 3,00 m 2998
079360 28,800 Dzwigar MPB 24, L = 3,60 m 3598
079420 33,700 Dzwigar MPB 24, L = 4,20 m 4198
079480 38,500 Dzwigar MPB 24, L = 4,80 m 4798
079540 43,300 Dzwigar MPB 24, L = 5,40 m 5398
079600 48,100 Dzwigar MPB 24, L = 6,00 m 5998
Aluminiowe dzwigary gtéwne wiez systemu Dane techniczne
Multiprop. dop. Q = 50 kN
dop. A = 80 kN

dop. M = 15 kNm

i
il _ v

|

©
o

1%
240

107348 9,630  tacznik
Do taczenia dzwigarow MPB 24.

950
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@21

d o R o o o >
o o © o &

Osprzet
104031 0,462  Sworzen pasowany g 21 x 120
018060 0,030  Zawleczka 4/1, ocynk.

108339 0,203  Uchwyt wbijany MPB 24/GT 24
Do faczenia dzwigarow kratowych GT24 z dzwiga-
rami MPB 24.

Osprzet
018280 1,000 Gwozdz dwugtowkowy L = 65 mm.
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MULTIPROP PERI
Nr art. Ciezar kg
107820 0,057  Bride MPB 24
Do taczenia dzwigarow MPB 24 z podporami
Multiprop oraz do faczenia dzwigaréw kratowych
GT 24 z dzwigarami MPB 24. Stosowa¢ parami!
,, 65 12
1085
5 o ﬂ ﬂ
Art. Nr.: <
\o13
C)sprzet
111142 0,082  Sruba z nakretka MP - M12 x 48
108213 2,590 Glowica zastrzatu MPB 24
Do mocowania zastrzatéw i odciagdw do dzwiga-
row MPB 24.
82
14
120
Osprzet
104031 0,462  Sworzen pasowany g 21 x 120
018060 0,030  Zawleczka 4/1, ocynk.
104131 3,940 Uchwyt poreczy SRU/SRZ W komplecie
Do mocowania stupka poreczy SGP do rygli SRU i 105400 sworzen @ 20 x 140, ocynk. (2x)
SRZ U100-U140. 018060 zawleczka 4/1, ocynk. (2x)
*l4s
140
Osprzet
116292 4,730  Stupek poreczy HSGP-2
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MULTIPROP

Nr art.

Ciezar kg

PERI

116292

4,730

Stupek poreczy HSGP-2
Jako zabezpieczenie przed upadkiem z wysokosci
w réznych systemach.

Dane techniczne
Maksymalna strefa wptywu:
2,10 m z deskami,

2,40 m z siatka zabezpieczajaca.

120

450
1050

1300
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PERI Polska

M Oddziat

PERI Warszawa
ul. Stoteczna 62
05-860 Ptochocin
tel.: 22 72 17 330
fax: 22 72 17 331
Dyrektor Oddziatu:
Artur Wilczynski

Przedstawicielstwo
PERI Biatystok

ul. Sw. Rocha 5/201
15-879 Biatystok
tel./fax: 85 74 22 080
Przedstawiciel

Techniczno-Handlowy:

Daniel Bondar

Przedstawicielstwo
PERI Lublin

ul. Zemborzycka 53
20-445 Lublin

tel.: 81 74 58 874
fax: 81 74 58 875
Przedstawiciel

Techniczno-Handlowy:

Stawomir Waleniak

Przedstawicielstwo
PERI todz

ul. Aleksandrowska 67/93

91-205 todz

tel.: 42 61 10 891
fax: 42 61 10 893
Z-ca Dyrektora:
Andrzej Zajac
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W Oddziat PERI
Gdansk
ul. Budowlanych 21
80-298 Gdansk
tel.: 58 34 75 580
fax: 58 34 75 581
Dyrektor Oddziatu:
Wojciech Wyrwicki

W Oddziat
PERI Poznan
ul. Drukarska 61
62-023 Koninko
tel.: 61 63 42 400
fax: 61 63 42 401

Tomasz Pastwa

Przedstawicielstwo
PERI Bydgoszcz

ul. Pod Blankami 39-45/4
85-034 Bydgoszcz

tel.: 52 52 22 583

fax: 52 52 22 586
Przedstawiciel
Techniczno-Handlowy:
Andrzej Borkowski

Przedstawicielstwo
PERI Szczecin

ul. A. Struga 67
70-784 Szczecin
tel.: 91 46 12 887
fax: 91 46 40 634

Dyrektor Oddziatu:

M Oddziat
PERI Wroctaw
ul. Przemystowa 1
55-080 Katy Wroctawskie
tel.: 71 33 42 920
fax: 71 33 42 921
Dyrektor Oddziatu:
Krzysztof Pawlik

Przedstawicielstwo
PERI Opole

ul. Zielonogorska 3
45-955 Opole

tel.: 77 44 16 560
fax: 77 45 80 455
Przedstawiciel
Techniczno-Handlowy:
Andrzej Mroéz

M Oddziat
PERI Katowice
ul. Wiosny Ludéw 19 ¢
43-608 Jaworzno
tel.: 32 61 68 400
fax: 32 61 68 401
Dyrektor Oddziatu:
Dariusz Jez

M Oddziat
PERI Krakow
Budynek KBP-200, | pietro
ul. Krakowska 280
32-080 Zabierzow
tel.: 12257 61 10- 13
fax: 12 257 61 14
Dyrektor Oddziatu:
Andrzej Szostak

Przedstawicielstwo
PERI Rzeszow

ul. Geodetow 1/101
35-328 Rzeszow
tel./fax: 17 85 47 213
Przedstawiciel
Techniczno-Handlowy:
Dariusz Wisniowski

W Oddziat
Rusztowan PERI
ul. Stoteczna 62
05-860 Ptochocin
tel.: 22 72 17 440
fax: 22 72 17 441
Dyrektor Oddziatu:
Maciej Rudas

H Centrum Obrotu
Sklejka PERI
ul. Przemystowa 1
55-080 Katy Wroctawskie
tel.: 71 3342 920
fax: 71 3342 921
Dyrektor Oddziatu:
Marcin Pawlak



(PERI

PERI Polska Sp. z o.0.

D Rusz
Doradztwo techniczne
ul. Stoteczna 62

05-860 Ptochocin
info@peri.com.pl
www.peri.com.pl

Legenda
W Oddzialy
W Przedstawicielstwa
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Optymalne rozwiazanie
dla kazdego projektu

Technika dostepu Namioty technologiczne Osprzet uniwersalny

PERI Polska Sp. z o.0.
Deskowania Rusztowania
Doradztwo techniczne

ul. Stoteczna 62

05-860 Ptochocin

tel.: +48 22.72 17-400

fax: +48 22.72 17-401
info@peri.com.pl
www.peri.com.pl

Ustugi serwisowe

PLpl 12|2013 2ma 793425 © PERI GmbH



	Test123: 


