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Przeglad elementow systemu

Oznaczenia

Piktogram | Definicja
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Niebezpieczenstwo/
Ostrzezenie/Uwaga

Uwaga:

Wskazowka

Zaczep transportowy

Kontrola wzrokowa

Rada praktyczna

Nieprawidfowe zastosowanie

Kask ochronny

Obuwie ochronne

Rekawice ochronne

Okulary ochronne

Srodki ochrony indywidualnej
przed upadkiem z wysokosci
(SOl)

Przestrzega¢ dodatkowych do-
kumentacji technicznych

Strzafki

—»

Kierunek dziatania

= Kierunek reakgcji*

Sifa

* W przypadku, gdy nie jest tozsama ze strzatka
dziatania.

Kategorie instrukcji dotyczacych
bezpieczenstwa

Niniejsze instrukcje bezpieczenstwa
wskazuja na czynniki zagrozenia bezpie-
czenstwa oraz wskazuja, jak uniknac
zagrozen. Instrukcje bezpieczenstwa
znajduja sie na poczatku rozdziatu lub w
istotnych jego miejscach i sa
wyrdznione w nastepujacy sposob:

m Niebezpieczenstwo

Ten znak wskazuje na wyjatkowo nie-
bezpieczna sytuacje, ktéra moze
spowodowac $mier¢ lub powazne
obrazenia.

E Ostrzezenie

Ten znak wskazuje na niebezpieczna
sytuacje, ktéra moze spowodowac
Smierc¢ lub powazne obrazenia.

E Uwaga

Ten znak wskazuje na niebezpieczna
sytuacje, ktéra moze spowodowac
lekkie obrazenia.

“ Wskazowka

Ten znak wskazuje na sytuacje, ktdra
moze spowodowac szkody materialne.

Struktura instrukcji bezpieczenstwa

E Hasto ostrzegawcze

Rodzaj i zrodto zagrozenial
Skutki w przypadku nieprzestrzegania.

= Dziatania w celu unikniecia zagrozenia.
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Wymiarowanie

Wymiary z reguty podane sa w cm.

W przypadku stosowania innych
wielkosci np. m, jednostki pokazano na
rysunkach.

Konwencja
B Wskazywane pozycje (elementy) sa
ponumerowane: 1......,2......, 3. ......

B Wynik instrukcji jest przedstawiony
jako: —

B Numery pozycji poszczegdlnych sa
jednoznacznie pokazane zardbwno na
rysunkach, np. 1,
jak i w tekscie, np. (1).

B Niektore pozycje, np. elementy sa
stosowane zamiennie,
przedzielone ukosnikiem np. 1/2.

Uwaga ogdlna

Rysunek na pierwszej stronie niniejszej
instrukcji przedstawia przyktadowe ele-
menty systemu rusztowan. Etapy mon-
tazu przedstawione w niniejsze] doku-
mentacji techniczno-ruchowe sa
przyktadowe dla jednego rozmiaru
elementéw. Obowiazuja one
odpowiednio dla wszystkich
elementow konfiguracji standardowe.

W celu lepszego zrozumienia rysunki
detali zostaty czesciowo uproszczone.
Systemy bezpieczenstwa pominiete w
niektoérych przypadkach na rysunkach
muszg zostac¢ zastosowane.

Terminologia

Ze wzgledu na lepsza czytelnosc¢ nie
zawsze podano kompletne nazwy
elementow.

Mozna stosowac wszystkie czesci
zgodnie z przegladem wyrobow.
Wyjatki zostaty podane.



Wprowadzenie PERI

Niniejsza dokumentacja zawiera
informacje dotyczace montazu,

eksploatacji, demontazu oraz trans-
portu i sktadowania systemow PERI

w miejscu ich uzytkowania.

Okreslenie pojec

llekroé w niniejszej dokumentacji
jest mowa o:

wania; nie zwalnia to jednak uzytkow-
nika od stosowania sie do wytycznych

i) kierowniku budowy — rozumie sie przez
to osobe kierujaca budowa zgodnie

a) deskowaniu — rozumie sie przez to
urzadzenie do robo6t budowlanych sta-
nu surowego w postaci tymczasowej
konstrukcji sktadajacej sie z ptyt, ele-
mentow nosnych, tacznikdéw i innych
elementéw uzytkowych (np. balustra-
dy, obarierowania), uzywane przy wy-
konywaniu monolitycznych konstrukcji
betonowych i zelbetowych, stuzace
do nadania odpowiednich ksztattow
mieszance betonowej, podtrzymania
zbrojenia w czasie betonowania oraz
do utrzymania mieszanki betonowej
do czasu jej stwardnienia i uzyskania
wymaganej wytrzymatosci,

b) rusztowaniu — rozumie sie przez to
tymczasowa konstrukcje budowlana,
z ktérej moga by¢ wykonywane prace
na wysokosci, stuzaca do utrzymania
0s0Ob, materiatdw i sprzetu oraz do
zabezpieczenia przed upadkiem
z wysokoéci ludzi i przedmiotow,

a w przypadku rusztowania podporo-
wego stuzaca réwniez do rektyfikacji,
podtrzymywania i zabezpieczania
przed zmianami potozenia deskowa-
nia lub wczes$niej sprefabrykowanych
elementéw konstrukcyjnych,

c) instrukcji montazu — rozumie sie przez

to wytyczne opracowane przez produ-

centa systemow PERI (lub jego upo-
waznionego przedstawiciela), okresla-
jace podstawowe wymogi bezpiecz-
nej eksploatacji, a w szczegdlnosci
montazu i demontazu,

d) projekcie technologicznym PERI —
ro- zumie sie przez to indywidualne,
opi- sowo-graficzne opracowanie,
wykona- ne przez technologa PERI,
okreslajace zasady poprawnego i bez-
piecznego zastosowania systemow
PERI, w szczegdélnosci dla niestandar-
dowych rozwiazan; projekt taki powi-
nien zapewnia¢ bezpieczne przejecie
obciazen (roboczych, konstrukeyj-
nych, materiatowych itp.) przez kon-
strukcje systemow PERI oraz przeka-
zanie tych obciazen na otoczenie (inny
element konstrukcji budowlanej, pod-
toze itp.); w przypadku gdy projekt
technologicz- ny PERI opisuje niestan-
dardowe za- stosowanie rozwiazan
systemowych PERI, stanowi on wow-
czas podsta- wowy dokument okre-
$lajacy zasady bezpiecznego uzytko-

zawartych w instrukcjach montazu i
dokumentacjach techniczno-rucho-
wych dla systeméw PERI zastosowa-
nych w takim projekcie,

e) montazu — rozumie sie przez to wy-

—

konanie przez wykonawce montazu
czynnosci okreslonych w niniejszej do
kumentacji lub instrukcji montazu, a w
szczegblnym przypadku w projekcie
technologicznym PERI, majacych na
celu potaczenie w jedna konstruk-
cyjna catos$¢ uprzednio przygotowa-
nych elementow systemow PERI, z
zastosowaniem niezbednych potaczen,
eksploatacji — rozumie sie przez to
bezpieczne sktadowanie, przemiesz-
czanie i stosowanie systemow PERI
w miejscu uzytkowania, zarbwno w
fazie ich magazynowania jak réwniez
w trakcie montazu, uzytkowania i
demontazu, ktére powinny odbywacé
sie zgodnie z instrukcja montazu,
dokumentacja techniczno-ruchowa, w
szczegblnym przypadku z projektem
technologicznym PERI oraz aktualnie
obowiazujacymi przepisami,

g) demontazu — rozumie sie przez to wy-

konanie przez wykonawce montazu
czynnosci okreslonych w niniejszej

do kumentacji lub instrukcji montazu,
a w szczegdblnym przypadku projekcie
technologicznym PERI majacych na
celu rozbiérke wczesniej wykonanej
konstrukcji z systeméw PERI, w kolej-
nosci odwrotnej do montazu, o ile
indywidualne zalecenia nie stanowia
inaczej,

h) technologu PERI — rozumie sie przez

to osobe posiadajaca upowaznienie
producenta systemow PERI do opra-
cowywania projektéw technologicz-
nych PERI z zastosowaniem takich
systemow oraz do udziatu w odbio-
rach technicznych konstrukcji wykona-
nych na podstawie takich projektow
zamawiajacym — rozumie sie przez to
osobe fizyczna lub prawna zamawia-
jaca systemy PERI na podsta wie
zamoéwienia, dwustronnej umowy lub
potwierdzonego protokotu odbioru
systemoéw PERI; zamawiajacy zobo-
wiazany jest do przestrzegania zasad
bezpieczenstwa okreslonych w doku-
mentacji techniczno ruchowej oraz
obowiazujacych przepisach bhp,
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z wymogami prawa budowlanego,

k) wykonawcy montazu — rozumie sie
przez to kierownika budowy lub upo-
waznionego przez niego wykonawce
prowadzacego w miejscu uzytkowania
montaz lub demontaz systemow PERI,
zgodnie z obowiazujacymi przepisami,’

I) uzytkowniku systeméw PERI-rozumie
sie przez to kierownika budowy? lub
upowaznionego przez niego
wykonawce prowadzacego roboty
(w szczegoblnosci roboty budowlane)
w miejscu uzytkowania,’

m)systemach PERI — rozumie sie przez
to elementy deskowan lub rusztowan
wyprodukowane wedtug technologii
PERI, posiadajace narzucone wymiary
konstrukcyjne oraz okreslone parame-
try techniczne; elementy te sa przez-
naczone do taczenia ze soba wg
zasad okreslonych w instrukeji lub
dokumen- tacji producenta w doce-
lowa, tymczasowa konstrukcje
budowlana, w ktorej wymiary siatki
konstrukcyjnej sa jednoznacznie
narzucone przez wy- miary zastoso-
wanych elementow; konstrukcja taka
zapewnia bezpieczne przejecie obcia-
zen (roboczych, kon- strukcyjnych,
materiatowych itp.) oraz przekazanie
tych obciazen na otocze- nie (inny ele-
ment konstrukcji budo- wlanej, pod-
toze itp.),

n) miejscu uzytkowania — rozumie sie
przez to teren budowy lub przestrzen,
w ktérej prowadzone sa jakiekolwiek
prace z zastosowaniem systeméw PERI,

o) dopuszczalnym obciazeniu — rozumie
sie przez to dopuszczalne obciazenia
robocze, uzytkowe lub eksploatacyjne,
ktérym mozna obciazy¢ element sys-
temu PERI lub konstrukcje wykonana
z takich elementow; okreslane jest
ono na podstawie wytrzymatosci
(nos$nosci) charakterystycznej ele-
mentu systemu PERI zredukowanej o
wspotczynnik bezpieczenstwa obcia-
zenia oraz o wspotczynnik materia-
fowy bezpieczenstwa; w przypadku,
gdy w aktach, normach lub dokumen-
tacjach pojawia sie pojecie nosnosci
nominalnej nalezy ja rozumie¢ réw-
niez jako obciazenie dopuszczalne.



Wprowadzenie

Zasady stosowania systemow PERI

1. Biorac pod uwage obowiazujace na
dzien wydania niniejszej dokumentacji
techniczno ruchowej przepisy:

gdzie rusztowanie okreslane jest jako’:

.tymczasowa konstrukcja budowlana,

z ktorej moga by¢ wykonywane prace

na wysokosci, stuzaca do utrzymania

0s0b, materiatow i sprzetu, oraz do
zabezpieczenia przed upadkiem z wyso-
kosci ludzi i przedmiotow”

oraz

gazie obiektami budowlanymi sa3:

. budynek wraz z instalaciami i urzadze-

niami technicznymi, budowla stanowia-

ca calosc techniczno-uzytkowa wraz

z instalacjami i urzadzeniami, obiekt

matej architektury”,

konstrukcje wykonane z zastosowa-

niem i systemow PERI nie sa obiekta-

mi budowlanymi, sa natomiast urza-

dzeniami przeznaczonymi do tymcza-

sowego stosowania lub tymczaso-
wymi konstrukcjami budowlanymi,
ktorych celem jest spetnienie $cisle
okreslonej funkcji (np. pomoc w bu-
dowie). Sa one przewidziane do tym-
czasowego stosowania w miejscu
uzytkowania przez wykwalifikowa-
nych pracownikow.

2. Niniejsza dokumentacja moze by¢
wykorzystywana przy opracowywa-
niu ustawowo wymaganego planu
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia
.planu bioz”, tj. stuzy¢ do wskazan
dotyczacych przewidywanych zagro-
zen wystepujacych podczas realizacji
robét budowlanych z zastosowaniem
deskowan lub rusztowan. Dokumen-
tacja ta nie zastepuje ,planu bioz".

3. Uzytkowanie systemow PERI opisa-
nych w dokumentacjach technicznru-
chowych jest dopuszczalne wytacznie
przy zastosowaniu oryginalnych wyro-
bow PERI. Stosowanie innych wyro-
bow i systemow w potaczeniu z sys-
temami PERI stwarza zagrozenie dla
zdrowia oraz zycia ludzi i jest zabro-
nione.

4. Przed kazdym uzyciem nalezy kontro-
lowa¢ stan techniczny elementow
systeméw PERI pod katem sprawno-
$ci ruchowej i ewentualnych uszko-
dzen (np. deformacja, pekniecie, zta-
manie itp.). W przypadku ich stwier-
dzenia, uzytkownik bezwzglednie
zobowiazany jest do wycofania usz-
kodzonych elementow z dalszej eksp-
loatacji. Naprawe elementow wycofa-
nych z eksploatacji moze przeprowa-
dzi¢ wytacznie zaktad PERI.

5. Dokonywanie w wyrobach systemédw
PERI zmian konstrukcyjnych i przeré-
bek jest niezgodne z dokumentacja
techniczno-ruchowa dla systeméw
PERI, stwarza zagrozenia dla zdrowia
oraz zycia ludzi i jest zabronione.

6. Nalezy Scisle przestrzegac wskazo-

wek bezpieczenstwa i informacji o
dopusz- czalnych obciazeniach zawar-
tych w do- kumentacjach techniczno
-ruchowych dla systemoéw PERI,
instrukcji montazu a w szczegdlnych
przypadkach w projekcie technolo-
gicznym PERI.

7. W przypadku koniecznoéci zastosowa-
nia na budowie niesystemowych ele-
mentéw i materiatdw uzupetniajacych
systemy PERI, odpowiedzialnos¢ za
jakos¢ takich elementoéw i materiatéw
ponosi wykonawca montazu badz
uzytkownik systemoéw PERI. Powinny
one spetnia¢ wymogi aktualnych
prze- piséw i norm. W szczegdlnosci
doty- czy to:

M elementow drewnianych: klasa drewna
C24 dla drewna litego wg PN-EN 338,

M rur do rusztowan: rury stalowe ocyn-
kowane o przekroju co najmniegj
@ 48,3x3,2 mm wg PN-EN 12811-1,
ust. 4.2.1.2,

M ztaczy rur do rusztowan wg PN-EN 74.

8. Jezeli specyficzne uwarunkowania

W miejscu uzytkowania wymuszaja
wprowadzenie rozwiazan zamiennych
w stosunku do rozwiazan przewidzia-
nych w dokumentacji techniczno —

PERI

ruchowej, instrukcji montazu, a w
szczegoblnych przypadkach w projek-
cie technologicznym PERI, moga by¢
one dokonywane jedynie za zgoda
kierownika budowy?, lub osoby przez
niego upowaznionej Osoby podejmu-
jace decyzje o rozwiagzaniach zamien-
nych ponosza petna odpowiedzial-
nos$¢ za wptyw takich zmian na kon-
strukcje wykonana z systeméw PERI.
Dokonane zmiany nie moga pogar-
sza¢ parametrow nosnosci i bezpie-
czenstwa uzytkowania przewidzia-
nych w dokumentacji techniczno
ruchowej, instrukcji montazu, a w
szczegoblnych przypadkach w projek-
cie technologicznym PERI.

9. Podczas montazu i eksploatacji syste-
mow PERI w sasiedztwie napowietrz-
nych linii elektroenergetycznych
nalezy przestrzegac postanowien
okreslonych w aktualnie obowiazuja-
cych przepisach.

10.Przed rozpoczeciem montazu syste-
mow PERI nalezy bezwzglednie okre-
$li¢ nosnos¢ podtoza wg norm zwia-
zanych lub w inny sposéb uzasad-
niony technicznie. Jezeli podfoze nie
spetnia warunkdéw podanych w tych
normach, nalezy wykonaé¢ odpowied-
nie wzmocnienie podtoza wg norm
zwiazanych, np. poprzez dozbrojenie,
utwardzenie, utozenie podktadow itp.
dostosowane do przeniesienia obcia-
zenia z konstrukceji systemu.

11.Celem zapewnienia stabilnosci pod-
toza konieczne jest wykonanie sku-
tecznego odprowadzenia wody poza
obrys poziomej siatki konstrukcyjne;j
ustawionego na podtozu systemu
PERI. Przy spadkach podtoza przekra-
czajacych 6° (10%), do ustawienia lub
zakotwienia konstrukcji systemu PERI
konieczne jest wykonanie odpowied-
nich taraséw lub schodow.

Typowe zastosowanie systemu PERI

Dane ogdlne

Na potrzeby niniejszej dokumentacji
pokazano rozwiazania z zastosowaniem
wybranych elementéw systeméw PERI.
Zastosowanie innych elementéw nie

zwalnia uzytkownika z przestrzegania
zasad oraz stosowania rozwiazan poda-

nych w niniejszej dokumentacji.
Niektoére z przedstawionych w niniejszej
dokumentacji rozwiazan, ze wzgledu na

ich czytelno$¢ pokazano bez $rodkéw
ochrony zbiorowej. Srodki takie musza
by¢ jednak bezwzglednie stosowane.

Za stosowanie takich srodkéw odpowie-
dzialny jest uzytkownik systemow PERI.
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Wprowadzenie

Podstawowe wymogi bezpiecznego uzytkowania

1. Uzytkownik systemow PERI zobo-

wiazany jest do:

a) zapoznania pracownikoéw z zasadami
uzytkowania okreslonymi w niniejszej
dokumentacji oraz przeszkolenia ich
w zakresie bezpiecznej eksploatacji ze
szczegdlnym uwzglednieniem etapu
montazu i demontazu,

b) zapewnienia odpowiedniego nadzoru
podczas catego procesu eksploataciji
ze szczegblnym uwzglednieniem
etapu montazu i demontazu,

¢) zapewnienia pracownikom niezbed-
nych narzedzi oraz srodkéw ochrony
zbiorowej koniecznych do bezpieczne-
go prowadzenia robot z zastosowa-
niem systemoéw PERI, a w przypadku,
gdy nie ma mozliwosci stosowania
srodkdw ochrony zbiorowej, do stoso-
wania $rodkéw ochrony indywidualnej
(szelki bezpieczenstwa itp.),

d) zapewnienia statecznosci elementéw
systeméw PERI w kazdej fazie ich
uzytkowania oraz do zapewnienia bez-
piecznego przeniesienia obciazen na

otoczenie (inny element konstrukcji
budowlanej, podtoze, itp.),

e) zapewnienia bezpiecznych stanowisk
pracy, dostepu do nich, wydzielenia
pionow komunikacyjnych, wyznacze-
nia i oznakowania stref niebezpiecz-
nych oraz zabezpieczenia wszelkich
luk, przetazow o otwordw technolo-
gicznych (w szczegolnosci w ciagach
i pionach komunikacyjnych),

f) bezwzglednego stosowania sie do
wytycznych podanych w niniejszej
dokumentacji, instrukcji montazu
a w szczegolnych wypadkach
w projekcie technologicznym PERI,

g) biezacej kontroli hakow i zawiesi
transportowych, zgodnie z wytyczny-
mi producenta oraz obowiazujacymi
przepisami,

h) zapewnienia szczegolnej starannosci
w procesie eksploatacji systemow
PERI majacej zapewni¢ unikniecie
zniszczen elementow systemow PERI
oraz ich uszkodzen; uszkodzenia takie
moga zagrazac bezpieczenstwu uzyt-

PERI

kownikéw systemow PERI, aw

szczegoblnych wypadkach spowodo-

wac zagrozenie zdrowia i zycia,
bezwzglednego wycofania z uzytko-
wania elementow uszkodzonych,
udostepnienia pracownikom oraz
organom kontroli niniejszej dokumen-
tacji w miejscu uzytkowania syste-
méw PERI,

k) przeprowadzania przegladow syste-
mow PERI nie rzadziej niz co 30 dni
oraz kazdorazowo po silnym wietrze,
opadach atmosferycznych, dziataniach
innych czynnikéw stwarzajacych za-
grozenie oraz przerwach w pracy
dtuzszych niz 10 dni; zakres przegla-
déw powinien obejmowac szczegol-
nie prawidtowo$¢ posadowienia wraz
z kontrola sprawnosci funkcjonowania
odwodnienia, prawidtowos¢ stezen
i zakotwien, prawidtowos$¢ obciazen
oraz zakotwien pomostoéw oraz
wszystkie inne czynno$ci majace
wptyw na stateczno$¢ konstrukcji
i bezpieczenstwo uzytkowania.

Sktadowanie i transport

1. Do podejmowania i przemieszczania
elementéw systemow PERI nalezy
stosowac systemowe palety, haki i
zawiesia transportowe oraz wciagarki.

2. Elementy systeméw PERI powinny
by¢ zabezpieczone w taki sposéb, aby
w czasie transportu lub sktadowania
tadunek nie mogt przesunac sie. Haki
transportowe i zawiesia mozna odcze-
pi¢ od odstawionego tadunku dopiero
po upewnieniu sie, ze tadunek nie
zmieni swojego potozenia.

3. Zasady uzytkowania i kontroli syste-
mowych hakéw i zawiesi transpor-

towych opisane sa m.in. w osobnych
dokumentacjach techniczno-ruchowych

opracowanych dla tego rodzaju urzadzen.

4. Elementy systeméw PERI powinny
by¢ zabezpieczone w taki sposob, aby

W czasie podejmowania lub przemiesz-

czania tadunku nie mogty wyslizna¢,
rozsypac, rozsunac lub przewrocié sie.

5. Przy przemieszczaniu lub w transporcie
luZzne elementy systeméw PERI nalezy

usunac¢ badz zabezpieczy¢ je przed

przesunieciem sie lub spadnieciem.
6. Przy przemieszczaniu tadunku zawie-

szonego na haku zurawia wymagane

jest prowadzenie go przy pomocy
linek sterujacych.

7. Podtoze w miejscu sktadowania
powinno by¢ czyste, wypoziomowane
i utwardzone.

8. Zrzucanie elementow systemow
PERI z wyzszego poziomu na nizszy
powoduje uszkodzenia tych elemen-
tdw, zagraza bezpieczenstwu uzyt-
kownikéw systemow PERI, innych
pracownikéw oraz oséb postronnych,
a w szczegolnosci stwarza zagrozenie
zdrowia i zycia.

Uzytkowanie

1. Przy stosowaniu systemow PERI
nalezy przestrzegac ogolnie obowia-
zujacych przepisdw bezpieczenstwa i
higieny pracy, przepiséw ochrony $ro-
dowiska i aktualnych norm.

2. W przypadku wystapienia szczegodlnie
niekorzystnych czynnikow atmosfery-
cznych okreslonych w stosownych
przepisach uzytkownik zobowiazany
jest podja¢ odpowiednie srodki
techniczne i organizacyjne dotyczace
bezpieczenstwa pracy.

3. W przypadku gdy zgodnie z obowiazu-

jacymi przepisami zastosowanie ele-
mentow systemow PERI wymaga
wykonania uziemienia oraz instalacji
piorunochronnej, uzytkownik zobowia-
zany jest do wykonania takiej instalaciji.

4. W przypadku stosowania zakotwien
do betonu obciazenie ich moze nasta-
pi¢ dopiero po uzyskaniu przez beton
odpowiedniej wytrzymatosci.

5. Demontaz elementéw systemow
PERI moze rozpoczaé sie jedynie
po uzyskaniu zgody od kierownika
budowy? lub od osoby przez niego
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upowaznionej. Demontaz nie moze
rozpoczac sie przed uzyskaniem przez
beton odpowiedniej wytrzymatosci.
Jezeli w miejscu uzytkowania nie
ustanowiono kierownika budowy,
demontaz elementéw systemow
PERI moze rozpocza¢ sie jedynie po
uzyskaniu zgody od zamawiajacego
lub pracodawcy os6b zatrudnionych
przy montazu, eksploatacji lub
demontazu, ktérzy odpowiadaja za
bezpieczenstwo pracy zgodnie z prze-
pisami art. 207 § 1, 2, 3 kodeksupracy.



Wprowadzenie

6. Odrywanie elementéw deskowan od
powierzchni betonu przy pomocy
zurawia jest zabronione.

7. Uzytkownik zobowiazany jest do
stosowania wszelkich zabezpieczen
gwarantujacych unikniecie uszkodzen
poszycia elementéw systemow PERI,
a w szczegdlnosci:

a) stosowania gumowych naktadek na
butawy wibratoréow wgtebnych,

b) stosowania odpowiednich podktadow
podczas sktadowania elementéw
systeméw PERI lub sktadowania
innych ciezkich przedmiotéw na
poszyciu elementow systemdw PERI,

c¢) stosowaniu odpowiednich elementdéw
dystansowych do zbrojenia, zapew-
niajacych powierzchnie przylegania
ich do poszycia elementéw deskowan
gwarantujaca zabezpieczenie poszy-
cia przed uszkodzeniami.

8. W przypadku gdy zgodnie z obowia-
Zujacymi przepisami zastosowanie
systeméw PERI wymaga pionow
komunikacyjnych, niezbedne jest

wydzielenie takich pionéw.4

9. W przypadku gdy zgodnie z obowia-

Zujacymi przepisami zastosowanie
systeméw PERI wymaga dodatko-
wego zabezpieczenia stanowisk pracy
na wysokosci przed upadkiem z
wysokosci siatkami ochronnymi, siat-
kami bezpieczenstwa i pomostami
zabezpieczajacymi, zamawiajacy lub
uzytkownik zobowiazany jest do
zastosowania takich $rodkdw.

10.W przypadku gdy zgodnie z obowia-
Zujacymi przepisami zastosowanie
systemédw PERI wymaga dodatko-
wego zabezpieczenia daszkami
ochronnymi, zamawiajacy lub
uzytkownik zobowiazany jest do
zastosowania takiego zabezpieczenia.

11.W przypadku gdy zgodnie z obowiazu-
jacymi przepisami zastosowanie sys-
temow PERI wymaga dodatkowego
zabezpieczenia ogrodzeniem, odbo-
jami, tablicami ostrzegawczymi i $wia-
ttami ostrzegawczymi, zamawiajacy
lub uzytkownik zobowiazany jest do

PERI

zastosowania takiego zabezpieczenia.

12.W przypadku gdy organizacja robot
przy zastosowaniu systeméw PERI
wymaga stosowania urzadzen techni-
cznych, takich jak m.in.: wysiegniki
transportowe z wciagarkami i wcia-
gnikami oraz konieczne jest zamonto-
wanie takich urzadzen do konstrukgcji
wykonanej z systemow PERI, wyko-
nawca montazu lub uzytkownik zobo-
wiazany jest do uzgodnienia sposobu
ich mocowania z kierownikiem
budowy oraz do uzyskania akceptacji
sposobu mocowania takich urzadzen
do elementow systemow PERI. Brak
takiej akceptacji oznacza, ze odpowie-
dzialno$¢ za prawidtowe i bezpieczne
zamontowanie urzadzen transporto-
wych ponosi wykonawca montazu lub
uzytkownik. Dodatkowo eksploatacja
takich urzadzen technicznych odby-
wac¢ sie musi zgodnie z dokumentacja
ich producenta i z przepisami o dozo-
rze technicznym.

Zatozenia systemowe

1. Przy sktadowaniu na elementach
systemdw PERI innych, ciezkich
przedmiotdw nalezy przestrzegaé
dopuszczalnych obciazen obowiazuja-
cych dla tych elementow.

2. Przy uzytkowaniu systeméw PERI
nalezy przestrzegac zalecen w niniej-
szej dokumentacji oraz wymagan
i przepiséw ustalonych w aktualnie
obowiazujacych aktach, normach
i dokumentacjach. Wg stanu na dzien
wydania niniejszej dokumentacji;
naleza do nich m.in.:

M Rozporzadzenie Ministra Pracy i Poli-
tyki Socjalnej z dnia 26 wrzesnia 1997
w sprawie ogdlnych przepiséw bez-
pieczenstwa i higieny pracy — tekst
jednolity z dnia 28 sierpnia 2003
(Dz. U. Nr 169, poz. 1650 z 2003 roku);

M Rozporzadzenie Ministra Infrastruk-
tury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy pod-
czas wykonywania robo6t budowla-
nych (Dz. U. Nr 47, poz. 401);

llekro¢ w niniejszej dokumentacji
techniczno-ruchowej jest odwotanie
do Dz.U.03.47.401 nalezy przez to
rozumie¢ ww. rozporzadzenie;

M Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z
dnia 20 wrzes$nia 2001 r. w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy pod-
czas eksploatacji maszyn i innych
urzadzen technicznych do robét ziem-
nych, budowlanych i drogowych
(Dz. U. Nr 118, poz. 1263);

M Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z

dnia 30 pazdziernika 2002 r. w spra-
wie minimalnych wymagan dotycza-
cych bezpieczenstwa i higieny pracy
w zakresie uzytkowania maszyn przez
pracownikoéw podczas pracy (Dz. U.
Nr 191, poz. 1596);

M Rozporzadzenie Ministra Gospodarki,

Pracy i Polityki Spotecznej dnia 30 wrze-
$nia 2003 roku zmieniajace rozporzadze-
nie w sprawie minimalnych wymagan
dotyczacych bezpieczenstwa i higieny
pracy w zakresie uzytkowania maszyn

przez pracownikdw podczas pracy
(Dz. U. Nr 178, poz.1744 i 1745);

B Dyrektywa Parlamentu Europejskiego
i Rady 2001/95/WE z dnia 3 grudnia
2001 roku w sprawie ogélnego bezpie-
czenstwa produktow (Dz. U. L 11/4);

B PN-EN 12810
Rusztowania fasadowe z elementow
prefabrykowanych (Fassadengerlste);

M PN-EN 12811 Konstrukcje tymczaso-
we dla budowli (Temporare Konstruk-
tionen fur Bauwerke);

B PN-EN 12812 Rusztowania podporowe
(Traggeruste);

M DIN 18202 Tolerancje wymiarowe
w budownictwie ladowym
(Mal3toleranzen im Hochbau);

B DIN 4420 Rusztowania robocze
i zabezpieczajace
(Arbeits- und Schutzgerlste);

B Dokumentacja techniczno-ruchowa PERI
. Palety tadunkowe i ktonice pietrzace";

B Dokumentacja techniczno-ruchowa PERI
. Wozek podnosny do palet tadunkowych”;

1 Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robét budowlanych

(Dz. U. Nr47, poz.401 -8 1 pkt. 6-8).

2 Jezeli w miejscu uzytkowania nie ustanowiono kierownika budowy za wykonawce montazu lub uzytkownika rozumie sie zamawiajacego lub pracodawce osob zatrudnio-
nych przy montazu, eksploatacji oraz demontazu systemow PERI, ktérzy odpowiadaja za bezpieczenstwo pracy zgodnie z przepisami art. 207 8 1, 2, 3 kodeksu pracy.

I

Ustawa Prawo budowlane (zob. art. 3 pkt 1 ustawy z dnia 7 lipca 1994 r. — Dz. U. 2 2006 r. Nr 156, poz. 1118 z pézn. zm.).
Zgodnie z obowiazujacym na dzier wydania niniejszej dokumentacji Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny

pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz. U. Nr 47, poz. 401) odlegto$¢ najbardziej oddalonego stanowiska pracy od pionu komunikacyjnego rusztowania nie
powinna by¢ wigksza niz 20 m, a miedzy pionami nie wieksza niz 40 m.
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Grupy docelowe

Producent / Wykonawca

Niniejsza dokumentacja techniczno-

ruchowa skierowana jest do

wykonawcow, ktorzy:

B buduja, rozbudowuija, przebudowuja
lub demontuja rusztowania,

B uzywaja rusztowan do prac budowla-
nych, np. betonowania,

B moga uzywac rusztowan do we-
wnetrznych prac wykonczeniowych
lub instalacyjnych, np. elektrycznych.

Koordynator ds. BIOZ

(koordynator budowy)

Koordynator do spraw bezpieczenstwali

higieny pracy* (koordynator BHP):

B jest angazowany przez inwestora,

B musizidentyfikowac potencjalne za-
grozenia podczas planowania prac
budowlanych,

B okresla srodki ochronne przed
niebezpieczenstwem,

B tworzy plan bezpieczenstwa i ochro-
ny zdrowia,

B koordynuje $rodki ochronne przedsie-
biorstw i pracownikoéw oraz spraw-
dza, czy nie zagrazaja sobie
nawzajem,

B monitoruje stan i stosowanie
srodkéw ochronnych.

*

W Niemczech obowiazuja: Zasady bezpieczen-
stwa pracy na budowach (RAB 30).

Wykwalifikowane osoby do kontroli
Ze wzgledu na wiedze zdobyta podczas
szkolenia zawodowego, doswiadczenie
praktyczne i aktualng aktywnos¢ zawo-
dowa, osoba uprawniona do kontroli
doskonale rozumie kwestie bezpieczen-
stwa technicznego i moze w prawidto-
WYy sposob przeprowadzac kontrole. W
zaleznosci od ztozonosci wymaganego
odbioru, np. zakresu badan, rodzaju
kontroli lub zastosowania niektorych
przyrzadoéw pomiarowych niezbedna
jest odpowiednia wiedza
specjalistyczna.

Wykwalifikowani pracownicy
Rusztowania/deskowania moga by¢
montowane, przebudowywane i
demontowane tylko przez
pracownikow, ktorzy sa do tego
odpowiednio przygotowani technicznie.
Personel, ktéry posiada odpowiednie
kwalifikacje, musi zosta¢ poinstruowa-
ny** i zapoznany z odpowiednimi infor-
macjami, zgodnie z nastepujacymi
punktami:
B Objasnienie planu montazu, przebu-
dowy lub demontazu deskowan rusz-
towania w zrozumiatej formie i

jezyku.

** Szkolenie zapewnia przedsiebiorca lub wykwali-
fikowana osoba wskazana przez niego.

PERI

Opis srodkéw bezpiecznego
montazu, przebudowy lub
demontazu rusztowania.

Okreslenie srodkow zabezpieczaja-
cych przed upadkiem z wysokosci

I spadajacymi przedmiotami.
Okreslenie srodkow bezpieczenstwa
na wypadek, gdyby warunki atmosfe
ryczne zmienity sie w takim stopniu,
ze mogtoby to mie¢ wptyw na bez-
pieczenstwo rusztowan i 0séb
biorgcych udziat w pracach.
Informacja o dopuszczalnych
obciazeniach rusztowan.

Opis wszystkich innych niebezpie-
czenstw zwigzanych z montazem,
modyfikacja lub demontazem
rusztowania.

W innych krajach przestrzegaj od-
powiednich aktualnych instrukcji

i przepisow krajowych!

Jezeli nie ma odpowiednich prze-
pisow krajowych, zalecane jest
po- stepowanie zgodnie z
przepisami niemieckimi.

Nalezy wskazac¢ osobe, ktora musi
by¢ obecna na placu budowy pod-
czas prac deskowaniowych.

Dodatkowe dokumentacje techniczne

B Instrukcja montazu i zastosowania:
— VARIO GT 24 Dzwidarkowe
deskowania scienne

B Instrukcja obstugi:

— Palety fadunkowe i ktonice pietrace

— System uszczelnieni DK, SK

B Tablice PERI - Deskowania i
rusztowania

B Prospekt:
— VARIOKIT Zestaw inzynieryjny
— Dzwigar deskowania GT 24

— Dzwigar deskowania VT 20K / VT 20

B Karta techniczna produktu

— Wkret Multi Monti PERI 14/20x130

— PERI Bio Clean
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Zasady stosowania systemow i wyrobow PERI

Opis systemu

Produkty PERI sa przeznaczone do pro-
fesjonalnego uzytku wytacznie przez
odpowiednio przygotowanych
technicznie uzytkownikoéw.

Niniejsza dokumentacja techniczno-ru-
chowa dotyczy konfiguracji standardo-
we| wewnetrznego deskowania stropo-
wego do budowy mostéw w systemie
nasuwania podtuznego.

Dla konfiguracji standardowej stosuje
sie nastepujace parametry:

B Nachylenie srodnika skrzynki
mostu 26°

B Nachylenie poprzeczne 3 %

B Niweleta prostoliniowa

Zastosowane elementy pochodza ze
standardowego zestawu inzynieryjnego
VARIOKIT.

Malowane proszkowo i ocynkowane
czesci precyzyjne mozna szybko i tatwo
dostosowac do wymaganych przekro-
jOw mostu podczas planowania i na
placu budowy.

Wewnetrzne deskowanie stropowe
podtrzymuje ciezar wtasny swiezego
betonu i zbrojenia stalowego podczas
betonowania az do catkowitego
utwardzenia betonu.

W niniejsze| dokumentacji techniczno-
-ruchowej opisane jest wytacznie zasto-
sowanie wewnetrznego deskowania
stropowego. W niniejsze] dokumentacji
techniczno-ruchowej nie uwzgledniono
zastosowania deskowania zewnetrzne-
go i spodu skrzynka dla konstrukgji
mostow.

Cechy
System deskowania VARIOKIT VIL do
nasuwania podfuznego do budowy mo-

stow skfada sie z poszycia deskowania,
deskowania, dzwigarow drewnianych

I rygli stalowych. System deskowania
VARIOKIT VIL montowany jest na
ryglach stalowych, np.: ryglach
stalowych SRU lub HEB 140/ IPE
160/330 i podwojnych dzwigarach
kratowych GT 24.

Podczas betonowania srodkowa czesé
deskowania zawsze jest podparta na
podporach PERI PEP Ergo (PERI
MULTIPROP). Obciazenie z czesci
skrajnych deskowania stropowego
przenoszone jest przez rygle SRU i gto-
wice opadowe VIL na konsole stropowa
VIL na srodniki mostu.

Po uzyskaniu przez beton odpowiedniej
wytrzymatosci system deskowania VIL
mozna opuscic i przemiesci¢ na kolejna
sekcje betonowania.

Uwagi dotyczace
uzytkowania

Uzycie systemu w sposob niezgodny z
zatozeniami DTR lub odstepstwo od
obowiazujacych przepisow, w tym za-
mierzone uzycie w niewtasciwy spo-
s6b, moze powodowac zagrozenia, np.
niebezpieczenstwo upadku.

Nalezy stosowac wytacznie oryginalne
czesci PERI. Uzywanie innych produk-
tow i czesci zamiennych jest
niedozwolone.

Modyfikacje elementow PERI sa
niedozwolone.,

10

PERI

Dostep do systemu deskowania VIL
mozna zapewni¢ poprzez schodnie
PERI UP Flex lub inne systemy.

Dane techniczne

Maksymalne dopuszczalne obciazenie
konsoli stropowe;j VIL:

B V., =55kN (a=0

B V., =645kN (a=232°

Maksymalne dopuszczalne obciazenie
gtowicy opadowej VIL

BV, =82kN

Geometria mostu

Min.- Max. nachylenie srodnikow:

o =-27° - 32°*%

Maks. nachylenie podtuzne mostu:
B=7%

Maks. nachylenie poprzeczne mostu:
vy=06%

Min. promien mostu:

r>300m

* Podana liczba stopni wskazuje odchy-
lenie od pionu.
Wartosci ujemne oznaczaja nachyle-
nie w strone obserwujacego, warto-
Sci dodatnie oznaczaja odchylenie od
strony obserwujacego.

/¢
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Wskazowki dotyczgce czyszczenia i konserwacji

W celu zachowania sprawnosci rucho-
wej produktow PERI przez dtugi okres,
elementy nalezy czyscic po kazdym
uzyciu.

Ze wzgledu na trudne warunki uzytko-
wania, prace naprawcze moga byc¢
nieuniknione.

Dzieki ponizszym wskazéwkom mozna
utrzymac koszty czyszczenia i konser-
wacji na jak najnizszym poziomie.

Poszycie deskowania z obu stron srod-
kiem antyadhezyjnym przed uzyciem
pozwala na fatwiejsze i szybsze czysz-
czenie deskowania. Srodek antyadhe-
zyjny nanosic¢ cienka i rownomierna
warstwa!

W celu fatwiejszego czyszczenia zaraz
po betonowaniu tyt deskowania spry-
ska¢ woda.

W przypadku, gdy deskowanie ma by¢
W ciagtym uzyciu, nalezy spryskac po-
szycie ptyt ptynem antyadhezyjnym od
razu po rozdeskowaniu. Nastepnie czy-
Sci¢ za pomoca skrobaka, gumowego
skrobaka lub szczotki.

Wazne: nie czysci¢ poszycia ze sklejki
za pomoca urzadzen cisnieniowych.
Moze to spowodowac uszkodzenia
poszycia.

Wstawki ciesielskie i inne elementy
ciesielskie mocowac za pomoca gwoz-
dzi o podwojnym thie. Pozwoli to na
szybkie ich wyciagniecie | ochrone po-
szycia przed uszkodzeniem.

Przed betonowaniem nalezy zamknac¢
wszystkie nieuzywane otwory na sciagi
za pomoca zatyczek. Ta czynnos¢ po-
zwoli wyeliminowac zwiagzane z tym
czyszczenia i naprawy.

Przypadkowo zalane betonem otwory
na $ciagi nalezy oczysci¢ od strony po-
szycia za pomoca stalowego bolca.

W przypadku sktadowania zbrojenia lub
innych ciezkich materiatéw na poziomo
utozonych ptytach deskowaniowych, na-
lezy zastosowac odpowiednie przektad-
ki, np. krawedziaki. Zabezpieczy to
przed uszkodzeniem | odksztatceniem
poszycia deskowania.

Jezeli to mozliwe, nalezy stosowac wi-
bratory z gumowymi naktadkami.
Pozwoli to na zmniejszenie uszkodzen
elementow w przypadku niezamierzo-
nego dostania sie wibratora pomiedzy
zbrojenie i deskowanie.

Nigdy nie czysci¢ elementoéw malowa-
nych proszkowo za pomoca stalowych
szczotek lub metalowych skrobakow.
Moze to spowodowac uszkodzenie po-
wtoki malarskiej.

System inzynieryjny VIL - Metoda nasuwania podtuznego
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PERI

W celu unikniecia powstania odciskow
na poszyciu ptyt nalezy uzywac dystan-
se do zbrojenia o odpowiednigej po-
wierzchni styku.

Elementy mechaniczne, np. zapadki,
musza by¢ oczyszczone z wszelkich za-
nieczyszczen, w tym z resztek betonu,
przed i po uzyciu. Nastepnie musza by¢
pokryte odpowiednim srodkiem
smarujacym.

Podczas czyszczenia elementy nalezy
umiescic¢ w taki sposob, aby nie mogty

sie przypadkowo przemiescic.

Nie czyscic elementow wiszacych na
dzwigu.
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Instrukcje bezpieczenstwa

Wykraczajace poza system

Informacje ogdlne

Wykonawca musi zapewnic staty
dostep do dokumentacji techniczno-
ruchowej produktu w zrozumiatej
wersji jezykowe;.

Niniejsza DTR moze by¢ wykorzystana
jako podstawa do sporzadzenia oceny
ryzyka. WWykonawca musi sporzadzi¢
ocene ryzyka. Dokumentacja technicz-
no-ruchowa nie zastepuje oceny ryzyka!

Nalezy przestrzegac¢ wskazowek bez-
pieczenstwa i dopuszczalnych obciazen.

Podczas uzytkowania i kontroli produk-
tow PERI nalezy przestrzega¢ obowia-
zujacych w danym kraju ustaw | przepi-
sow w aktualnej wersii.

Regularnie sprawdza¢ materiat i miej-
sca pracy, zwifaszcza przed kazdym uzy-
ciem i montazem, pod wzgledem:

B uszkodzen,

B stabilnosci,

B dziafania.

Uszkodzone czesci nalezy natychmiast
odseparowac na miejscu i nie uzywac
ich ponownie.

Elementy zabezpieczajace mozna usu-
na¢ dopiero wtedy, gdy nie s3 juz
konieczne.

Elementy dostarczane przez klienta
musza by¢ zgodne z wymaganymi za-
wartymi w niniejsze| dokumentacji
techniczno-ruchowej oraz ze
wszystkimi obowiazujacymi przepisami
i normami. O ile nie podano inaczej,
obowigzuja nastepujace wymogi:

B Elementy drewniane: klasa wytrzy-
matosci C24 dla drewna litego zgod-
nie z norma EN 338.

B Rury rusztowaniowe: rury stalowe
ocynkowane o minimalnych wymia-
rach @ 48.3 x 3.2 mm zgodnie
z PN-EN 12811-1: 2003 4.2.1.2.

B /tacza rurowe zgodnie z norma
EN 74.

12

Odstepstwa od konfiguracji standardo-
wej sa dopuszczalne tylko po dokona-
niu dalszej oceny ryzyka przez
wykonawce.

Na podstawie tej oceny ryzyka nalezy
okresli¢c odpowiednie srodki w zakresie
bezpieczenstwa pracy, eksploatacji i
stabilnosci.

Na zadanie PERI moze dostarczy¢ od-
powiednie Swiadectwa stabilnosci,
jezeli dostepna jest ocena ryzyka oraz
dziatania, ktore nalezy ustali¢ na tej
podstawie.

Przed | po wyjatkowych wydarzeniach
(np. silnych wiatrach), ktore moga miec
niekorzystny wptyw na bezpieczenstwo
systemu deskowania, wykonawca musi
niezwtocznie:

B sporzadzi¢ kolejna ocene ryzyka i na
jej podstawie przeprowadza¢ odpo-
wiednie dziafania w celu zapewnienia
stabilnosci systemu deskowania,

B zarzadzi¢ nadzwyczajng kontrole
przez osobe uprawniona do kontroli.
Celem przegladu jest rozpoznanie i
usuniecie wszelkich uszkodzen w od
powiednim czasie, aby zagwaranto-
wac bezpieczne uzytkowanie
systemu deskowania.

Nadzwyczajnymi wydarzeniami moga
byc:

B wypadki,

B dtugie okresy przestoju,

B zjawiska naturalne, np. silne opady
deszczu, oblodzenie, obfite opady

Sniegu, burze lub trzesienia ziemi.

PERI

Prace zwigzane z montazem,
przebudowa i demontazem.

Montaz, przebudowa lub demontaz
systemow deskowan moga by¢ wyko-
nywane wyfacznie przez osoby wykwa-
lifikowane pod nadzorem osoby kompe-
tentnej. Aby moc wykonywac te prace,
personel o odpowiednich kwalifikacjach
zawodowych musi przej$¢ odpowiednie
szkolenie w zakresie wystepujacych
zagrozen.

W celu zapewnienia bezpiecznego
montazu, przebudowy i demontazu wy-
konawca musi sporzadzi¢ instrukcje
montazu na podstawie oceny ryzyka

I aktualnej dokumentacji techniczno-
ruchowej.

Wykonawca musi zapewnic¢, by odpo-
wiednie srodki ochronne konieczne do
montazu, przebudowy i demontazu byty
dostepne wymagane srodki ochronne,
jak np.:

B kask ochronny,

B obuwie ochronne,

B rekawice ochronne,

B okulary ochronne,

I uzywane zgodnie z przeznaczeniem.

Jesli konieczne jest zastosowanie $rod-
kéw ochrony indywidualnej (SOI) lub
wymagaja tego przepisy, wykonawca
musi zapewnic¢ odpowiednie punkty
mocowania zgodnie z oceng ryzyka.
Wykonawca okresla, jakie srodki
ochrony osobistej zabezpieczajace
przed upadkiem z wysokosci maja byc¢
stosowane.

System inzynieryjny VIL - Metoda nasuwania podtuznego
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Instrukcje bezpieczenstwa

Przedsiebiorca / Wykonawca musi:

B zapewnic bezpieczne miejsca pracy,
do ktérych mozna dotrze¢ bezpiecz-
nymi drogami transportowymi.
Obszary niebezpieczne musza by¢
zabezpieczone | 0znaczone.

B zapewnic stabilnos¢ podtoza na
wszystkich etapach budowy, w

szczegolnosci podczas montazu,
przebudowy i demontazu;

B zapewni¢ mozliwosé przeniesienia
wszystkich tadunkow.

Uzytkowanie

Rusztowania moga by¢ montowane,
przebudowywane | demontowane wy-
tacznie pod nadzorem osoby odpowie-
dzialnej i przez personel o odpowied-
nich kwalifikacjach.

Wszystkie osoby pracujace z
systemem musza zapoznac sie z
instrukcja obstugi i informacjami
dotyczacymi bezpieczenstwa.

Wykonawca musi zapewni¢ swobodny
dostep do instrukcji obstugi, instrukcji
montazu i zastosowania, do innych in-
strukcji niezbednych do montazu, waz-
nych dokumentdéw planowania, listy
elementow oraz innych danych

i zastosowan.

Demontaz rusztowania mozna rozpo-
czac tylko w przypadku osiggniecia
przez beton odpowiedniej, zatozonej
wytrzymatosci. Zgode na rozpoczecie
demontazu wydaje osoba odpowie-
dzialna za proces wykonawczy.

Zakotwienia mozna obciazy¢ tylko
wtedy, gdy beton osiagnie
odpowiednig wytrzymatosé.

Ciagi komunikacyjne i miejsca pracy

B Musibyc¢ zapewnione bezpieczne
dojscie do wszystkich obszarow
roboczych.

B Obszary robocze musza pozostac
wolne od wystajgcych czesci zagraza-
jacych potknieciu sie.

B Nalezy utrzymywacé pomosty robocze
w czystosci. Szczegodlnie podczas
deszczu i opaddw Sniegu istnieje
niebezpieczenstwo poslizgu.

B Zawsze upewnij sie, czy stoisz
bezpiecznie.

B Nie wolno przebywac pod ruchomy-
mi lub przemieszczanymi
elementami.

B Unikaj wyznaczania obszaréw robo-
czych i ciagdw komunikacyjnych
w obszarach ryzyka.

B Witazy nalezy zamyka¢ natychmiast
PO przejsciu.

Ochrona przed spadajacymi
elementami

Narzedzia | elementy nalezy zabezpie-
czy¢ przed spadnieciem. Nalezy
usuwac pozostatosci betonu i inne
zanieczyszczenia.

Unika¢ wyznaczania obszarow robo-
czych i ciagdbw komunikacyjnych w ob-
szarach ryzyka. Jesli nie jest to mozliwe
ze wzgledu na przebieg prac, nalezy za-
montowac odpowiednie zabezpieczenia
przed spadajacymi elementami (np.
daszki ochronne). Dotyczy to rowniez
prac prowadzonych tylko przez krotki
okres czasu.

Nalezy zabezpieczy¢ obszary robocze
przed upadkiem przedmiotow z duzej
wysokosci za pomoca odpowiednich
srodkow technicznych. Odpowiednie sa
siatki zabezpieczajace (wielkos¢ oczek
< 2 cm) i przykrycia, ktore nalezy umie-
Sci¢ jak najblizej konstrukciji (odlegtos¢
< 5cm).

Nie wolno przebywac pod zawieszony-
mi tadunkami.
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PERI

Montaz

Wykonawca musi zapewnic, by byty
do- stepne odpowiednie srodki
ochronne konieczne do montazu,
przebudowy i demontazu, takie jak:
- kask ochronny

- obuwie ochronne

- rekawice ochronne

Podczas prac montazowych zawsze ist-
nieje mozliwos¢ wystapienia nieprzewi-
dzianych zagrozen. W kazdym przypad-
ku nalezy ocenic stopien zagrozenia |
podjac kroki w celu unikniecia lub
zmniejszenia ryzyka.

Jesli konieczne jest zastosowanie Srod-
kow ochrony indywidualnej (SOI) lub
wymagaja tego przepisy, wykonawca
musi zapewni¢ odpowiednie punkty
mocowania zgodnie z ocena ryzyka.

Miejsca pracy na terenie budowy mu-
sza by¢ uporzadkowane i oczyszczone z
przeszkdd, zwilaszcza miejsca grozace
poslizgnieciem sie. W przeciwnym razie
obszar zagrozenia nalezy odgrodzic.

Nie wolno przebywac pod elementami
transportowanymi za pomoca dzwigu.

Jesli nie mozna uniknac¢ prac pod ele-
mentami wiszacymi, nalezy przedsie-
wzig¢ odpowiednie Srodki
bezpieczenstwa
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Instrukcje bezpieczenstwa

Specyfika systemu

Uzytkowanie

Kazdy wykonawca, ktéry uzywa lub ze-
zwala na uzytkowanie systemow de-
skowania, pomostow lub sekcji desko-
wania, jest odpowiedzialny za
zapewnienie dobrego stanu
elementow.

Jesli system deskowania lub pomostow
jest uzywany jednoczesnie przez kilku
wykonawcow, koordynator ds. bezpie-
czenstwa i higieny pracy musi wskazac
wszelkie mozliwe wzajemne zagroze-
nia, a nastepnie koordynowac¢ wszyst-
kie prace.

Wskazowki dotyczace czyszczenia
i konserwacji

Przed kazdym uzyciem nalezy spraw-
dzi¢ stan elementow systemu desko-
wania VIL.

Wszystkie stosowane elementy musza
by¢ w dobrym stanie.

Uprawniony personel musi regularnie
sprawdzac¢ uchwyty pod katem
uszkodzen.

Uszkodzone elementy nalezy zidentyfi-
kowac, usunac i zastapic.

Usuwanie pozostatosci betonu.
Nalezy natychmiast usuwac¢ wszystkie
zabrudzenia, ktore moga wptynac na
funkcjonalnos¢ systemu.

Przy przeciazeniu lub uszkodzeniu nale-
zy przerwac prace na i pod deskowa-
niem, ustali¢ i usunac¢ przyczyne oraz
wymienic¢ uszkodzone elementy.

W przypadku przekroczenia maksymal-
nej dopuszczalnej predkosci wiatru,

temperatur przekraczajacych zwykle do-
puszczalne wartosci lub po nadzwyczaj-

nych zdarzeniach, takich jak pozar lub
trzesienie ziemi, przed ponownym uzy-
ciem nalezy sprawdzi¢ wszystkie ele-
menty istotne dla bezpieczenstwa oraz
system nosny pod katem dziatania

i nosSnosci.
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Kontrola elementow istotnych dla

bezpieczenstwa

B Kontrole wzrokowe musza by¢ prze-
prowadzane w regularnych odste-
pach czasu przez upowaznione
osoby.

B Przed kazdym przemieszczaniem i
montazem elementy musza byc¢
sprawdzone przez wykwalifikowany
personel.

B Uszkodzone elementy nalezy wymie-
ni¢ tylko na oryginalne czesci PERI.

B Naprawy moze przeprowadzac wy-
tacznie personel przeszkolony przez
PERI.

Kontrola konstrukcji nosnej

B Kontrole wzrokowe musza by¢ prze
prowadzane w regularnych odste-
pach czasu przez upowazniony
osoby.

B Do napraw lub wymiany mozna
stosowac wyfacznie oryginalne
czesci PERI.

Kontrola pozostatych elementow

B Nalezy poinformowac kierownictwo
budowy.

B Naprawy moze przeprowadzac wy-
tacznie wykwalifikowany personel.

Przemieszczanie deskowania

Podczas przemieszczania na deskowa-
niu nie moga znajdowac sie zadne 0so-
by, materiaty budowlane ani narzedzia.

Potaczenia

B Zawsze nalezy montowac wszystkie
sworznie pasowane i Sruby.

B Sworznie pasowane zawsze nalezy
zabezpieczac zawleczkami.

m Sruby nalezy zabezpiecza¢ nakretka-
mi samozabezpieczajacymi.
Nakretek samozabezpieczajacych
mozna uzyc¢ tylko raz.

PERI

Deskowanie stropowe

W celu unikniecia przeciazenia zamon-
towanych podpér, musi by¢
uwzgledniona nosnos¢ ukonczonych
stropow, ptyti belek. W tym celu
elementy te musza mie¢ mozliwosc
swobodnego ugiecia. Odbywa sie to
poprzez poluzowanie i ponowne
podparcie, wszystkich uzytych podpor
zabezpieczajacych. Jest to konieczne
rowniez w przypadku systemow
deskowan, w ktorych gtowica
podporowa jest integralna czescia
deskowania stropowego.

Podktady rozktadajace obciazenie, takie
jak deski, musza bys odpowiednio
dobrane do podtoza. W przypadku kilku
warstw deski nalezy utozy¢ na krzyz.

Podczas demontazu nie wolno odspajac
elementow przy pomocy dzwigu.

Istniejace obcigzenia musza by¢
bezpiecznie przeniesione za pomoca
podpor stropowych lub systemow wie-
zowych o odpowiedniej noSnosci.

Jesli na deskowaniu skfadowane s3
ciezkie przedmioty, nalezy to uwzglednic¢
w nos$nosci deskowania i podpor.

Na wspormikimozna wchodzi¢ po ich
odpowiednim zabezpieczaniu.
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Instrukcje bezpieczenstwa

Odciagi

Deskowanie nalezy zabezpieczy¢ przed
przemieszczaniem. Zapewnia to np.
przez przylegte Sciany lub prefabry-
kowane belki. W przeciwnym razie
nalezy zastosowac inne srodki, ktore
zapewnia przeniesienie obciazen
poziomych, np. odciagi.

Zatozenia dotyczace obcigzen pozio-
mych zgodnie z norma DIN EN 12812.

Wciagarki / wciagarki tancuchowe.
Wszystkie urzadzenia stuzace do prze-
mieszczania deskowania musza zapew-
nia¢ przenoszenie wystepujacych sit.
Dotyczy to przede wszystkim sit
poziomych przy nachyleniach /
spadkach.

Zakotwienia.

Zakotwienia mozna obcigzy¢ tylko wte-
dy, gdy beton osiggnie wymagana
wytrzymatosc.

Nadzwyczajne wydarzenia.

Dla wiatru o predkosci powyzej 64km/h
de skowanie nalezy dociazy¢
bezposrednio po montazu,

np. zbrojeniem.

W przypadku ostrzezenia przed burza
nalezy przedsiewzia¢ dodatkowe Srodki,
np. zastosowac¢ dodatkowe odciagi,
dociazy¢ deskowanie

(zbrojeniem), zdemontowacé
deskowanie.

E Niebezpieczenstwo

Niebezpieczenstwo upadku z

wysokosci lub przewrdcenia sie

ruchomych elementow!

Podczas montazu istnieje niebezpie-

czenstwo zakleszczenia dtoni i innych

czesci ciata.

= Nie wolno przebywac pod
transportowanym tadunkiem.

= Elementy nalezy asekurowac przy
pomocy lin prowadzacych.

= Zachowac nalezyty odstep.

= Nie wolno przebywac miedzy prze-
mieszczanymi elementami.

Transpost

System deskowania przymocuj do za-
wiesi dzwigu do rygli stalowych SRU
przy pomocy sworzni pasowanych

@ 21 lub paséw do podnoszenia.
(Rys. 01)

Nos$nos¢ zaczepow transportowych:
B Sworzen pasowany @ 21 (38): 3000 kg

38

Rys. 01

B Aby mie¢ pewnosc, ze deskowanie
stropowe znajduje sie w prawidtowe|
pozycji podczas montazu, nalezy
okresli¢ punkty mocowania zawiesi
poprzez wykonie préb.
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PERI

Sktadowanie i transport

Elementy przechowywac i transporto-
wac w sposob uniemozliwiajacy nieza-
mierzone przemieszczenie. Osprzet do
podnoszenia i transportu demontowac
tylko wtedy, gdy transportowane ele-
menty sa zabezpieczone przed nieza-
mierzonym przesunieciem.

Zabrania sie zrzucania elementow!

Do transportu nalezy stosowac osprzet
transpotrowy PERI, mocowany w miej-
scach do tego przeznaczonych.

Podczas przemieszczania:

B transportowane elementy sa zabez-
pieczone przed niezamierzonym prze-
sunieciem, obrotem, upadkiem,

B zadne osoby nie znajduja sie pod
transportowanym tadunkiem.

B Uzyjliny prowadzacej, aby lepiej
kontrolowac elementy wiszace na
zawiesiu dzwigu.

Ciagi komunikacyjne musza miec¢ na-
wierzchnie antyposlizgowa i by¢ wolne
od przeszkod oraz uskokow.

Powierzchnia sktadowania musi mie¢
wystarczajaca nosnosc.

Stosowac oryginalne systemy magazy-
nowania | transportu PERI, takie jak
skrzynie siatkowe, palety lub ktonice
pietrzace.
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A1 Elementy systemowe PERI

Konsola stropowa VIL

Konsola stropowa VIL przejmuje sity
pionowe z systemu deskowania VIL

i przenosi je na Srodnik ustroju mostu.
Podczas przemieszczania systemu
deskowania VIL konsola stropowa VIL
przejmuje rowniez sity poziome i prze-
nosi je na srodnik.

(Rys. A1.01)

Elementy

1.1 Wieszak konsoli VIL
1.2 Belka konsoli VIL
1.3 Trzpien konsoli VIL
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Belke konsoli VIL mozna ustawi¢ odpo-
wiednio do nachylenia Sciany przy po-
mocy trzpienia konsoli VIL.

Umozliwia to wypoziomowanie
deskowania.

Przy nachyleniu sciany do srodka (w
strone obserwatora) nalezy zamonto-
wac adapter podwieszenia konsoli VIL.
(Rys. A1.01b)

Rys. A1.01
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Rys. A1.01a Rys. A1.01b
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A1 Elementy systemowe

Gtowica opadowa VIL

Gtowica opadowa VIL przejmuje sity
pionowe od systemu deskowania VIL
I przenosi je na konsole stropowa VIL.
Podczas przemieszczania deskowania
szyna jezdna musi znajdowac sie nad
gtowica opadowa VIL i pomiedzy ogra-
nicznikami gtowicy VIL. W celu rozde-
skowania gtowice opadowa nalezy
opuscic¢. (Rys. A1.03a)

Elementy

2.1 Rolka

2.2 Mechanizm szybkiego
rozdeskowania

2.3 Sworzen zabezpieczajacy

2.4 Ogranicznik

2.5 Sruba ustalajaca

2.6 Sruba mocujaca

Rozdeskowanie

1. Obroc¢ i wyjmij sworzen (2.3).

2. Poprzez uderzenie mtotkiem w me-
chanizm szybkiego rozdeskowania
(2.2) gtowica opadowa VIL opada o
5 cm na pozycje demontazowa.
(Rys. A1.02 + A1.03)

Podnoszenie

1. Przekre¢ srube (2.5) przy pomocy klu-

cza oczkowego i unies mechanizm
szybkiego zwalniania. Gfowica opa-

dowa znajduje sie w pozycji roboczej.

2. Osadz sworzen zabezpieczajacy (2.3)

zabezpieczajac mechanizm szybkiego

rozdeskowania przed opadnieciem.

PERI
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Ograniczniki (2.4) mozna obrocic.
Jest to konieczne, jesli szyna jezdna
zaklinuje sie na gtowicy opadowej lub
podczas przejazdu po tuku.

W celu obrécenia nalezy poluzowad
Srube mocujaca (2.6) i ogranicznik
odchyli¢ w dot. (Rys. A1.02)

System inzynieryjny VIL - Metoda nasuwania podtuznego
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A1 Elementy systemowe

Kompensator nachylenia
rygla SRU

Kompensator nachylenia rygla SRU
stuzy do faczenia poprzecznego rygla
SRU z szyna jezdna. (Rys. A1.04)

Elementy

3.1 Otwor pozycjonujacy
3.2 Sruba ustalajaca
3.3 Ptytka zaciskowa

Kompensator nachylenia rygla SRU
mozna ustawi¢ w trzech pozycjach.

(Rys. A1.05)

Pozycja 1: 0% -2%
Pozycja 2: 2% -4%
Pozycja 3: 4% -6 %

Ustawianie kompensatora

nachylenia rygla

1. Poluzuj $rube (3.2).

2. /najdujacy sie po wewnetrznej stro-
nie tacznik przesun na odpowiednia
pozycje. Obydwa otwory do pozycjo-
nowania (3.1) musza pasowac do
siebie.

3. Dokrec¢ srube.

(Rys. 1.05)

Elementy

Rys. A1.04

3 Kompensator nachylenia rygla SRU
22 Rygiel uniwersalny SRU U120

38 Sworzen pasowany D=21x120

39 Zawleczka 4/1, ocynk.

Montaz

1. Kompensator nachylenia rygla SRU
(3) ustaw zgodnie z planem montazu
na szynie jezdnej i przymocuj do
gornego pasa za pomoca ptytek
zaciskowych.

2. Rygiel poprzeczny potdz na kompen-
satorze nachylenia rygla SRU,
przymocuj za pomoca dwoch
sworzni (38) | zabezpiecz zawleczka
(39).

18

Rys. A1.06

Pozycje montazowe dla pionowych
rygli poprzecznych.

Podczas montazu rygla poprzecznego
nalezy uwzgledni¢ kierunek montazu.
Strona dfuzsza wskazuje strone
nachylenia.

(Rys. A1.06)

séo

Alternatywnie jako szyne jezdna mozna
zastosowac dwuteownik szerokostro-
powy HEB 140 lub dwuteownik IPE
160 - 330. Wymagane jest odrebne

opracowanie!

PERI

3.2

Rys. A1.05

38 + 39

Rys. A1.06a

Pozycje montazowe dla nachylonych
rygli poprzecznych.
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A1 Elementy systemowe

tacznik podtuzny rygli SRU

tgcznik podtuzny rygli SRU taczy dwa

rygle stalowe SRU. (Rys. A1.07)

t gcznik podtuzny rygli spetnia dwie

funkcje:

B kompensuje dtugos¢ dzwigarow po-
przecznych dla systemu deskowania
VIL.

B reguluje dtugosc¢ zewnetrznej szyny
jezdnej dla przejazdu deskowan po
tuku.

Elementy

4.1 Otwor pozycjonujacy
4.2 Sruba regulacyjna
4.3 Podktadka

4.4 Sruba

tacznik podtuzny rygli umozliwia dosto-
sowanie dtugosci od 0 — 125 mm.
Zakresy ustawienia:

B 0-62,5mm

B 62,5-125 mm
(Rys. A1.08)

Ustawienie diugosci

1. Przesun zabezpieczenie (4.3) na bok.

2. Przy pomocy $ruby (4.2) ustaw
odpowiednia dtugosc.

3. Przesun zabezpieczenie na
pierwotna pozycje zabezpieczajac
W ten sposob Srube.

Montaz

1. Osadz tacznik podtuzny rygli, od
strony czotowej, w ryglu SRU.

2. Osadz sworznie pasowane (38a)
| zabezpiecz zawleczka.

3. Dosun kolejny rygiel SRU i zabez-
piecz przy pomocy sworzni pasowa-
nych (38.b) i zawleczek.

Rys. A1.07

Schemat rozmieszczenia

sworzni pasowanych 38.ai 38.b

0-62,5 mm

PERI

4.3

O @ O

38 a 38 a 38b 38b
62,5 -125 mm
<= <=
® O & O C 1@ C1 @

38 a 38 a
Rys. A1.08

38b

Dtugosc¢ facznika zawsze nalezy ustawiac

przed montazem!

Podczas montazu zabezpieczenie (4.3)

musi by¢ dosunieta do Sruby (4.2)!

System inzynieryjny VIL - Metoda nasuwania podtuznego
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A1 Elementy systemowe PERI

Uchylna glowica podporowa
SRU

Uchylna gtowica podporowa SRU
przenosi sity pionowe z rygla po-
przecznego na podpory stropowe.
Uchylna gfowica podporowa rygla jest
tak skonstruowana, ze niweluje na-
chylenie poprzeczne deskowania stro-
powego. Podpory stropowe zawsze
musza by¢ ustawione pionowo.

(Rys. A1.09)

Elementy

5.1 Ptytka faczaca

5.2t acznik

5.3 Otwor kontrolny
5.6 Otwor montazowy

Uchylna gfowice podporowa rygla moz-
na ustawic¢ w dwoch pozycjach:

B W pozycji betonowania

B w pozycji przejezdu

Montaz

Uchylna gtowice podporowa rygla przy-
mocuj za pomoca 4 srub M12 x 40 i na-
kretek M12 do podpory stropowej uzy-
wajac otworow montazowych.

Pozycja montazowa

Uchylna gfowica podporowa rygla z
podpora stropowa znajduje sie w
pozycji pionowe| pod ryglem poprzecz-
nym. Os ptytki taczacej pozycjonuje sie
W pionowym wycieciu.

Pozycja przejazdu

Uchylna gfowica podporowa rygla z
podpora stropowa jest odchylona do
gory. Podpore stropowa nalezy
zabezpieczy¢ do deskowania
stropowego za pomoca pasa
MOoCUjacego.

20

5.2

&

5.1

Pozycja
montazowa

Pozycja przejazdu

2 56

Rys. A1.09
T
@B
(-]
= O
S
. f-—) —_—
5.3
Rys. A1.10

W pozycji montazowej otwor kontrolny
(5.3) musi byt catkowicie widoczny.
(Rys. A1.10)
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A1 Elementy systemowe PERI

Dziob montazowy rygla SRU
Dzidb montazowy rygla SRU
montowany jest na koncach obydwu
szyn jezdnych. '
(Rys. A1.11) \
Elementy
6.1 Otwory pozycjonujagce SRU '
6.1 O\ S

6.3 Otwory pozycjonujace SLS ,
[ ." \
Dziéb montazowy spetnia dwie funkcje: / \

B Podczas przemieszczania

deskowania stropowego 6.1 &
powierzchnia najazdowa podnosi | %

opuszcza szyne jezdna na gfowicy ~d “4‘
opadowe;. I /
B Wypora wysokonos$na SLS 80/120 — =

jest montowana do dziobu montazo-
wego. Dzieki temu deskowanie stro-
powe po przemieszczeniu jest
zabezpieczone przed

- - . Rys. A1.11 Dziob montazowy
przemieszczeniem sie.

Montaz

Dzidb montazowy zamontuj przy pomo-
cy sworzni pasowanych (38) 1 zawle-
czek (39) do podtuznych otwordw rygla

stalowego SRU. .
>

y T O C S o
B W przypadku rygli stalowych SRU . DDD("’(«DD(_"QD\_)Q
72 1 97 nie montowa¢ dziobu
montazowego po stronie z nacietym /
otworem (22.1).
» Dzidéb montazowy musi dokfadnie A 38 +39 221
przylegac (A) do potki rygla
stalowego SRU. Rys. A1.11a
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A2 Przebieg montazu PERI

Montaz systemu
deskowania VIL

Przemieszczanie systemu
deskowania VIL

Przygotowanie miejsc
zakotwienia

B Miejsce zakotwienia na wewnetrznej B System deskowania VIL ut6z szynami B Przygotuj nowa sekcje betonowania

stronie deskowania srodnikow przy
pomocy stozka DK DW 15/55, rury

dystansowej DR 22 |ub przy pomocy

przegrody wodoszczelne] DW15

(w tej samej pozycji zakotwienia jak

deskowanie scienne) albo ptytki
gwintowane] DW15.

B Zamknij deskowanie, zamontuj
zastawki deskowania.

Betonowanie srodnikow

B Zabetonuj srodniki.

B Zdemontuj deskowania Srodnikdw,
gdy beton uzyska wymagana

wytrzymatosc.

Montaz konsoli stropowej

B Zdemontuj $ciagi DW 15 z
wewnetrz- nego deskowania
Sciennego.

B Zdemontuj stozek DK DW 15/55.

B Zamontuj $ciggi o diugosci specjalnegj

(Sciag 85 mm)

B Zamontuj konsole stropowa VIL na
Sciggu i wsun pionowo do otworu
po stozku DK.

B Przymocuj konsole stropowa VIL
przy pomocy Sruby szesciokatne;
DW 15/55 SW 30 /30 DW 15 do
Sciggu i dokre¢ recznie.

B Ustaw gfowice opadowa VIL w
pozycji montazowe|.

B Wszystkie konsole stropowe VIL
stez w poziomie.

22

jezdnymi (rygle stalowe SRU) na
gtowiach opadowych.

Zabezpiecz deskowanie przed nieza-
mierzonym przemieszczeniem.

Pod deskowaniem zamontuj stalowe
podpory stropowe w zaplanowanej
pozyciji.

Przygotuj poszycie deskowania w ob-
szarach pozostawionych do zamoco-
wanie zawiesi dzwigu.

Zamknij krawedzie (deskowanie stro-
powe w kierunku srodnika) przy po-
mocy krawedziakow, desek i sklejki.
Przed betonowaniem sprawdz sys-
tem deskowania VIL pod wzgledem
potozenia, kompletnosci i odpowied-
niego materiatu. Sporzadz protokot.
Przeniesienie ciezaru betonowania na
podpory stropowe i konsole stropo-
wa VIL nastepuje zgodnie z danymi
zawartymi w projekcie.
Dopuszczalna predkos¢ wiatru:
Maks. predkosc¢ wiatru < 63 km/h
(parcie wiatru g < 0,20 kN/m?).

W przypadku wigkszych predkosci
wiatru nalezy w odpowiedni sposéb
zabezpieczyC system

deskowania VIL.

zgodnie z rozdziatem B3 "Montaz
konsoli stropowe;j".

Usun wstawki ciesielskie na
krawedziach deskowania.

Obniz wszystkie gtowice opadowe
uderzajac mtotkiem w mechanizm
szybkiego rozdeskowania.

Obniz stalowe podpory stropowe
zaczynajac od wewnatrz w kierunku
na zewnatrz, odchyl do gory

| zabezpiecz za pomoca pasa
Mocujacego W pozycji poziomej.
System deskowania VIL oparty jest
teraz tylko na gtowicach opadowych.
Obniz pierwsza gtowice opadowa
nowej sekcji betonowania, aby
stworzy¢ rampe dla dzioba
montazowego SRU.

System deskowania VIL przesun za
pomoca weciagarki tancuchowej lub
rolek i dzwigu na kolejna sekcje
betonowania.

Unies$ gtowice opadowa znajdujace;
sie w pozycji obnizong|

do pozycji montazowej. W tym celu
nalezy podniesc¢ deskowanie VIL za
pomoca dodatkowych podpor lub za
pomoca podnosnika zebatkowego
(dopuszczonego do zastosowan
przemystowych | zgodnie z norma
DIN 7355).

Zabezpiecz system deskowania VIL
przed niezamierzonym przesunie-
ciem. W tym celu zamontuj do
dzioba montazowego SRU wypore
wysokonosna SLS i przymocuj do
poprzednie] sekcji betonowania.
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A2 Przebieg montazu |PERI

Tabela obciazen

Przeglad obciazen / Minimalna wytrzymatos¢ betonu

Pozycja betonowania 25 N/mm? 25 N/mm? 7,7 cm?

* Maksymalne dopuszczalne obciazenie
uzytkowe w pozycji betonowania.

Inne warunki wymagaja odrebnego
opracowania.
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B1 Przygotowanie punktow zakotwien

Informacje ogolne

Elementy

11 DK Stozek uszczelniajacy

DW 15/55

13 Rurka dystansowa DR 22

14 Sciag DW 15

14a Sciag DW 15, dtugo$é specjalna
85 mm

15 Przegroda wodoszczelna DW 15

16
44
45

Liczba i pozycja punktdéw kotwienia dla
konsoli stropowych zalezy od ksztattu
ustroju nosnego, potozenia szyn
jezdnych i wymaga odrebnego
opracowania.

Ptytka gwintowana DW 15
Klucz do sciaggow
DK Klucz do stozkow Uni

Punkty zakotwien

Jesli otwory po Sciggach pasuja do
punktow zakotwienia, miejsce kotwienia
dla konsoli stropowej VIL

jest takie samo jak dla deskowania
Sciennego srodnika.

W tym przypadku do deskowania srod-
nika nalezy zastosowac $ciag ztozony z
dwoch czesci z przegroda wodoszczelna
(15) i stozkami DK (11).

Montaz

1. Wkrec¢ do oporu dwa Sciagi DW 15
(14) o odpowiedniej dtugosci do
przegrody wodoszczelnej.

2. Zamontuj dwie rurki dystansowe
DR 22 (13) i dwa stozki
uszczelniajace (11).

24

PERI
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B1 Przygotowanie punktow zakotwien PERI

Po betonowaniu

1. Zdemontuj Sciagi wewnetrzne w
kierunku deskowania.

2. Zdemontuj stozek uszczelniajacy DK
przy pomocy klucza do stozkéw DK
(45). (Rys. B1.02)

3. Zamontuj dociety sciag DW 15 przy
pomocy klucza do sciggow. Dtugosc
specjalna 85 mm. (Rys. B1.02a)

Podczas betonowania stropu skrzynki
ustroju nosnego zewnetrzne
deskowanie srodnika musi by¢
zakotwione przy pomocy $ciagdow
DW 15 w przegrodzie wodoszczelnej.

Rys. B1.02

Rys. B1.02a

Rys. B1.03

System inzynieryjny VIL - Metoda nasuwania podtuznego
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B1 Przygotowanie punktow zakotwien PERI

Dodatkowe zakotwienia

Jesli miejsca po Sciggach deskowania
Sciennego srodnika i konsoli stropo-
wych nie pokrywaja sie lub wymaga-
ne sa dodatkowe punkty zakotwien,
nalezy zastosowac niezalezne punkty
zakotwienia.

Elementy

10 Podkfadka wyprzedzajagca DW 15

11 DK Stozek uszczelniajacy DW
15/55

12 Nakretka DW 15 SW 30/50

13 Rurka dystansowa DR 22

14a Sciag DW 15

16 Ptytka gwintowana DW 15

32 Sruba do drewna DIN 571 6x20

44 Klucz do Sciagdow

45 DK Klucz do stozkdw Uni

Montaz

1. Przewier¢ poszycie deskowania.

2. Ustaw podktadke wyprzedzajaca (10)
i przykre¢ do zewnetrznej strony
poszycia deskowania przy pomocy
Srub do drewna DIN 571 6 x 20 (32).

3. Nakrec¢ ptytke gwintowana DW 15
(16) na sciag DW 15 (14a).

4. Osadz rurke dystansowa (13) i stozek
uszczelniajacy DK (11).

5. Sciag przetéz z wewnetrznej strony
poszycia deskowania przez podktadke
wyprzedzajaca i przykrec przy
pomocy nakretki DW 15 (12).

(Rys. B1.04-B1.06)
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Pokrycie de-

skowania

14 a

Rys. B1.05

Rys. B1.06
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B2 Przygotowanie konsoli stropowej

Informacje ogolne

Konsola stropowa VIL moze by¢ monto-
wana w roznych pozycjach montazo-
wych belki (1.2) i wypory trzpienia (1.3).

Pozycja wieszaka (1.1) zalezy od pozycji
Sciagu zakotwienia. Za pomoca pozycji
montazowych ustawia sie odstep od
szyny jezdnej.

Dopuszczalne sa jedynie pozycje
L=1/10=11/ 11— 1.

Preferowane sa pozycje Il — Il / Il = llI.
Pozycja | - | nie jest mozliwa przy
nachyleniu srodnika rownym 0°.
Odstep miedzy pozycjami montazowy-
mi wynosi za kazdym razem 63 mm.

W celu montazu na pochylonych do we-
wnatrz srodnikach, adapter podwiesze-
nia konsoli VIL (7) przymocuj do konsoli
stropowej, patrz rozdziat "Pozycja
montazowa < 0°".

Pozycja montazowa > 0°

Zakres ustawienia konsoli stropowej
wynosi od 0° — 32° w zaleznosci od po-
zycji montazowej belki. Definicja
nachylenia Sciany - patrz rozdziat
"Wprowadzenie - Dane techniczne".

Elementy

1 Konsola stropowa VIL
1.1 Wieszak konsoli VIL
1.2 Belka konsoli VIL

1.3 Trzpien konsoli VIL
1.8 Sruba M24

1.9 Nakretka M24

Montaz

1. Odkre¢ i zdemontuj dwie sruby M24
przy wieszaku (1.8a + 1.8b)
za pomoca klucza SW 36.

2. Belke konsoli VIL (1.2) i wypore
trzpienia (1.3) ustaw ponownie
na wieszaku.

3. Zamontuj i dokre¢ obydwie sruby
M24 (1.8).

4. Po montazu do srodnika: ustaw
belke konsoli (1.2) za pomoca wypory
trzpienia (1.3).

Rys. B2.01

<%=\

Rys. B2.01a
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B2 Przygotowanie konsoli stropowej PERI

Pozycja montazowa < 0°

Konsola stropowa z adapterem pod-
wieszenia konsoli VIL (7) ma zakres
regulacji od 0° d o - 27° niezaleznie
od pozycji montazowej belki (1.2).
Kombinacja pozyciji | - | nie jest
mozliwa przy zastosowaniu adaptera
podwieszenia konsoli VIL.

Elementy

1 Konsola stropowa VIL
1.2 Belka konsoli VIL

1.3 Trzpien konsoli VIL
1.8 Sruba M24

1.9 Nakretka M24

1.13 Podktadka M24

7  Adapter podwieszenia konsoli VIL
71 tacznik

72 Stupek

73  Sruba 1ISO4014-M24X130-8.8-VZ
74 Nakretka ISO 7040-M24-8-VZ

75 Kotew

Montaz

1. Odkre¢ srube (1.8¢) za pomoca
klucza SW 36. (Rys. B2.02)

2. Odchyl trzpien (1.3).

3. Odkre¢ srube (1.8a) za pomoca
klucza SW 36.

4. tacznik (7.1) adaptera przewieszenia
konsoli VIL(7) dokre¢ do belki za po-
moca Sruby (1.8¢). Stupek (7.2) adap-
tera przewieszenia konsoli musi by¢
skierowany do gory.

5. Przetoz srube (1.8c¢) przez najwyzszy
otwor stupka przykrecajac go do bel-
ki. Miedzy belke konsoli VIL | stupek
wsun po jednej podktadce (1.13).
(Rys. B2.03)

6. Trzpien (1.3) przykrec¢ za pomoca Sru-
by (7.3) i nakretki (7.4) do najnizszego
otworu. Pod $rube (7.3) i nakretke
wsun podktadki (1.13). (Rys. B2.04)

7. Po montazu do srodnika belke konso-
li (1.2) ustaw w pozycji poziomej za
pomoca trzpienia (1.3).

28

Rys. B2.02

Nie zmieniaj ustawienia dfu-
gosci kotwy (7.5).

1.13

1.13
74

Rys. B2.03

Rys. B2.04

Rys. B2.05
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B2 Przygotowanie konsoli stropowej

Montaz wspornikow
stabilizacyjnych 8.1

Wsporniki stabilizacyjne nalezy zamon-
towac w celu poziomego podparcia
konsoli stropowe;j VIL.

Wsporniki stabilizacyjne montowac
pojedynczo lub parami.

Elementy

Konsola stropowa VIL
Wspornik stabilizacyjny VIL
Sruba M12x130

Nakretka M12

Ptytka kontaktowa

Otwor na Srube M24

B/RR*®=

Montaz

1. Wykre¢ srube M12x130 (8.1) i nakret-
ke M12 (8.2) ze wspornika
stabilizacyjnego.

2. Osadz wspornik stabilizacyjny VIL (8)

z boku na belke 1.2.

— Perforacja ptytki kontaktowej (8.3)
musi by¢ skierowana w strone
betonu.

— Otwor na Srube M24 (8.4) przetdz
przez teb $ruby. Rys. B2.03

3. Wspornik zabezpiecz przy pomocy

wczesnie] zdemontowanej sruby

M12x130 (8.1) i nakretki (8.2).

(Rys. B2.03)
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B3 Montaz konsoli stropowej PERI

Montaz konsoli stropowej do
srodnika.

m Uwaga

Moze dojs¢ do zakleszczenia dfoni mie-

dzy srodnikiem i konsolg stropowa.

Moze to spowodowac obrazenia rak.

= Konsole stropowa nalezy podnosic¢
chwytajac za trzpien lub belke.

Wymagania:
B We wszystkich miejscach kotwienia
zamontowane sg specjalne sciagi.

B Wszystkie stozki uszczelniajace DK
sa zdemontowane.

Elementy

1  Konsola stropowa VIL Y
1.3 Trzpien konsoli VIL

8 \Wspornik stabilizacyjny VIL
12 Nakretka DW 15 SW 30/50 Rys. B3.01

Montaz

1. Osadz konsole stropowa na $ciagu,
dosun az caty uchwyt znajdzie sie
w otworze.

2. Nakrec¢ nakretke DW 15 (12) na

sciag.

. Ustaw konsole w pozycji pionowe,;.

4. Dokre¢ konsole stropowa przy
pomocy nakretki DW 15.
(Rys. B3.01)

5. Po montazu gtowicy opadowej
ustaw wysokosc¢ przy pomocy
trzpienia (1.3).

w

Zakres regulacji £ 32 mm.

L . . . Rys. B3.02
Dzieki wspornikom stabilizacyjnym za- ve

montowanym po obu stronach nie jest
konieczne stezenie konsoli stropowych.
(Rys. B3.02)
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B3 Montaz konsoli stropowej PERI

Cata powierzchnia wieszaka musi
przylegac do betonu. (Rys. B3.03b)
— Wsporniki stabilizacyjne sa
naprezone | opieraja sie o beton.
— W przeciwnym razie nalezy wbic
drewniane kliny. (B3.04)

Rys. B3.04
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B3 Montaz konsoli stropowej

Montaz gtowicy opadowej VIL

E Uwaga

Moze dojs¢ do zakleszczenia dioni
miedzy gtowica opadowa i belka konsoli
stropowe|. Moze to spowodowac
obrazenia rak.
= Gtowice chwytac tylko za czesc

z rolka.

Elementy

1 Konsola stropowa VIL
1.2 Belka konsoli VIL

2  Gtowica opadowa VIL
36 Sworzen J26x164
37 Zawleczka 5/1

Montaz

1. Osadz gtowice opadowa w belce
konsoli stropowej.

2. Zamontu| gfowice opadowa w belce
(1.2) za pomoca sworznia @26x164
(36) i zawleczki 5/1 (37).

(Rys. B3.05 + B3.006)

B W celu okreslenia pozycji montazo-
wej glowicy opadowej nalezy sporza-
dzi¢ odrebne opracowanie.

B Zawleczka musi by¢ dostepna w celu
demontazu.

32
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Rys. B3.05
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B3 Montaz konsoli stropowej PERI

Stezenia mieszane

Elementy

1 Konsola stropowa VIL

1.4 /facze rurowe

8 Wspornik stabilizacyjny VIL

60 Rura rusztowaniowa @ 48 mm

Montaz

1. Potacz dwie konsole stropowe ze
ztaczem rurowym (1.4) przy pomocy
rury rusztowaniowej.

2. Do kazdej konsoli stropowe] zamon-
tuj po jednym wsporniku stabilizacyj-
nym (8) tak, by byty skierowane do
siebie. (Rys. B3.07)

Rys. B3.07
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B3 Montaz konsoli stropowej

Stezenia przy pomocy rur
rusztowaniowych
Jesli nie mozna zamontowac wsporni-

kow stabilizacyjnych, konsole stropowe

nalezy usztywni¢ za pomoca rur
rusztowaniowych.

Elementy

PERI

1 Konsola stropowa VIL

1.4 /iacze rurowe

60 Rurarusztowaniowa @ 48 mm

61 Ztacze rurowe -2 HT B @ 48-M20
62 Ztacze obrotowe SW 48/48

63 /tacze rurowe wzdtuzne 1 1/2"

Montaz

1. Potacz wszystkie konsole stropowe
(1) ze ztaczem rurowym (1.4) przy
pomocy rur rusztowaniowych (60).

2. Rury rusztowaniowe potacz przy
pomocy zfacz rurowych
wzdtuznych (63).

3. Do pierwszej i ostatniej pary konsoli
stropowych przykre¢ ztacza rurowe

(61), nie dokrecajac ich. (Rys. B3.08)
4. Do pierwszej i ostatniej pary przymo-

cuj do ztagcza rurowego w pozyciji
poziomej rure rusztowaniowa.

5. Pierwsza i ostatnia pare stez przy
pomocy rury rusztowaniowej (60A).
Ukosna rura rusztowaniowa

potaczona jest do dolnej i gérnej rury.

Potacz rury rusztowaniowe przy po-
mocy ztaczy obrotowych (62).

6. Dokre¢ ztacza rurowe (61).
(Rys. B3.06)
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B3 Montaz konsoli stropowej PERI

Stezenie mieszane przy
podwieszeniach.

.

-

Przy srodnikach z podwieszeniem
wymagane jest stezenie mieszane.

Montaz

1. Zamontuj konsole stropowe VIL (1)
przy pomocy adaptera podwieszenia
konsoli VIL.

2. Do kazdej konsoli stropowe| zamon-
tuj wsporniki stabilizacyjne (8).
Wsporniki stabilizacyjne skierowane
sa do siebie.

3. Dwie konsole stropowe potacz ze zta-
czami rurowymi (1.4) przy pomocy
rury rusztowaniowej (60).

4. Ptytke regulacyjna (7.9) przysun do
oporu do rury rusztowaniowe;. Rys. B3.09

5. Dokrec obydwie sruby (7.10).

Ptytka regulacyjna i rura rusztowaniowa
sg do siebie dopasowane i stuza
dodatkowemu usztywnieniu.

(Rys. B3.09)
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B4 Montaz wstepny deskowania stropowego

Informacje ogolne

ﬂ Uwaga bezpieczenstwa

Ciezkie elementy. Moze doj$¢ do zak-

leszczenia czesci ciata. Moze to spowo-

dowac ciezkie obrazenia.

= Nie wsuwac dtoni miedzy przemiesz-
czane elementy.

= Elementy nalezy asekurowac przy
pomocy lin prowadzacych.

B Do montazu wstepnego musi byc¢
dostepna wystarczajaco duza, rowna
| stabilna powierzchnia montazowa.

B WWymagana jest wystarczajaca
powierzchnia do tymczasowego
skfadowania.

B Konieczny jest dzwig lub inne
urzadzenie do podnoszenia.

B Moduty deskowania nalezy zabezpie-
czyC przed przewrdceniem za
pomoca podpor tymczasowych.

B Montaz przeprowadzac¢ na utozonych
krawedziakach.

B Deskowanie stropowe montowac
w modutach pozwalajacych na prze-
mieszczenie za pomoca dzwigu.

B Dtugosc¢ dotaczonej szyny jezdne;
musi odpowiadac¢ przynajmniej
podwojnej odlegtosci miedzy
konsolami stropowymi.

B Liczba i pozycja elementéw zalezy od
przekroju ustroju i wymaga
odrebnego opracowania.

B Montaz wstepny nalezy rozpoczac
od tego elementu deskowania, ktory
znajdzie sie najnize;.

36

et 20000

R

Rysunek schematyczny

PERI
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B4 Montaz wstepny deskowania stropowego PERI

Montaz szyny jezdnej

Elementy

4  tacznik podtuzny rygla SRU

6 Dziéb montazowy SRU

22 Rygiel stalowy uniwersalny SRU
U120

38 Sworzen pasowany D=21x120

39 Zawleczka 4/1

Montaz

1. Szyny jezdne (22a), rygle uniwersal-
ne SRU (22), utéz na krawedziakach
dystansami skierowanymi w dot.

2. Szyny jezdne ustaw w odstepach
zgodnie z rysunkiem.

3. Utdz kolejne rygle stalowe SRU jako
szyny jezdne i potacz za pomoca tacz-
nika podtuznego SRU (4a), patrz roz-
dziat "A1 Elementy systemowe -
tacznik podtuzny SRU" .

4. W celu potaczenia odcinkéw desko-
wania od strony faczenia zamontu;
kolejny tacznik podtuzny SRU (4b).

5. Na obydwu koncach szyny jezdnej za-
montuj dziéb montazowy SRU (6).
W tym celu wsun dziéb montazowy
W szyne jezdna i zabezpiecz przy
pomocy dwadch sworzni pasowanych
(38) i dwoch zawleczek (39), patrz
rozdziat "A1 Elementy systemowe -
dziéb montazowy SRU". Rys. B4.01a
(Rys. B4.01 - B4.01b)

Rys. B4.01

Rys. B4.01b

séo

Alternatywnie w funkcji szyny jezdnej

mozna zastosowac dwuteownik szero-
kostropowy HEB 140 lub dwuteownik
IPE160 - 330. Wymagane jest odrebne
opracowanie!
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B4 Montaz wstepny deskowania stropowego PERI

Montaz dzwigara
poprzecznego

Elementy

3 Kompensator nachylenia rygla
SRU

3.3 Ptytka zaciskowa

3.4 Nakretka

4  tacznik podtuzny rygla SRU

22 Rygiel stalowy uniwersalny SRU

38 Sworzen pasowany @21x120

39 Zawleczka 4/1

Montaz

1. Utéz kompensatory nachylenia rygla
SRU (3) do na obydwu szynach
jezdnych (22a). Liczba | pozycja
zgodnie z rysunkiem.

2. Ptytki zaciskowe (3.3) kompensatora
nachylenia rygla wsun pod profil pasa
dzwigara podfuznego i zabezpiecz za
pomoca nakretki.

(Rys. B4.02 + B4.02a)

3. Jako dzwigar poprzeczny (22b)
zamontuj rygiel uniwersalny SRU
(22) z tacznikiem podtuznym SRU
(4) o wymiarach zgodnych
z rysunkiem.

4. Zamontowany dzwigar poprzeczny
potdz na kompensatorze nachylenia
rygla i zamontuj przy pomocy sworz-
ni pasowanych (38) i zawleczek (39),
patrz rozdziat "A1 Elementy systemo-
we - Kompensator nachylenia rygla
SRU".

5. Ustaw dokfadnie dzwigar poprzeczny
i dokre¢ przy pomocy nakretek (3.4).
(Moment dokrecania 120 Nm)

(Rys. B4.03 + B4.03a)

38

Rys. B4.02

33

Rys. B4.02a

Rys. B4.03

Rys. B4.03a
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B4 Montaz wstepny deskowania stropowego PERI

Montaz dzwigara wzdtuznego

Dzwigary wzdtuzne sg wymagane

B do usztywnienia deskowania
wewnetrznego,

B jako punkt mocowania dla dzwigow,
wciagarek linowych, wciagnikow tan-
cuchowych, fancuchéw odciagowych
I wypor wysokonosnych,

B podczas przemieszczania deskowania
stropowego.

Elementy

4  tacznik podtuzny rygla SRU

20 tacznik krzyzowy Variokit

22 Rygiel stalowy uniwersalny SRU
38 Sworzen pasowany D=21x120
39 Zawleczka 4/1

Montaz

1. Jako dzwigar podtuzny (22¢) zamon-
tuj rygiel SRU (22) z tacznikiem po-
dtuznym SRU (4) dopasowane do od-
powiedniej dtugosci.

2. Osadz facznik krzyzowy Variokit (20)
w dzwigarze poprzecznym i przymo-
CUj za POMOC3 Sworznia pasowane-
go (38) i zawleczki. (Rys. B4.04a)

3 Weczesniej zamontowany dzwigar po-  Rrys Ba.04a Rys. B4.04b
dtuzny (22¢) osadz na dzwigarze po-
przecznym na taczniku Variokit (20)

I zamontuj przy pomocy sworznia 4. Zamontuj deskowanie stropowe za
pasowanego | zawleczki. pomoca dzwigu wykorzystujac punkty
(Rys. B4.04b) mocowania zawiesi transportowych

Rys. B4.04c

System inzynieryjny VIL - Metoda nasuwania podtuznego
Dokumentacja techniczno-ruchowa — konfiguracja standardowa 39



B5 Montaz deskowania stropowego PERI

Informacje ogolne

m Uwaga bezpieczenstwa

B Niebezpieczenstwo spowodowane
wiszacymi tadunkami. Elementy
moga spasc¢ i spowodowac ciezkie
obrazenia lub prowadzi¢ do Smierci
0sob.
= Wszystkie luzne elementy nalezy
zabezpieczy¢ lub usunac.

= Nie wolno przebywaé pod
transportowanym tadunkiem.

= Elementy nalezy askurowqc przy
pomocy lin prowadzacych.

B Ciezkie elementy. Moze dojs¢ do
zakleszczenia czesci ciata. Moze
to spowodowac ciezkie obrazenia.
= Nie wsuwac dtoni miedzy
przemieszczane elementy.
= Elementy nalezy asekurowac przy
pomocy lin prowadzacych.

B Niezabezpieczona krawedz deskowa-
nia. Niebezpieczenstwo upadku z
wysokosci. Moze to spowodowacé
ciezkie obrazenia.
= Oznacz niebezpieczna krawedz.
= /amontuj porecz zabezpieczajaca.
= Zastosuj srodki ochrony

indywidualnej.

Nalezy przedsiewziac kroki w celu unik-
niecia niezamierzonego przemieszcza-
nia sie fragmentéw deskowania.

System inzynieryjny VIL - Metoda nasuwania podituznego
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B5 Montaz deskowania stropowego PERI

Przygotowanie

Elementy

2  Gfowica opadowa VIL

5 Uchylna gtowica podporowa SRU
23 Podpora stropowa

25 tancuch odciagowy

30 Stopka RS
35 Wkret Multi Monti PERI 14/20 x 130

Montaz

1.

Wszystkie gtowice opadowe (2) w
danym obszarze ustaw w pozycji be-
tonowania i zabezpiecz przy pomocy
sworznia pasowanego, patrz rozdziat
A1 Elementy systemowe - gtowica
opadowa VIL".

. Przykre¢ stopki - 3 (30) do zabetono-

wanej plyty przy pomocy wkretu
Multi Monti 14/20 x 130 (35).

. Przygotuj odciagi (25).
. Przygotuj podpory stropowe (23)

z zamontowana uchylng gtowica
pod- porowa rygla SRU(B).
(Rys. B5.01)

Alternatywnie zamontuj odciag przy
pomocy wypory wysokonosnej SLS
80/140 i stopki odciggu RCS DW 15,
patrz rozdziat "B7 Przemieszczanie sys-
temu deskowania VIL- kotwienie przy
pomocy wypory wysokonosnej".

/
% Sl
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B5 Montaz deskowania stropowego PERI

Podnoszenie pierwszego
elementu

Elementy

2  Gflowica opadowa VIL

22 Rygiel stalowy uniwersalny SRU
U120

38 Sworzen pasowany D=21x120

39 Zawleczka 4/1

Montaz

1. Potéz deskowanie szynami jezdnymi
(22a) na gtowicach opadowych (2)

2. Jeslijest to konieczne, ustaw
deskowanie w odpowiedznigj pozycji
przy pomocy wciggarki tancuchowe;j
lub linowe,.

3. Zamontuj odciagi (25) do dzwigara
podtuznego przy pomocy sworzni
pasowanych | zawleczek i naciaggnij.
Ustaw element w stabilnej pozycji. Rys. B5.02

4. Odtacz zawiecia dzwigu.

(Rys. B5.02 + B5.03)
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Rys. B5.03
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B5 Montaz deskowania stropowego PERI

Podnoszenie kolejnych
elementow

Elementy

2  Gfowica opadowa VIL

4  tacznik podtuzny rygla SRU

6 Dziob montazowy SRU

22 Rygiel stalowy uniwersalny SRU
U120

38 Sworzen pasowany D=21x120

39 Zawleczka 4/1

Montaz

1. Wsun element szyna jezdna (22a) na
tacznik podtuzny (4) i osadz na gtowi-
cach opadowych.

2. Jesli jest to konieczne, ustaw
deskowanie w odpowiedniej pozycji przy
pomocy wciggarki tancuchowej lub
linowe,.

3. Potacz tacznik podtuzny (4) dwoma Rys. B5.04
sworzniami pasowanymi i zawleczka-
mi z szyna jezdna.

4. Dalszy montaz przebiega w ten sam
sposob, jaki opisano w rozdziale
"Podnoszenie / Montaz pierwszego
elementu" od kroku 3.

5. Kolejne elementy nalezy podnosi¢
I montowacé w ten sam sposob.

6. Zamontuj ostatni element z dziobem e
montazowym SRU.

(Rys. B5.04 + B5.04a)
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B5 Montaz deskowania stropowego

Montaz podpor stropowych

Elementy

5 Uchylna gtowica podporowa SRU

Montaz

1. Zamontuj podpory stropowe z uchyl-
na gtowica podporowa SRU (5) do
dzwigara poprzecznego (39) przy
pomocy sworzni pasowanych (38)

I zawleczek (39).
(Rys. B5.06a + B5.06b)

2. Deskowanie wypoziomuj przy
pomocy podpdr stropowych i trzpieni
konsoli stropowych VIL.

3. Napnij odciagi.

(Rys. B5.08)

W zaleznosci od utozenia dzwigara po-
przecznego (otwory skierowane do

(PERI

Rys. B5.06a

Rys. B5.06b
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B5 Montaz deskowania stropowego

Zamykanie obszarow
kompensacji

Elementy

1

Konsola stropowa VIL

1.1 Wieszak konsoli VIL
50 Kompensacja

51

Zastawka czotowa

52 Krawedziak

Montaz

1.

Krawedziaki (52) ustaw na wieszaku
konsoli stropowej lub przybij je do
niego.

Ustaw podparcie kompensacji (51)

na krawedziaku i przybij gwozdziami.

Zamknij kompensacje za pomoca
dopasowanych pasow sklejki (50).
Przybij pasy sklejki do podparcia.
(Rys. B5.09 + B5.09a)

B W przypadku matych kompensacji

wystarczy zastosowac waskie paski
sklejki.

Aby przymocowac krawedziak do
wieszaka (1.1) podczas montazu
wstepnego nalezy go przymocowac
do wieszaka wykorzystujac
odpowiednie otwory.

Montaz deskowania
czotowego

Montaz deskowania czotowego
wymaga odrebnego opracowania

Rys. B5.09
51 / copeoesas
52
F=Y
1.1 = 00eo
JAN
A
Rys. B5.09a
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B6 Obnizanie deskowania stropowego PERI

Informacje ogolne

->

B Deskowanie stropowe mozna obni-
zy¢ dopiero po zleceniu demontazu
przez osobe odpowiedzialna.

B Nalezy przedsiewziac¢ kroki w celu
unikniecia niezamierzonego prze-
mieszczania sie fragmentow
deskowania.

B Nie luzowac odciggow, wzgl. wypor
wysokonosnych.

B Nalezy unikac przeciazenia gtowic
opadowych i konsoli stropowych.
Podpory stropowe pozostawic
W pozycji betonowania.

Obnizanie gtowicy opadowej

E Uwaga bezpieczenstwa

B Podczas obnizania gtowicy opadowej
moze dojs¢ do zakleszczenia dtoni
miedzy gtowica opadowa i belka.
Moze to spowodowac obrazenia
rak.
= Podczas obnizania nie nalezy wkta-

dac¢ rak w obszary niebezpieczne.

Elementy

1 Konsola stropowa VIL
2  Gtowica opadowa VIL
23 Podpora stropowa

Demontaz

1. Zdemontuj obszary przejsciowe.

2. Zabezpiecz deskowanie przed nieza-
mierzonym przesunieciem, na przy-
klad za pomoca wciagarki z hamul-
cem. Podpory stropowe (23)
pozostawione w pozycji
betonowania nadal przenosza
obciazenie.

3. Obnizanie gtowicy opadowej (2),
parz rozdziat "A1 Elementy
systemowe - gtowica opadowa VIL"

46

Rys. B6.01
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B6 Obnizanie deskowania stropowego PERI

Obnizanie deskowania
stropowego 2+22a
Elementy

i
uflvil

=
P vt Y

‘f!'. Iu

2  Gflowica opadowa VIL
22a Szyna jezdna
23 Podpora stropowa

Ml |

.......

Demontaz

1. Obniz rownomiernie podpory stropo-
we (23) rozpoczynajac od srodka, az
szyna jezdna (22a) znajdzie sie na
gtowicach opadowych (2) przenosza-
cych obciazenie.
— Deskowanie stropowe jest obnizone.

2. Kontynuuj obnizanie podpér stropo-

wych i odchyl je w gore.

3. Przymocuj podpory stropowe do
dzwigara podtuznego za pomoca
pasdw mocujacych.

. . Rys. B6.02
Pozycja betonowania

. . . |
Pozycja przemieszczania | J

| | '@”4 | |
= \\ \
="
_;coc.nt_:c_.x_;c 23
o C O O O @) \ O C
[ L\

Rys. B6.03
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B7 Przemieszczanie deskowania stropowego PERI

E Uwaga bezpieczenstwa

Ciezkie elementy. Moze dojs¢ do zak-

leszczenia czesci ciata. Moze to spowo-

dowac ciezkie obrazenia.

= Deskowanie stropowe przemiesz-
czac przy pomocy wciagarki z
hamulcem.

= Nalezy przedsiewznac kroki zabez-
pieczajace deskowanie stropowe
przed niezamierzonym
przemieszczaniem.

Przygotowanie
Elementy

2  Gtowica opadowa VIL

25 tancuch odciagowy 30+35

30 Stopka RS

35 \Wkret Multi Monti PERI 14/20 x 130

Abb.B7.01

Montaz

1. Zamontuj | zabezpiecz wciagarki
w celu przemieszania i hamowania
deskowania stropowego.

2. Usun odciagi (25) i przygotuj do
zastosowania w nowej sekcji
betonowania.

3. Zamontuj stopki - 3 (30) dla
odciagobw w nowej sekcji
betonowania.

4. Usun i zabezpiecz wszystkie elemen-
ty ruchome i narzedzia.

5. Podnies wszystkie gfowice opadowe
(2) w nowej sekcji betonowania.
(Rys. B7.01)

Dla kazdego placu budowy mozna do-
brac alternatywne urzadzenia do prze-
mieszczania deskowania stropowego.
Musi by¢ ono uwzglednione w celu
okresleniu ryzyka.
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B7 Przemieszczanie deskowania stropowego PERI

Przemieszczanie

Elementy

2

Gtowica opadowa VIL

6
23
25

Dziob montazowy SRU
Podpora stropowa
Odciag

Montaz

AN

N

i

1. Przesun system deskowania przy po-
mocy wciggarek do nowej sekcji be-
tonowania. Asekuruj zahamowana
strone kontrolujac ja.

— Dzidb montazowy (6) nasun na
pierwsza gtowice opadowa (2).
Dzidb montazowy podnosi sie

=

O

=c C\ |
o

J

O

OO OCCOD
LS

C

C

v

Q

wraz z deskowaniem stropowym.
(Rys. B7.02)
Przesuwaj deskowanie stropowe
az osiagnie ono kolejnag pozycje
betonowania.

Zamocuj | wstepnie napnij

odciagi (25). Zapewnij

bezpieczne pofozenie.

Ustaw podpory stropowe i wyrownaj
deskowanie stropowe.

5. Napnij odciagi.

6. Zdemontuj wciggarki.

Abb.B7.02

4,

(Rys. B7.03)

Alternatywnie wykona¢ zabezpieczenie
za pomoca wypory wysokonosnej SLS

i stopki odciggu RCS DW15, patrz
rozdziat ,,B7 Przemieszczanie deskowa-
nia stropowego — kotwienie przy
pomocy wypory wysokonosnej”.

Moze sie okazac, ze proces podnosze-
nia mozna przeprowadzi¢ dopiero przy
drugiej konsoli stropowe;.

Po przemieszczeniu podnies ostatni
odcinek deskowania, aby moc
podnies¢ gtowice opadowa.

Stosowac odpowiednie podnosnik
zgodne z norma DIN 7355 lub

25

Vi

A '“.-,"Vil.‘;“'-""lif AT T e
s i o it RO RGE

g‘ﬂ}‘g’rm“eﬂi‘h‘

_lll -

Bt

— "
.
»7)

N

I

Q

N

7AL

)

A VAURY

STl

Abb.B7.03

odpowiednia liczbe podpor
stropowych.
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B7 Przemieszczanie deskowania stropowego PERI

Kotwienie przy pomocy
wypory wysokonosnej

Elementy

6 Dziéb montazowy SRU

18 \Wypora wysokonos$na SLS 80/140
19 Stopka odciagu RCS DW15

26 Kotew wysokonos$na @ 22

27 Kotew wysokonosna & 30

38 Sworzen pasowany J 21x120
39 Zawleczka 4/1

Zamiast stosowania odciggdw
system deskowania mozna zabezpie-
czyC uzywajac przynajmniej dwoch
wypor wysokonosnych.

Montaz

Pierwsza sekcja betonowania

1. Stopke odciagu RCS (19) przymocu;j
za pomoca kotew wysokonosnych
(26/27) do konstrukcji mostu.

2. Zamontuj wypore wysokonosna za
pomMoca sworznia pasowanego (38)

I zawleczki (39) do stopki odciagu.
(Rys. B7.04a — B7.04d)

3. Zamontuj druga strone wypory wyso-
konosnej do rygla podtuznego za po-
mMoca sworzni pasowanych i zawle-
czek. Dtugos¢ wypory wysokonosnej
nalezy okresli¢ w projekcie.

Kolejna sekcja betonowania

1. Przymocuj stopke odciagu RCS (19)
przy pomocy kotew wysokonosnych
do poprzedniej (zabetonowanej)
sekcji stropu.

2. Zamontuj wypore wysokonosna SLS
80/140 (18) za pomoca sworznia
pasowanego (38) i zawleczki (39)

W stopce odciagu.

3. Zamontuj druga strone wypory wyso-

konosnej w dziobie montazowym (6)

Za pomoca sworznia pasowanego
(38) i zawleczki (39).
(Rys. B7.04)

Montaz stopki odciggu do stropow lub

Scian bocznych przebiega w ten sam
sposob.

50

N 6 18 19
o, / N\ 4 / \ \
o
()
SOOOG®OD
o o [2) )
Rys. B7.04
38 + 39 38 + 39
26 19 27
£ £
2 ol Y
€
E . £
@ 22 mm e ~
—_— A @ 30 mm ‘X‘I
Rys. B7.04a Rys. B7.04b
26{\ 39 27 19 39
N : /
B 23] —> o -
= e
S o \ =
S @ \
N &
Al \ I
230 mm § 230 mm
38 N 38
Rys. B7.04c Rys. B7.04d
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PERI

System inzynieryjny VIL. Metoda nasuwania podtuznego

Uwaga:
W komplecie z: 1 zlacze rurowe

Nr art. Ciezar kg
132439 30,500 Konsola stropowa VIL
Do podparcia gtowicy opadowej VIL
oraz rygli SRU.
, 909 .
| 4% 62,5 =250

'O
‘o
O 00000 O OPR

866

Gtowica opadowa VIL

132436 10,200
Gtowica do rygli SRU.
, 290 , 159
: g1 ]
lal ©)
C 3 [ ]
n
ﬂ 4
132517 5,400 Kompensator nachylenia rygla SRU
Regulowany element taczacy do krzyzowego
potfaczenia rygli SRU.
50
©
132709 12,300  tacznik podtuzny rygli SRU
tacznik o regulowanej dtugosci do sztywnego
potaczenia rygli SRU.
Wc:]:o D O 0 0 O g _5
| 713 LS—OJ
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System inzynieryjny VIL. Metoda nasuwania podtuznego

PERI

Nr art. Ciezar kg
132633 2,600 Uchylna gtowica podporowa SRU
Przegubowa gtowica podporowa mocowana
do rygla SRU. Sktadana poprzecznie do rygla.
8
o) @22
142
132597 4,870 Dziob montazowy rygla SRU
Wspornik najazdowy rygla SRU do wyréwnania
poziomow w trakcie przejazdu deskowania
VARIO.
, 441
09  o° .1} §
z;[; 8
132386 0,120 Ptytka wyprzedzajaca DW 15 Uwaga:
Do mocowania systemu zakotwien DW 15, gdy W opakowaniu: 50 sztuk.
przewiercenie poszycia deskowania jest mozliwe.
o7
@22
031636 0,063 Stozek uszczelniajacy DK DW 15/55 Uwaga:
Stosowany z rurka dystansowa DR 22 i Sciggiem JW opakowaniu: 50 sztuk.
DW 15 do uszczelnien wodoszczelnych,
odpornych ogniowo i izolujgcych akustycznie
Te}
©
X Q
. 23| 54 4
030070 0,222 Nakretka szesciokatna DW 15 S 30/50, ocynk. Dane techniczne

Do sciggéw DW 151 B 15.

Dopuszczalne obcigzenie 90 kN.

50

]

SW 30
@DW ren
15
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System inzynieryjny VIL. Metoda nasuwania podtuznego PERI

Nr art. Ciezar kg
065027 0,359 Rurka dystansowa DR 22,1 = 2.00 m
Rurka z tworzywa sztucznego otulajaca $ciagi DW 15, B 15.

] 188
L _J
Sciqg DW 15, dtugos¢ specjalna Uwaga:
030030 1,440  Sciag DW 15, dlugos¢ specjalna Niespawalny! Przestrzegac specyfikacji!
030050 0,000  Ciecie sciagu DW 15/B 15 Dane techniczne

Dopuszczalna sita rozciggajaca 90 kN.

%W 15

S

031150 0,831 Przegroda wodoszczelna DW 15 Dane techniczne
Do sciagow DW 151 B 15. Dopuszczalna sita rozciagajaca 90 kN.
W 15 -
[ — 1! ﬂr
| — | 8|8
gis Rig|
@80 110
030840 0,515 Ptytka gwintowana DW 15 Uwaga:
Stosowac ze sciggiem DW 15 lub B 15 Element tracony.

do zakotwien w betonie.

60
DW 15 -
N
26 S

Q

(<]

S
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System inzynieryjny VIL. Metoda nasuwania podtuznego PERI

Nr art. Ciezar kg
132387 0,809  Sworzen G 26 x 160, ocynk.

' 200

193
164

D m
T

022230 0,033 Zawleczka 5/1, ocynk.

oz Qaz -

104031 0,462  Sworzen pasowany @ 21 x 120
Do réznych potfaczen.

, 207

122

—X

Osprzet:
018060 0,014  Zawleczka 4/1, ocynk.

018060 0,014  Zawleczka 4/1, ocynk.

M (g géz ;—@4
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System inzynieryjny VIL. Metoda nasuwania podtuznego

PERI

Nrart. Ciezar kg
101773 15,300 Wypora wysokonosna SLS 80/140 Uwaga:
Jako przestawny trzpien w kratownicach Dopuszczalne obciazenie, patrz Tablice PERI.
z ryglami stalowymi SRU i szynami
wspinania RCS.
. 1346 ,
| 4 | om
—\ S Hg
={l I
| . i
| min 1400 max 2400 | §
114997 7,160  Stopka odciaggu RCS DW 15 W komplecie z
Do kotwienia odciagdw do budowli. Montaz 1 szt. 104031 Sworzen pasowany @ 21 x 120
za pomoca systemu kotwienia M24 lub 1 szt. 018060 Zawleczka 4/1, ocynk.
odpowiednich kotew.
230
| l
O. @25—\ O\\y—@zs
()\ 8) Ols /—@21x1zo
O oz S O/ | ]:ﬂ ®
. 310 ] I 200 ] <
124777 0,210  Wkret Multi Monti 14/20 x 130 Uwaga:
Do tymczasowego mocowania do elementow Przestrzegaj instrukcji PERI!
zelbetonowych. Otwor @14 mm.
ALY l];@\
o 130 | SW 24
133941 2,810  Wspornik stabilizacyjny VIL
e~ =
4 —=
—— %
138
’ 463
133933 9,930
g
¥ [:—1

706
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PERI Polska

W Oddziat
PERI Warszawa
ul. Stoteczna 62
05-860 Ptochocin
tel.: 22 72 17 330

Filia

PERI Biatystok

ul. Stoteczna 2 lok. 304
15-879 Biatystok

tel.: 85 74 22 080

Filia

PERI t6dz

ul. Aleksandrowska 67/93
91-205 todz

tel.: 42 61 10 891

W Oddziat PERI

Gdansk

ul. Budowlanych 21
80-298 Gdansk
tel.: 58 34 75 580

W Oddziat

PERI Wroctaw

ul. Przemystowa 1

55-080 Katy Wroctawskie
tel.: 71 33 42 920

Filia

PERI Opole

ul. Zielonogorska 3
45-955 Opole

tel.: 77 44 16 560

W Oddziat

PERI Krakow

ul. Wiosny Ludéw 19 ¢
43-608 Jaworzno

tel.: 32 61 68 400

Filia

PERI Zabierzow

Budynek KBP-200, | pietro
ul. Krakowska 280

32-080 Zabierzow

tel.: 12 36 29 500

Filia

PERI Rzeszow

ul. Geodetéw 1/101
35-328 Rzeszow
tel.: 17 85 47 213

M Oddziat
PERI Poznan
ul. Drukarska 61
62-023 Koninko
tel.: 61 63 42 400

Filia

PERI Szczecin

ul. A. Struga 67
70-784 Szczecin
tel.: 91 46 12 887

W Oddziat

Rusztowan PERI
ul. Stoteczna 62

05-860 Ptochocin
tel.: 22 72 17 440

B Centrum Obrotu Sklejka

PERI

ul. Przemystowa 1

55-080 Katy Wroctawskie
tel.: 71 33 42 920

W Centrum Obrotu

Akcesoriami PERI
ul. Stoteczna 62
05-860 Ptochocin
tel.: 22 72 17 440



(PERI

PERI Polska Sp. z o.o.

D Rusz
Doradztwo techniczne
ul. Stoteczna 62

05-860 Ptochocin
info@peri.com.pl
www.peri.com.pl

Legenda

W Oddzialy

W Filie

4 Centra logistyczne (CL)



PERI

PERI Polska Sp. z o.0.
Deskowania Rusztowania
Doradztwo techniczne

ul. Stoteczna 62

05-860 Ptochocin

tel.: +48 22.72 17-400

fax: +48 22.72 17-401
info@peri.com.pl
www.peri.com.pl
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