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Przeglad elementow systemu
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Podpora HDS/HDSS

Gtowica HDK 45

Stopa odciazajaca HDA

Dzwigar HDT jako podwalina i zwienczenie gorne
Zastrzat jako element montazowy

Stezenia pierwotne

Platforma robocza
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Podpora wysokonosna HD 200

Niniejsza dokumentacja zawiera
informacje dotyczace montazu,

eksploatacji, demontazu oraz trans-
portu i sktadowania systemow PERI

PERI

w miejscu ich uzytkowania.

Okreslenie poje¢

llekro¢ w niniejszej dokumentacji jest

mowa o:

a) deskowaniu — rozumie sie przez to
urzadzenie do robdt budowlanych sta-
nu surowego w postaci tymczasowej
konstrukcji sktadajacej sie z ptyt, ele-
mentdéw nosnych, tacznikdw i innych
elementow uzytkowych (np. balustra-
dy, obarierowania), uzywane przy wy-
konywaniu monolitycznych konstrukcji
betonowych i zelbetowych, stuzace do
nadania odpowiednich ksztattéw
mieszance betonowej, podtrzymania
zbrojenia w czasie betonowania oraz
do utrzymania mieszanki betonowej
do czasu jej stwardnienia i uzyskania
wymaganej wytrzymatosci,

b) rusztowaniu — rozumie sie przez to
tymczasowa konstrukcje budowlana,
z ktérej moga by¢ wykonywane prace
na wysokosci, stuzaca do utrzymania
0s06b, materiatéw i sprzetu oraz do
zabezpieczenia przed upadkiem
z wysokoéci ludzi i przedmiotéw,

a w przypadku rusztowania podporo-
wego stuzaca rowniez do rektyfikacji,
podtrzymywania i zabezpieczania
przed zmianami potozenia deskowania
lub wczesniej sprefabrykowanych
elementow konstrukcyjnych,

c¢) instrukcji montazu — rozumie sie przez
to wytyczne opracowane przez produ-
centa systeméw PERI (lub jego
upowaznionego przedstawiciela),
okreslajace podstawowe wymogi
bezpiecznej eksploatacji,

a w szczegolnosci montazu i demontazu,
d)projekcie technologicznym PERI - ro-
zumie sie przez to indywidualne, opi-
sowo-grafi czne opracowanie, wykona-
ne przez technologa PERI, okreslajace
zasady poprawnego i bezpiecznego
zastosowania systemow PERI,
w szczegdlnosci dla niestandardowych
rozwiazan; projekt taki powinien
zapewnia¢ bezpieczne przejecie
obciazen (roboczych, konstrukcyjnych,
materiatowych itp.) przez konstrukcje
systeméw PERI oraz przekazanie tych
obciazen na otoczenie (inny element
konstrukcji budowlanej, podtoze itp.);
w przypadku gdy projekt technologicz-
ny PERI opisuje niestandardowe za-
stosowanie rozwiazan systemowych
PERI, stanowi on woéwczas podsta-
wowy dokument okreslajacy zasady
bezpiecznego uzytkowania; nie zwalnia

-}

to jednak uzytkownika od stosowania
sie do wytycznych zawartych

w instrukcjach montazu i dokumen-
tacjach techniczno-ruchowych dla
systemédw PERI zastosowanych

w takim projekcie,

e)montazu — rozumie sie przez to wy-

konanie przez wykonawce montazu
czynnosci okreslonych w niniejszej do-
kumentacji lub instrukcji montazu,

a w szczegdlnym przypadku w projek-
cie technologicznym PERI, majacych
na celu potaczenie w jedna
konstrukcyjna cato$¢ uprzednio przy-
gotowanych elementoéw systeméw
PERI, z zastosowaniem niezbednych
potaczen,

eksploatacji — rozumie sie przez to
bezpieczne sktadowanie, przemiesz-
czanie i stosowanie systemoéw PERI
w miejscu uzytkowania, zarbwno

w fazie ich magazynowania jak rowniez
w trakcie montazu, uzytkowania

i demontazu, ktére powinny odbywaé
sie zgodnie z instrukcja montazu,
dokumentacja techniczno-ruchowa,

w szczegdlnym przypadku z projektem
technologicznym PERI oraz aktualnie
obowiazujacymi przepisami.

g)demontazu — rozumie sie przez to wy-

konanie przez wykonawce montazu

czynnoséci okreslonych w niniejszej do-

kumentacji lub instrukcji montazu,

a w szczegoblnym przypadku projekcie

technologicznym PERI majacych na

celu rozbidrke wczesniej wykonanej

konstrukeji z systemow PERI,

w kolejnosci odwrotnej do montazu,

o ile indywidualne zalecenia nie

stanowia inaczej,
h)technologu PERI — rozumie sie przez
to osobe posiadajaca upowaznienie
producenta systemoéw PERI do opra-
cowywania projektow technologicz-
nych PERI z zastosowaniem takich
systemow oraz do udziatu w odbiorach
technicznych konstrukcji wykonanych
na podstawie takich projektéw,
zamawiajacym — rozumie sie przez
to osobe fi zyczna lub prawna
zamawiajaca systemy PERI na podsta-
wie zamdwienia, dwustronnej umowy
lub potwierdzonego protokotu odbioru
systeméw PERI; zamawiajacy
zobowiazany jest do przestrzegania
zasad bezpieczenstwa okreslonych
w dokumentacji techniczno ruchowej

)

oraz obowiazujacych przepisach bhp,
kierowniku budowy — rozumie sie przez
to osobe kierujaca budowa zgodnie

z wymogami prawa budowlanego,

k) wykonawcy montazu — rozumie sie

przez to kierownika budowy lub
upowaznionego przez niego wykonawce
prowadzacego w miejscu uzytkowania
montaz lub demontaz systemow PERI,
zgodnie z obowiazujacymi przepisami,’
uzytkowniku systemoéw PERI - rozu-
mie sie przez to kierownika budowy?
lub upowaznionego przez niego
wykonawce prowadzacego roboty

(w szczegolnosci roboty budowlane)
w miejscu uzytkowania,’

m)systemach PERI — rozumie sie przez

to elementy deskowan lub rusztowan
wyprodukowane wedtug technologii
PERI, posiadajace narzucone wymiary
konstrukcyjne oraz okreslone parame-
try techniczne; elementy te sa przez-
naczone do taczenia ze soba wg zasad
okreslonych w instrukcji lub dokumen-
tacji producenta w docelowa,
tymczasowa konstrukcje budowlana,
w ktérej wymiary siatki konstrukcyjnej
sa jednoznacznie narzucone przez wy-
miary zastosowanych elementéw;
konstrukcja taka zapewnia bezpieczne
przejecie obciazen (roboczych, kon-
strukcyjnych, materiatowych itp.) oraz
przekazanie tych obciazen na otocze-
nie (inny element konstrukcji budo-
wlanej, podfoze itp.),

n) miejscu uzytkowania — rozumie sie

przez to teren budowy lub przestrzen,
w ktorej prowadzone sa jakiekolwiek
prace z zastosowaniem systemdw PER],

o)dopuszczalnym obciazeniu — rozumie

sie przez to dopuszczalne obciazenia
robocze, uzytkowe lub eksploatacyjne,
ktérym mozna obciazy¢ element
systemu PERI lub konstrukcje
wykonana z takich elementéw;
okreslane jest ono na podstawie
wytrzymatosci (nosnosci) charakte-
rystycznej elementu systemu PERI
zredukowanej o wspétczynnik
bezpieczenstwa obciazenia oraz

0 wspotczynnik materiatowy
bezpieczenstwa; w przypadku, gdy
w aktach, normach lub dokumentac-
jach pojawia sie pojecie nosnosci no-
minalnej nalezy ja rozumie¢ réwniez
jako obciazenie dopuszczalne.
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Podpora wysokonosna HD 200

Zasady stosowania systemow i wyrobow PERI

1. Biorac pod uwage obowiazujace na
dzien wydania niniejszej dokumen-
tacji techniczno ruchowej przepisy:

gdzie rusztowanie okreslane jest jako’:

, tymczasowa konstrukcja budowlana,

z ktérej moga by¢ wykonywane prace

na wysokosci, stuzaca do utrzymania

0s0b, materialow i sprzetu, oraz do

zabezpieczenia przed upadkiem z

wysokosci ludzi i przedmiotow”

oraz

gadzie obiektami budowlanymi sa3:

, budynek wraz z instalacjami

I/ urzadzeniami technicznymi, budowla

stanowiaca calosc techniczno-uzytkowa

wraz z instalacjami | urzadzeniami,
obiekt matej architektury,

konstrukcje wykonane z zastosowa-

niem i systemow PERI nie sa obiekta-

mi budowlanymi, sa natomiast

urzadzeniami przeznaczonymi do

tymczasowego stosowania lub tym-
czasowymi konstrukcjami budowla-
nymi, ktorych celem jest spetnienie

$cisle okreslonej funkcji (np. pomoc

w budowie). Sa one przewidziane do

tymczasowego stosowania w miejscu

uzytkowania przez wykwalifikowa-
nych pracownikow.

2.Niniejsza dokumentacja moze by¢ wy-
korzystywana przy opracowywaniu
ustawowo wymaganego planu
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia
.planu bioz" tj. stuzy¢ do wskazan
dotyczacych przewidywanych zagrozen
wystepujacych podczas realizacji robot
budowlanych z zastosowaniem
deskowan lub rusztowan. Dokumen-
tacja ta nie zastepuje ,,planu bioz"

3.Uzytkowanie systemdw PERI opisa-
nych w dokumentacjach techniczno-ru-
chowych jest dopuszczalne wytacznie
przy zastosowaniu oryginalnych wy-
robow PERI. Stosowanie innych wy-
robow i systemdw w potaczeniu
z systemami PERI stwarza zagrozenie dla
zdrowia oraz zycia ludzi i jest zabronione.

4.Przed kazdym uzyciem nalezy
kontrolowac stan techniczny ele-
mentéw systemow PERI pod katem
sprawnosci ruchowej i ewentualnych
uszkodzen (np. deformacja, pekniecie,
zlamanie itp.). W przypadku ich
stwierdzenia, uzytkownik bezwzglednie
zobowiazany jest do wycofania usz-
kodzonych elementow z dalszej eksp-
loatacji. Naprawe elementdéw wycofa-
nych z eksploatacji moze
przeprowadzi¢ wytacznie zaktad PERI.

5. Dokonywanie w wyrobach systemow
PERI zmian konstrukcyjnych i przeré-
bek jest niezgodne z dokumentacja
techniczno-ruchowa dla systeméw
PERI, stwarza zagrozenia dla zdrowia
oraz zycia ludzi i jest zabronione.

6.Nalezy scisle przestrzegaé wskazowek
bezpieczenstwa i informacji o dopusz-
czalnych obciazeniach zawartych w do-
kumentacjach techniczno-ruchowych dla
systeméw PERI, instrukcji montazu,

a w szczegolnych przypadkach
w projekcie technologicznym PERI.

7. W przypadku koniecznos$ci zastosowa-
nia na budowie niesystemowych ele-
mentéw i materiatdw uzupetniajacych
systemy PERI, odpowiedzialnos¢ za
jakos¢ takich elementow i materiatow
ponosi wykonawca montazu badz
uzytkownik systeméw PERI.

Powinny one spetnia¢ wymogi
aktualnych prze-piséw i norm.
W szczegdlnosci doty-czy to:

e glementéw drewnianych: klasa drewna
C24 dla drewna litego wg PN-EN 338,

e rur do rusztowan: rury stalowe ocyn-
kowane o przekroju co najmnie;j
@ 48,3x3,2 mm wg PN-EN 12811-1,
ust. 4.2.1.2,

e zfaczy rur do rusztowan wg PN-EN 74.

8.Jezeli specyfi czne uwarunkowania
W miejscu uzytkowania wymuszaja
wprowadzenie rozwiazan zamiennych
w stosunku do rozwiazan przewidzia-
nych w dokumentacji techniczno -

PERI

ruchowej, instrukcji montazu,

a w szczegdblnych przypadkach

w projekcie technologicznym PERI,
moga by¢ one dokonywane jedynie za
zgoda kierownika budowy?, lub osoby
przez niego upowaznionej Osoby
podejmujace decyzje o rozwiazaniach
zamiennych ponosza petna
odpowiedzialno$¢ za wptyw takich
zmian na konstrukcje wykonana

z systemow PERI. Dokonane zmiany
nie moga pogarszac parametrow
nosnosci i bezpieczenstwa
uzytkowania przewidzianych w doku-
mentacji techniczno ruchowej, instruk-
cji montazu, a w szczegolnych przy-
padkach w projekcie technologicznym
PERI.

9. Podczas montazu i eksploataciji
systeméw PERI w sasiedztwie napo-
wietrznych linii elektroenergetycznych
nalezy przestrzegac¢ postanowien
okreslonych w aktualnie
obowiazujacych przepisach.

10.Przed rozpoczeciem montazu
systemédw PERI nalezy bezwzglednie
okresli¢ nosnos¢ podtoza wg norm
zwiazanych lub w inny sposéb uza-
sadniony technicznie. Jezeli podfoze
nie spetnia warunkéw podanych w
tych normach, nalezy wykona¢ od-
powiednie wzmocnienie podfoza wg
norm zwiazanych, np. poprzez dozbro-
jenie, utwardzenie, utozenie
podktaddw itp. dostosowane do prze-
niesienia obciazenia z konstrukcji
systemu.

11. Celem zapewnienia stabilnosci
podtoza konieczne jest wykonanie
skutecznego odprowadzenia wody
poza obrys poziome;j siatki konstruk-
cyjnej ustawionego na podtozu syste-
mu PERI. Przy spadkach podtoza
przekraczajacych 6° (10%), do ustawie-
nia lub zakotwienia konstrukcji syste-
mu PERI konieczne jest wykonanie
odpowiednich taraséw lub schoddw.

Typowe zastosowanie systemu PERI

Dane ogolne

Na potrzeby niniejszej dokumentacji
pokazano rozwiazania z zastosowaniem
wybranych elementéw systemow PERI.
Zastosowanie innych elementow nie

Dokumentacja techniczno-ruchowa

zwalnia uzytkownika z przestrzegania
zasad oraz stosowania rozwiazan poda-
nych w niniejszej dokumentacji.
Niektore z przedstawionych w niniejszej
dokumentacji rozwiazan, ze wzgledu na

ich czytelno$¢ pokazano bez srodkéw
ochrony zbiorowe]. Srodki takie musza
by¢ jednak bezwzglednie stosowane.

Za stosowanie takich srodkéw odpowie-
dzialny jest uzytkownik systemow PERI.

2a



Podpora wysokonosna HD 200

Podstawowe wymogi bezpiecznego uzytkowania

1. Uzytkownik systemu PERI zobo-

wiazany jest do:

a) zapoznania pracownikow z zasadami
uzytkowania okreslonymi w niniejszej
dokumentacji oraz przeszkolenia ich
w zakresie bezpiecznej eksploatacji ze
szczegdlnym uwzglednieniem etapu
montazu i demontazu,

b)zapewnienia odpowiedniego nadzoru
podczas catego procesu eksploatacji
ze szczegoblnym uwzglednieniem eta-
pu montazu i demontazu,

c) zapewnienia pracownikom niezbed-
nych narzedzi oraz $rodkéw ochrony
zbiorowej koniecznych do bezpieczne-
go prowadzenia robét z zastosowa-
niem systeméw PERI, a w przypadku,
gdy nie ma mozliwosci stosowania
Srodkoéw ochrony zbiorowej, do stoso-
wania $rodkow ochrony indywidualne;
(szelki bezpieczenstwa itp.),

d)zapewnienia statecznosci elementow
systemdw PERI w kazdej fazie ich
uzytkowania oraz do zapewnienia bez-
piecznego przeniesienia obciazen na

otoczenie (inny element konstrukcji
budowlanej, podtoze, itp.),

e)zapewnienia bezpiecznych stanowisk
pracy, dostepu do nich, wydzielenia
piondw komunikacyjnych, wyznacze-
nia i oznakowania stref niebezpiecz-
nych oraz zabezpieczenia wszelkich
luk, przetazoéw o otwordw technolo-
gicznych (w szczegdlnosci w ciagach
i pionach komunikacyjnych);

f) bezwzglednego stosowania sie do
wytycznych podanych w niniejszej
dokumentacji, instrukcji montazu
a w szczegdblnych wypadkach
w projekcie technologicznym PERI,

g)biezacej kontroli hakow i zawiesi
transportowych, zgodnie z wytyczny-
mi producenta oraz obowiazujacymi
przepisami,

h) zapewnienia szczegdlnej starannosci
w procesie eksploatacji systemow
PERI majacej zapewni¢ unikniecie
zniszczen elementow systeméw PERI
oraz ich uszkodzen; uszkodzenia takie
moga zagrazac bezpieczenstwu uzyt-

PERI

kownikéw systemédw PERI, a w szcze-
golnych wypadkach spowodowac za-
grozenie zdrowia i zycia,

i) bezwzglednego wycofania z uzytko-

wania elementéw uszkodzonych,

j) udostepnienia pracownikom oraz

organom kontroli niniejszej dokumen-
tacji w miejscu uzytkowania syste-
mow PERI,

k) przeprowadzania przegladéw syste-

mow PERI nie rzadziej niz co 30 dni
oraz kazdorazowo po silnym wietrze,
opadach atmosferycznych, dziataniach
innych czynnikow stwarzajacych za-
grozenie oraz przerwach w pracy dfuz-
szych niz 10 dni; zakres przegladow
powinien obejmowacé szczegolnie pra-
widtowo$¢ posadowienia wraz z kon-
trola sprawnosci funkcjonowania
odwaodnienia, prawidtowos¢ stezen

i zakotwien, prawidtowo$¢ obciazen
oraz zakotwien pomostéw oraz
wszystkie inne czynnos$ci majace
wplyw na statecznos$é konstrukcji

i bezpieczenstwo uzytkowania.

Sktadowanie i transport

1. Do podejmowania i przemieszczania
elementow systeméw PERI nalezy
stosowaé systemowe palety, haki i za-
wiesia transportowe oraz wciagarki.

2.Elementy systemow PERI powinny
by¢ zabezpieczone w taki sposob, aby
w czasie transportu lub sktadowania
tadunek nie maégt przesunac sie.

Haki transportowe i zawiesia mozna
odczepi¢ od odstawionego tadunku
dopiero po upewnieniu sie, ze tadunek
nie zmieni swojego potozenia.
3.Zasady uzytkowania i kontroli syste-
mowych hakoéw i zawiesi transpor

towych opisane sa m.in. w osobnych

dokumentacjach techniczno-ruchowych
opracowanych dla tego rodzaju urzadzen.

4.Elementy systemow PERI powinny
by¢ zabezpieczone w taki sposéb, aby

w czasie podejmowania lub przemiesz-

czania fadunku nie mogty wysliznagé,
rozsypac, rozsunac lub przewrécic sie.
5.Przy przemieszczaniu lub w transpor-
cie luzne elementy systemow PERI
nalezy usuna¢ badz zabezpieczy¢ je

przed przesunigciem sie lub spadnieciem.

6.Przy przemieszczaniu tadunku zawie-
szonego na haku zurawia wymagane

jest prowadzenie go przy pomocy
linek sterujacych.

7. Podtoze w miejscu sktadowania po-

winno by¢ czyste, wypoziomowane
i utwardzone.

8.Zrzucanie elementow systemow

PERI z wyzszego poziomu na nizszy
powoduje uszkodzenia tych ele-
mentow, zagraza bezpieczenstwu
uzytkownikow systeméw PERI, innych
pracownikdw oraz oséb postronnych,
a w szczegdblnosci stwarza zagrozenie
zdrowia i zycia.

Uzytkowanie

1. Przy stosowaniu systemow PERI nalezy
przestrzegac ogodlnie obowiazujacych
przepisdéw bezpieczenstwa i higieny
pracy, przepisdw ochrony $rodowiska
i aktualnych norm.

2.W przypadku wystapienia szczegdlnie
niekorzystnych czynnikoéw atmosfery-
cznych okreslonych w stosownych
przepisach uzytkownik zobowiazany
jest podja¢ odpowiednie srodki techni-
czne i organizacyjne dotyczace
bezpieczenstwa pracy.

3.W przypadku gdy zgodnie z obowiazu-

jacymi przepisami zastosowanie ele-
mentéw systemow PERI wymaga
wykonania uziemienia oraz instalacji
piorunochronnej, uzytkownik zobowia-

zany jest do wykonania takiej instalacji.

4.W przypadku stosowania zakotwien
do betonu obcigzenie ich moze
nastapi¢ dopiero po uzyskaniu przez
beton odpowiedniej wytrzymatosci.

5.Demontaz elementdéw systemow
PERI moze rozpoczac sie jedynie po
uzyskaniu zgody od kierownika bu-
dowy? lub od osoby przez niego

upowaznionej. Demontaz nie moze
rozpoczac¢ sie przed uzyskaniem przez
beton odpowiedniej wytrzymatosci.
Jezeli w miejscu uzytkowania nie
ustanowiono kierownika budowy,
demontaz elementéw systemow
PERI moze rozpoczac sie jedynie po
uzyskaniu zgody od zamawiajacego
lub pracodawcy oséb zatrudnionych
przy montazu, eksploatacji lub
demontazu, ktérzy odpowiadaja za
bezpieczenstwo pracy zgodnie z prze-
pisami art. 207 § 1, 2, 3 kodeksu pracy.
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6.0drywanie elementow deskowan od
powierzchni betonu przy pomocy
zurawia jest zabronione.

7. Uzytkownik zobowiazany jest do sto-
sowania wszelkich zabezpieczen
gwarantujacych unikniecie uszkodzen
poszycia elementéw systemow PERI,
a w szczegdlnosci:

a) stosowania gumowych naktadek na
butawy wibratoréw wgtebnych,

b) stosowania odpowiednich podktadow
podczas sktadowania elementow
systemdw PERI lub sktadowania in-
nych ciezkich przedmiotéw na poszy-
ciu elementéw systemow PERI,

c¢) stosowaniu odpowiednich elementow
dystansowych do zbrojenia,
zapewniajacych powierzchnie przyle-
gania ich do poszycia elementow
deskowan gwarantujaca zabezpiecze-
nie poszycia przed uszkodzeniami.

8.W przypadku gdy zgodnie
z obowigzujacymi przepisami zastoso-
wanie systemow PERI wymaga pio-
noéw komunikacyjnych, niezbedne jest

wydzielenie takich pionow.4

9.W przypadku gdy zgodnie
z obowiazujacymi przepisami zastoso-
wanie systemow PERI wymaga do-
datkowego zabezpieczenia stanowisk
pracy na wysokosci przed upadkiem
z wysokosci siatkami ochronnymi, si-
atkami bezpieczenstwa i pomostami
zabezpieczajacymi, zamawiajacy lub
uzytkownik zobowiazany jest do za-
stosowania takich srodkéw.

10.W przypadku gdy zgodnie
z obowiazujacymi przepisami zastoso-
wanie systemdw PERI wymaga do-
datkowego zabezpieczenia daszkami
ochronnymi, zamawiajacy lub
uzytkownik zobowiazany jest do za-
stosowania takiego zabezpieczenia.

1. W przypadku gdy zgodnie
z obowiazujacymi przepisami zastoso-
wanie systemédw PERI wymaga do-
datkowego zabezpieczenia ogrodze-
niem, odbojami, tablicami
ostrzegawczymi i Swiattami ostrze-
gawczymi, zamawiajacy lub

PERI

uzytkownik zobowiazany jest do za-
stosowania takiego zabezpieczenia.
12W przypadku gdy organizacja robot
przy zastosowaniu systeméw PERI
wymaga stosowania urzadzen techni-
cznych, takich jak m.in.: wysiegniki
transportowe z wciagarkami
i wciagnikami oraz konieczne jest za-
montowanie takich urzadzen do kon-
strukcji wykonanej z systemow PER],
wykonawca montazu lub uzytkownik
zobowiazany jest do uzgodnienia spo-
sobu ich mocowania z kierownikiem
budowy oraz do uzyskania akceptacji
sposobu mocowania takich urzadzen
do elementow systemow PERI. Brak
takiej akceptacji oznacza, ze
odpowiedzialnos¢ za prawidtowe
i bezpieczne zamontowanie urzadzen
transportowych ponosi wykonawca
montazu lub uzytkownik. Dodatkowo
eksploatacja takich urzadzen tech-
nicznych odbywac sie musi zgodnie
z dokumentacja ich producenta
i z przepisami o dozorze technicznym.

Zatozenia systemowe

1. Przy sktadowaniu na elementach
systemow PERI innych, ciezkich
przedmiotow nalezy przestrzegac do-
puszczalnych obciazen obowiazujacych
dla tych elementow.

2.Przy uzytkowaniu systemdw PERI
nalezy przestrzegaé zalecen w niniej-
szej dokumentacji oraz wymagan
i przepisow ustalonych w aktualnie
obowiazujacych aktach, normach i do-
kumentacjach. Wg stanu na dzien wy-
dania niniejszej dokumentacji; naleza
do nich m.in.:

® Rozporzadzenie Ministra Pracy i Poli-
tyki Socjalnej z dnia 26 wrzes$nia 1997
w sprawie ogolnych przepisow
bezpieczenstwa i higieny pracy — tekst
jednolity z dnia 28 sierpnia 2003
(Dz. U. Nr 169, poz. 1650 z 2003 roku);

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury
z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy pod-
czas wykonywania robét budowlanych
(Dz. U. Nr 47, poz. 401);

e |lekro¢ w niniejszej dokumentacji
techniczno-ruchowej jest odwotanie
do Dz.U.03.47.401 nalezy przez to
rozumie¢ ww. rozporzadzenie;

® Rozporzadzenie Ministra Gospodarki
z dnia 20 wrzes$nia 2001 r. w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy pod-
czas eksploatacji maszyn i innych
urzadzen technicznych do robot ziem-
nych, budowlanych i drogowych
(Dz. U. Nr 118, poz. 1263);

e Rozporzadzenie Ministra Gospodarki
z dnia 30 pazdziernika 2002 r. w spra-
wie minimalnych wymagan
dotyczacych bezpieczenstwa i higieny
pracy w zakresie uzytkowania maszyn
przez pracownikéw podczas pracy
(Dz. U. Nr 191, poz. 1596);

e Rozporzadzenie Ministra Gospodarki,
Pracy i Polityki Spotecznej dnia 30
wrzeénia 2003 roku zmieniajace
rozporzadzenie w sprawie minimal-
nych wymagan dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy
w zakresie uzytkowania maszyn

1 Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy
podczas wykonywania robo6t budowlanych (Dz. U. Nr 47, poz. 401 - § 1 pkt. 6-8).

2 Jezeli w miejscu uzytkowania nie ustanowiono kierownika budowy za wykonawce montazu lub uzytkownika rozumie sie zamawiajacego lub pracodawce osob zatrudnionych
przy montazu, eksploatacji oraz demontazu systemow PERI, ktérzy odpowiadaja za bezpieczenstwo pracy zgodnie z przepisami art. 207 § 1, 2, 3 kodeksu pracy.

3 Ustawa Prawo budowlane (zob. art. 3 pkt 1 ustawy z dnia 7 lipca 1994 r. - Dz. U. z 2006 r. Nr 156, poz. 1118 z p6zn. zm.).

przez pracownikdéw podczas pracy
(Dz. U. Nr 178, poz.1744 i 1745);

e Dyrektywa Parlamentu Europejskiego

i Rady 2001/95/WE z dnia 3 grudnia
2001 roku w sprawie ogdlnego
bezpieczenstwa produktéw (Dz. U. L 11/4);

e PN-EN 12810 Rusztowania fasadowe

z elementéw prefabrykowanych
(Fassadengertiste);

e PN-EN 12811 Konstrukcje tymczasowe

dla budowli (Temporare Konstruktionen
far Bauwerke);

e PN-EN 12812 Rusztowania podporowe

(Traggeruste);

e DIN 18202 Tolerancje wymiarowe

w budownictwie ladowym
(Maf3toleranzen im Hochbau);

e DIN 4420 Rusztowania robocze

i zabezpieczajace
(Arbeits- und SchutzgerUste);

e Dokumentacja techniczno-ruchowa PERI

. Palety tadunkowe i kfonice pietrzace”;

e Dokumentacja techniczno-ruchowa PERI

Wodzek podnosény do palet
tadunkowych”

4 Zgodnie z obowiazujacym na dzien wydania niniejszej dokumentacji Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny
pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz. U. Nr 47, poz. 401) odlegto$¢ najbardziej oddalonego stanowiska pracy od pionu komunikacyjnego rusztowania nie
powinna by¢ wieksza niz 20 m, a migdzy pionami nie wieksza niz 40 m.
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3a



Podpora wysokonosna HD 200

Charakterystyka systemu Dane techniczne

Podpora HD 200 jest uzywana w syste-  Dopuszczalne obciazenie na podpore
mach podporowych stuzacych do prze- < 200 kN wg. Préby typu i tablic
noszenia duzych obciazen. Moze byé projektowych PERI.

stosowana jako pojedyncza podpora lub

jako element sktadowy tarczy HD 200.

Montaz odbywa sie w pozycji poziomej.
Mozliwy jest montaz w pozycji piono-
wej. W czasie montazu tarczy HD 200,
w celu usztywnienia i zabezpieczenia
poszczegdlnych elementow, stosowane
sa zfacza oraz rury rusztowaniowe @ 48.

Elementami sktadowymi podpory sa:

— segmenty podporowe w czterech dtu-
gosciach (3x segmenty aluminiowe
i 1x segment stalowy) ze zintegrowa-
nymi facznikami (sprzegtami rur)
umozliwiajacymi montaz bez uzycia
narzedzi,

— gtowica HDK 45, umozliwiajaca
oparcie pod katem +3°,

— stopa odciazajaca, umozliwiajaca
obnizenie 0 100 mm pod petnym
obciazeniem.

PERI

Wymiary systemowe
Podpory HD 200 moga by¢ montowane
do wysokosci 11,00 m.

Dodatkowe informacje o produktach PERI

— Broszura HD 200
— Préba typu HD 200
—Tablice do projektowania PERI
— Instrukcja uzytkowania: Palety tadunkowe
i ktonice pietrzace PERI
— Aprobata techniczna Zacisku HD 70
— Informacja o wkretach PERI MMS 20 x 130.

3b

Rozwiazania pokazane w niniejszej
dokumentacji techniczno-ruchowej sa
tylko przyktadami. Rozwiazania te sa
dopuszczalne dla wszystkich elemen-
tow systemu HD 200, ktére sa zgodne
z konfi guracja standardowa.
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Podpora wysokonosna HD 200

taczenie segmentow pod-
porowych HDS oraz HDSS

Potaczenie

1. Utozy¢ segmenty podporowe (1) na
podkfadach drewnianych, tak aby
sprzegto rury (1.1) nie miato kontaktu
z podktadem.
(Rys. A1.01)

2.0tworzy¢ sprzegto rury:
Wocisnac¢ hak zapadkowy (1.2).
Obréci¢ mechanizm zapadkowy o 90°
(1.3).
Zwolni¢ sprzegto rury oraz ustawié
zapadke w odpowiedniej pozycji (1.4).
(Rys. A1.01.1)

3.0sadzi¢ kolejny segment podporowy
na otwartych sprzegtfach rur.
(Rys. A1.02)

4.Zamknac sprzegta rur poprzez obroce-
nie mechanizmu blokujacego o 90°
tak, aby zapadka zostata zablokowana
w gniezdzie (1.5).
(Rys. A1.02.1)

>

Sprawdzi¢, czy mechanizmy blokujace
sa ustawione réwnolegle do ptaszczy-
zny utworzonej przez segmenty podpo-
rowe.

Powtorzy¢ czynnosci do momentu
osiagniecia zamierzonej wysokosci.
Sprawdzi¢ potozenie sprzegiet rur.

Rys. A1.01

Rys. A1.01.1

Rys. A1.02

Rys. A1.02.1

PERI

Szczegot otwarcia
sprzegta rury

Szczego6t zamkniecia
sprzegta rury
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Montaz gtowicy HDK 45

Montaz

1. Osadzi¢ gtowice HDK 45 (2) na seg-
mencie podporowym (1) i zabezpie-
czy¢ mechanizmy blokujace.
(Rys. A1.03)

2.Uzy¢ nakretki nastawnej (2.1) w celu
ustawienia wymaganej wysokosci
gtowicy.
Uzytkowa dtugos$¢ trzpienia gtowicy
wynosi 45 cm.

>

Sprawdzi¢ potozenie sprzegiet rur.

Sposob taczenia glowicy z rama

gtéwna.

3.Zamontowac dwie $ruby centrujace
M12 (2.2) z nakretkami szesciokatnymi
(SW 19) do ptyty wahliwej gtowicy
HDK 45 (2.3).
Potozenie $rub zalezy od utozenia
gtowicy.
(Rys. A1.04)

-

— Ptyta wahliwa gtowicy ma mozliwos$¢
pochylania sie tylko w jednej pta-
szczyznie.

— Kierunek obrotu ptyty wahliwej musi
by¢ zwrdcony wzdtuz dzwigara
zwienczenia gérnego.

— O$ bolca (2.4) musi przebiega¢ w
prostopadle do osi dzwigara.

— Obrét ptyty wahliwej wynosi + 3°.

— Dzwigar zwienczenia gbrnego musi
by¢ bezposrednio oparty na ptycie
wahliwej gtowicy HDK 45.

(Rys. A1.05)
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Podpora wysokonosna HD 200

Montaz stopy odciazajacej
HDA

/N

Dopuszczalne obciazenie 200 kN.

Przygotowanie do montazu

1. Przed kazdym uzyciem stopy HDA
nalezy nasmarowac¢ mechanizm
odciazajacy (3.1) za pomoca smaru
wysokogatunkowego (np. MoS2).
Jezeli stopa odciazajaca HDA byta
uzywana pod woda wykona¢ smaro-
wanie, rowniez po demontazu.

(Rys. A1.06)

2.W stopie HDA ustali¢ maksymalny
wysuw (10 cm) za pomoca szesciokat-
nego klucza SW 19.

(Rys. A1.06)

-

— Stope odciazajaca rozkrecaé
bez obciazenia, poniewaz kotek
zabezpieczajacy zostanie Sciety
przy obciazeniu ok. 80 kN.

— Nie uzywac wiertarko-wkretarek
udarowych, w przeciwnym wypadku
dojdzie do zniszczenia kotka zabezpie-
czajacego HDA.

(Rys. A1.06.1)

— Plyta stopy odciazajacej ma mozliwosé

wychylenia sie 0 3° w kazdym kierunku.

Montaz

1. Ostatni segment podporowy osadzi¢
na stopie HDA i zabezpieczy¢ za
pomoca sprzegiet rur.
(Rys. A1.07)

2.Zamontowac¢ dwie Sruby centrujace
M12 (2.2) wraz z nakretkami szescio-
katnymi w dolnej ptycie stopy.
(Rys. A1.07.1)

>

Kontrola wzrokowa.

o I

PERI

Absenkgetriebe HDA / Lowering Device HDA

Art-Nr. / Iltem no.: 022003
Fabr.-Nr. / Serial no.:

Baujahr / Year of manufacture:
Tragfahigkeit / Load-bearing capacity: 200 kN
Eigengewicht / Selfweight: 31 kg

Bei jedem Einsatz unbedingt beachten:
To be observed before every use:

1. Absenklast max. 200 kN
Strinking load max. 200 kN

2. Anhebelast max. 30 kN
Lifting load max. 30 kN

3. Neigug FuBplatte max. 3°
Inclination of Base Plate max 3°

C

Siehe Betriebsanleitung!
Follow Insturction for Use! 0O

Rys. A1.06

Rys. A1.07

Rys. A1.07.1

PERI
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Wymiana kotka
zabezpieczajacego HDA

-

Wysuw trzpienia nie ulegnie zmianie
podczas wymiany kotka zabezpieczaja-
cego. Kotek zabezpieczajacy mozna
wymieni¢ nawet podczas obciazenia.

1. Usuna¢ kotek zabezpieczajacy (3.6)
przy uzyciu wybijaka o srednicy
2,5 mm.

2.Zamocowac nowy kotek zabezpiecza-
jacy (Nr art. 022018).
(Rys. A1.08)

Alternatywna
Adapter podstawy HD mozemy
zastosowac gdy:
— rozdeskowanie jest mozliwe

poprzez opuszczenie gtowicy HDK 45
— belka gtéwna jest uzyta jako

belka podwaliny

Dokumentacja techniczno-ruchowa
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Montaz dzwigarow
gtownych

Zapewni¢ dostatecznej wielkosci plac
montazowy z podktadami drewnianymi.

-

— Podktady drewniane nalezy utozy¢
tak, aby nie utrudniaty montazu
stezen pierwotnych oraz stezen
rurowych.

— zawiesie transportowe (np. tancuch)
zabezpieczy¢ przed zeslizgnieciem sie.

Rys. A2.02

Montaz

1. Przed utozeniem dzwigarow
gtownych (4) zdemontowac
sworznie taczace (4.1).
(Rys. A2.02)

2.Utozy¢ dzwigary gtowne na
podktadach drewnianych.
(Rys. A2.01)

3.Potaczy¢ dzwigary za pomoca
sworznia (4.1) oraz zabezpieczyé
go zawleczka.
(Rys. A2.02)

4.Montaz stezen pierwotnych wykonac
przy uzyciu sciagow DW 15 lub DW
20 (6.1) oraz watkéw napinajacych
HDD (6.2) i nakretek skrzydetkowych
(6.3).
(Rys. A2.03)

Rys. A2.03

Montaz segmentow
podporowych

Podpory montowac tak, aby $ruby
centrujace w stopie odciazajacej byty
osadzone w otworach dzwigaréw
gtéwnych.

Rozwiazanie alternatywne
Podpory HD moga by¢ montowane
pojedynczo pomiedzy otworami

w dzwigarach gtéwnych.

Montaz

1. Unies¢ uprzednio zmontowana
podpore HD (10) oraz zamontowac
ja pomiedzy dzwigarami gtéwnymi.
(Rys. A2.04)

Rys. A2.04
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2.Rozkrecona gtowice (2) oraz stope
odciazajaca (3) ustawi¢ pomiedzy
dzwigarami HDT.
(Rys. A2.05 + A2.06)
Umiesci¢ w odpowiedniej pozycji
Sruby centrujace na ptycie wahliwej
gtowicy.
(Rys. A2.07a + A2.07b)

3.Zabezpieczyé podstawe stopy
odciazajacej oraz ptyte wahliwa
gtowicy (2.3) na podporach skrajnych
oraz na drugiej lub trzeciej podporze
posredniej za pomoca dwdch
zaciskow HD (4.2) na kazda podpore.
Zacisk HD 70 nalezy rowniez
umiesci¢ na kazdej podporze w ktérej
nie osadzono $rub centrujacych w
otworach
(Rys. A2.05 + A2.08)

4.Zamocowac kolejne stezenia
pierwotne (Rys. A2.09) uzywajac
takich samych elementow jak
w przypadku pierwszego stezenia.
(Rys. A2.09)

Montaz stezen pierwotnych

Montaz

Przed ostatecznym naprezeniem stezen
pierwotnych, nalezy sprawdzi¢ kat
pomiedzy dzwigarami gtéwnymi (4)

i podporami HD (10).

W przypadku, gdy dolny i gorny dzwigar
gtéwny nie sa usytuowane réwnolegle
do siebie, zalecany jest pionowy
montaz ramy gtowne;.

W celu unikniecia znacznego wydtuze-
nia $ciagdw DW 15, nalezy uzy¢
Sciagobw DW 20. Dotyczy to wysokich
podpér HD (okoto 10 m) lub duzych
obciazen poziomych.

Montaz dodatkowych

rur stezajacych

Rury stezajace sa montowane w celu
utatwienia demontazu pionowego ramy.

Montaz

Potaczy¢ rury stezajace (11) za pomoca
dwoch ztaczy krzyzowych na kazda
podpore HD.

W czasie demontazu tarczy HD 200, po
usunieciu dzwigara zwienczenia rury te
utrzymuja podpory HD na miejscu nie
dopuszczajac do przewrdcenia podpoér HD.
(Rys. A2.09)
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PERI

Rys. A2.10

1.6

1x
X

HD 75 (7.1) na rure podpory HD.
Umiejscowié gniazdo wspornika na

blasze podpory HD (1.6).
2.Zamocowac ztacze (7.4) na rurze

Podpora wysokonosna HD 200

Dopuszczalny rozstaw wspornikow:
1. Zatozy¢ wspornik pomostu roboczego

Dopuszczalne obciazenie 150 kg/m?2.
1,25 m.

7.1 Wspornik pomostu roboczego HD 75 1x
7.2 Stupek poreczy HSGP-2

7.3 Porecz czotowa

Montaz pomostow

roboczych
Elementy sktadowe
(Rys. B3.01)

Przyktad
Montaz

174
£
VO

(Rys. A2.10)
4.Zamontowa¢ poszycie pomostu

podpory HD.
3.0sadzi¢ stupek poreczy (7.2).

Iy
%

o '- A\

3

i deski balustrady.

(Rys. A2.11)
5.0sadzi¢ porecz czotowa (7.3),

a

X\.\%\“ \/ 7
7 Q

np. porecz czotowa 55.
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Podpora wysokonosna HD 200

8.4

| |

L

Rys. A2.14.1

Rys. A2.12
Rys. A2.13

Rys. A2.14

Rys. A2.12)

(

2.Zmontowac drabine (8). Dostosowac

do odpowiedniej wysokosci.

4.Przy uzyciu nakretek (8.4) zamocowac

drabine do tacznikéw.

Montaz drabiny wejsciowej
(Rys. A2.14.1)

1. Zamocowac tacznik drabiny HD 200
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3.Zamocowac podstawe drabiny
Musza pasowac do ksztattu drabiny!

i zaczep drabiny (8.3).

(8.1) na rurach podpory.
(Rys. A2.13)

Skontrolowac¢ nakretki.
5.Zamocowac¢ ostone drabiny.
(Rys. A2.14 + A2.14.1)

Montaz

[l
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Podpora wysokonosna HD 200 PERI

Montaz zastrzatow

/N

Zastrzaly nie sg przeznaczone do
przenoszenia obciazen poziomych.
Stuza one tylko jako elementy
montazowe.

Montaz

1. Zamontowac gtowice zastrzatu
HDR (5.1) do podpory HD.
(Rys. A2.15)

2.0sadzi¢ zastrzat (5). Sworzen
zabezpieczy¢ zawleczka.
(Rys. A2.15.1)

Podnoszenie i ustawianie
tarczy HD 200

/N

Przed utozeniem na tarczy HD 200
podtuznych belek musza by¢
zamontowane stezenia pierwotne.

1. Zamocowac tarcze HD 200 do dzwigu.

2.Umiesci¢ na ptaskim fundamencie o
odpowiednich wymiarach.

3.Zabezpieczy¢ przed wywrdceniem np.

za pomoca zastrzatow, stopek RSS i
wkretow PERI MMS 20 x 130 (5.2).
(Rys. A2.16.1)

4.Usunac¢ zawiesie dzwigu.

5.Ustali¢ docelowa rzedna potozenia
dzwigara zwienczenia za pomoca
gtowicy HDK 45.

Tarcza HD 200 jest ostatecznie
zmontowana. (Rys. A2.16)

>

Dzwigary podwaliny musza mie¢

stycznos$¢ z podtozem na catej dtugosci.

Rys. A2.15

Rys. A2.15.1

Rys. A2.16.1
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Podpora wysokonosna HD 200

Dzwigar HDT jako belka
podwaliny

-

Zabezpieczy¢ zawiesie przed
zeslizgnieciem sie.

Montaz

1. Przed ustawieniem dzwigara
podstawy usunac sworznie.

2.Ustawi¢ dzwigar HDT (4) na miejscu.
Dzwigar musi przylegac na catej
dtugosci do podtoza.

3.W celu uzyskania zadanej dtugosci
potfaczy¢ dzwigary gtéwne za pomoca
sworznia i zawleczki.

(Rys. A3.01)

Montaz skrajnych podpor

-

— Ustawi¢ podpory w rozstawie < 3,0 m.

— Umiescié¢ podpory HD na dzwigarach
podwalinowych tak, aby zapewnic
dostep do nakretki opuszczajacej.

Montaz

1. Rozkreci¢ gtowice (2) okoto 5 do
10 cm powyzej nominalnej wartosci.

2.Zamontowa¢ podpory HD na gornym
pasie dzwigara podwalinowego.
Wycentrowac za pomoca $rub
centrujacych (2.2) lub recznie.
(Rys. A3.02)

3.Stopke zabezpieczy¢ dwoma
zaciskami HD na jedna podpore (4.2).
Odlegtosci podpér HD ustalic¢
wykorzystujac $ruby centrujace lub
zaciski HD 70.
(Rys. A3.02)
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Sruby centrujace
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Podpora wysokonosna HD 200

Montaz skrajnych podpor

Montaz

4.Zabezpieczenie przed wywrdceniem
i mozliwos$é wypionowania podpory
HD zapewniaja zastrzaty zamocowane
w dwoch kierunkach.

(Rys. A3.03)

Do podpory HD zamocowac zastrzat
uzywajac gtowicy zastrzatu HDR (5.1).
(Rys. A3.03.1)

Zastrzat zamocowac¢ do podtoza za po-
moca stopki RSS i kotwy MultiMonti
MMS (5.2).

(Rys. A3.03.2)

5.Zamocowac poziomo rury rusztowa-
niowe uzywajac standardowych ztaczy,
po dwa na kazda podpore.

(Rys. A3.03.3 + A3.03)

Rury rusztowaniowe petnia funkcje
montazowa, pomagaja przy ustawia-
niu i demontazu podpory HD 200.

a) Jeden poziom rur musi by¢ zawsze
zamocowany pomiedzy gtowica, a
ostatnim segmentem podporowym.

b) Jesli wysokos$¢ podpory od poziomu
montazu przekracza 2,5 m, nalezy
zamontowac¢ dodatkowy poziom rur
okoto 2,0 m od belki podwaliny.

¢) Maksymalny rozstaw rur nie moze byé
wiekszy niz 4,0 m.

Podpory posrednie

Montaz podpor posrednich

1. Opusci¢ gtowice (2) okoto 5 cm
ponizej docelowego poziomu

2.Umiesci¢ podpore na dzwigarze
podwalinowym (4).

3. Potaczy¢ poszczegodlne podpory
Z rurami za pomoca dwoch
standardowych ztaczy (5.3).
(Rys. A3.04)

Alternatywnie

Elementy sktadowe tarczy HD 200

— Stopa odciazajaca HD / klin opadowy z
adapterem HD

— Segmenty podporowe

— Gfowica HDK 45

— Zastrzaty i rury rusztowaniowe

5.1
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Podpora wysokonosna HD 200

Dzwigar HDT jako zwien-
czenie tarczy HD 200

-

— Wszystkie stopy odcigzajace HDA
przed ustawieniem musza by¢ w petni
wysuniete.

— Przed montazem belki goérnej ramy,
rusztowanie dostepowe musi by¢
zamocowane, patrz A2 Platformy
robocze, np. pomosty zbrojarskie
PERI UP

Montaz

1. Potozy¢ dzwigar HDT zwienczenia
goérnego na podporach. Wyréwnaé
potozenie dzwigara za pomoca $rub
centrujacych.

2.Potaczy¢ ptyte wahliwa gtowicy (2.3)
na krawedziach podpory dwoma
zaciskami HD 70 (4.2) odpowiednio
jak w punkcie 3 instrukcji A2.

(Rys. A3.05.1)

3.Wypoziomowa¢ dzwigar zwienczajacy
za pomoca gtowicy HDK 45.

(Rys. A3.05.3)

4. Potaczy¢ pojedyncze dzwigary gtéwne
do uzyskania odpowiedniej dtugosci
(patrz instrukcje A2).

5.Wysunac¢ gtowice HDK 45 na podpo-
rach posrednich i zamocowac za
pomoca $rub centrujacych (2.2),
(patrz instrukcje A2 Rys. A2.07).

6.Potaczy¢ dzwigar zwienczenia
gornego z plyta wahliwa gtowicy
za pomoca zaciskoéw HD.

Montaz zwienczenia gérnego ramy
gtéwnej jest gotowy.
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Podpora wysokonosna HD 200

Montaz stezen pierwotnych

/N

Przed utozeniem na tarczy HD 200
podtuznych belek musza byé
zamontowane stezenia pierwotne.

W celu zapewnienia statecznosci

i przeniesienia sit poziomych, stezenia
pierwotne musza by¢ zamontowane po
obu stronach tarczy HD 200.

(Rys. A3.06)

Montaz

1. Umiejscowi¢ watek napinajacy HDD
(6.1) w dzwigarze HDT i sprawdzi¢
symetryczne ustawienie watka z obu
stron.

2.Zatozy¢ ukosnie sciagi DW 15 po obu
stronach.

3.Réwnomiernie naciagnac $ciagi
uzywajac nakretki skrzydetkowej lub
nakretki krzywkowej.
(Rys. A3.06.1)

Montaz stezen pierwotnych jest
gotowy.

Rys. A3.06
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tarczy HD 200

e

iazan

rusztowaniowych, ale ich nie usuwac.
2.Stopniowo opuszczac podpore HD
jedna po drugiej z milimetrowym
skokiem uzywajac mechanizmu
trolowac i luzowac stezenia i zastrzaty.

odcigzajacego (3).

(Rys. A4.01)
3.Podczas odciazania tarczy nalezy kon-

Podpora wysokonosna HD 200
po drugim z milimetrowym skokiem

zabezpiecza pojedyncze podpory

Opuszczanie segmentéw HD jeden
przed przecigzeniem.
1. Poluzowaé poziome stezenia z rur

Odciazenie pierwszej podpory

Opuszczanie
(Rys. A4.01a)

Odc

. DA s )6
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Rys. A4.01a
Rys. A4.01b

Krok po kroku odciazenie nastepnych
Poluzowanie stezen pierwotnych po
odciazeniu wszystkich podpor
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Podpora wysokonosna HD 200

Demontaz belek
podiuznych

Jesli nie jest mozliwy demontaz belek
podtuznych bezposrednio pod konstruk-
cja, do ich demontazu mozna uzy¢
wozka mimosrodowego HD 200.

Zawsze nalezy uzywaé¢ dwoch
woézkéw w tym samym czasie.

Montaz

1. Odkreci¢ rure poprzeczna (12.1)

2.Podtozyé wozek (12) pod belke
podtuzna na dzwigarze zwienczenia
goérnego. Nastepnie zamontowac rure
poprzeczna wozka.

3.Réwnomiernie dokrecaé nakretki
krzywkowe wozka (12.4) az do
momentu gdy poziomy profil wozka
(12.2) bedzie sie stykat z belka
podtuzna.

4.Nacisna¢ dzwignie wozka (12.3).
Podtuzna belka zostanie uniesiona
okoto 5 mm.

5.Usunac¢ pdtwatki centrujace, jesli sa
zatozone.

6.Poluzowaé nakretki krzywkowe tak,
by szczelina miedzy belka gtéwna,

a belka na niej potozona miata okoto
3 mm.

7. Przejecha¢ dzwigarem podtuznym po
belce. Dzwigar podtuzny zostanie
opuszczony po uniesieniu dzwigni
wozka do gory.

(Rys. A4.02)

8.Zdjac¢ wozek i zdemontowac dzwigar

podtuzny np. przy uzyciu dzwigu.

PERI

Rys. A4.02
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Podpora wysokonosna HD 200

Nierownolegle usytuowana tarcza

HD 200

— Gdy dzwigary zwienczenia gbérnego
(4) nie sa usytuowane réwnolegle,
wozek HD 200 (12) koliduje z goérnym
pasem dzwigara. W tym przypadku
nalezy obnizy¢ wozek, a nastepnie
skorygowac jego usytuowanie. Jesli
to konieczne, powtoérzyc¢ te procedure.
(Rys. A4.03)

— Zatrzymanie wozka odbywa sie
poprzez podniesienie dzwigni (12.3)
w gore.

Pochyte belki podtuzne

— Za pomoca nakretek krzywkowych
poziome profile wbzka (12.2) ustawic
w odlegtosci ok. 3 cm od belki
podtuznej, po obu stronach dzwigara
zwienczenia gornego.

— Nacisnij dzwignie w dét a nastepnie
przesun belke podtuzna.

— Hamowanie wézkiem realizowane
jest poprzez podniesienie dzwigni
(12.3) w gore.

Demontaz tarczy HD 200

Demontaz prowadzony jest w odwrot-
nej kolejnosci w stosunku do instrukcji
,Poziomy montaz tarczy HD 200"
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Podpora wysokonosna HD 200

Przyktadanie obcigzen

/N

Zawsze przyktadaé¢ obciagzenia
centrycznie do dzwigara glownego!

W celu centrycznego przekazania obcia-
zenia nalezy ustawia¢ pétwatek centru-
jacy HD (6.4) pomiedzy dZzwigarem
zwienczenia gérnego (4), a dzwigarem
podtuznym (4.4). (Rys. B1.01)

Obciazenia poziome

/N

Obciazenie poziome nalezy przeka-
za¢ z poziomu zwienczenia gornego
bezposrednio na elementy konstruk-
cji budowli o odpowiedniej nosnosci!
Nie wolno przekazywaé¢ obciazen
poziomych na podpory HD!

Ogolne informacje

W celu przeniesienia obciazen pozio-
mych na dzwigary gtowne nalezy stoso-
wacé $ciagi, a do stabilizacji podpér HD
rury rusztowaniowe. t.aczniki rur ruszto-
waniowych moga by¢ mocowane do
aluminiowych segmentow podpor HD.

Poziome obciazenia z dzwigarow
podtuznych

Poziome obciazenia z dzwigarow po-
dtuznych przekazywane jest poprzez
tarcie i zaciski HD 70 (4.2) na dzwigar
zwienczenia gérnego.

Poziome obciazenia dziatajace

w tarczy HD 200

Poziome obciazenia z dzwigara zwien-
czenia gornego tarczy na dzwigar pod-
walinowy przekazywane jest za pomoca
stezen pierwotnych (6) ze $ciagow

DW 15 lub DW 20. Z poziomu dzwigara
obciazenie przekazywane jest na podtoze
poprzez tarcie lub specjalnie osadzone
elementy. (Rys. B1.01.1 + B1.01.2)

Montaz zaciskéw HD 70

— do przenoszenia obciazen z belki
podtuznej

— montaz wzdtuz belek gtéwnych (4.2a)

— montaz poprzecznie do belek gtéw-
nych (4.2b) (Rys. B1.01.2)

20
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Podpora wysokonosna HD 200

Poziome obcigzenia dziatajace
prostopadle do tarczy HD 200

sa przenoszone bezposrednio

z dzwigarow zwienczajacych HDT (4)
na konstrukcje np. przyczotek.

/N

Zastrzaty i rozpory mocowane do
podpor HD nie stuza do przenoszenia
sit poziomych!

Sa to tylko elementy montazowe!

(Rys. B1.03)

-

W konstrukcji nalezy przewidzie¢ ele-
menty kotwiace przed betonowaniem
przyczotkdw!

Przyktad:

Potaczenie zabezpieczajace na
rozciaganie i Sciskanie

za pomoca np. tulei kotwiacych M24
lub $ciagow DW 15 przepuszczanych
przez otwory pos$ciagowe w podporze
obiektu

Potaczenie sktada sie z:
—ryglaSRZL=12m(1x)
tacznika VKZ 99 (1 x) b
$ciagu DW 15 (2 x)
— nakretki przegubowej DW 15 (2 x) ¢
Sciagu oczkowego (2 x) a
nakretki 6-katnej DW 15 SW 30/108
2xd
- krawedziaka oporowego (2 x)
— tuleji kotwiacej M24 (1 x) lub
(Rys. B1.02 + B1.02.1)
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Podpora wysokonosna HD 200

Wolnostojaca tarcza HD 200

— Wolnostojace tarcze HD 200 nalezy
montowac zgodnie z instrukcja A1-A3.

— Poziome sity z dZzwigaréw zwiencze-
nia sa przekazywane za pomoca
stezen pierwotnych w ptaszczyznie
podtuznej tarczy, patrz A2/A3.

— Sity poziome dziatajace w ptaszczyz-
nie prostopadtej do tarczy przenoszo-
ne sa za pomoca zastrzatow (b) oraz
stopek rozporowo — zastrzatowych
(5.4) mocowanych do pasa dolnego
dzwigara zwienczajacego i stopek
RSS (5.6) mocowanych do odpowied-
nio no$nego podtoza.

(Rys. B2.01)

Stopke rozporowo — zastrzatowa
mocowac zawsze do dolnego pasa
dzwigara.

(Rys. B2.01.1)

Dopuszczalne poziome obciazenie:
patrz tabele ponizej. Zastrzaty i rozpory
nalezy montowac pod katem f = 30°.

Zabezpieczenie stopki rozporowo —

zastrzatowej przed obroceniem:

— Dokreci¢ srube M24 (5.5) mocujaca
stopke do pasa dzwigara.

(Rys. B2.01.1)

— Zamocowa¢ dodatkowe zaciski HD
po prawej i lewej stronie stopki
rozporowo — zastrzatowej (5.4).
Utozenie zaciskéw HD wzgledem
stopki i dzwigara patrz Rys. B2.01.2.

Dopuszczalne obciazenie zastrzatow
i rozpor przy potaczeniu pod katem
=30° ze stopka rozporowo -

[

&

PERI

5.6

Rys. B2.01

Dopuszczalne obciazenie zastrzatow
i rozpor przy potaczeniu pod katem
0=60° ze stopka RSS.

zastrzatowa. (Rys. B2.01.1) (Rys. B2.01.3)
Dopuszczalna sita naciskajaca | Dopuszczalna sita rozciagajaca Dopuszczalna sifa naciskajaca |Dopuszczalna sita rozciagajaca
F* Dopuszczalna F* Dopuszczalna F* Dopuszczalne F* Dopuszczalne
sktadowa sktadowa obciazenie obciazenie
pozioma pozioma kotwy kotwy
[kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN]
31,6 15,8 14,9 75 22,7 11,4 22,6 28,3

Suma sktadowych sit poziomych na
zastrzaty i rozpory przypadajaca na
zwienczenie gérne ramy musi byé
mniejsza niz 3% catkowitego obciazenia
wszystkich stojakow ramy.

22

*F = Obciazenie zastrzatéw i rozpor
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Podpora wysokonosna HD 200

Pojedyncza podpora HD

— Odpowiednio zabezpieczyé w dolnej
i gérnej czesci przed jakimkolwiek
przesunieciem.

— Wolnostojace pojedyncze podpory
HD musza by¢ zabezpieczone przed
wywroceniem za pomoca zastrzatéw
i rozpor lub poprzez stezanie rurami
rusztowaniowymi.

Tarcza HD 200 bez belki
podstawy

— Sity z ukosnych stezen musza by¢
przekazane bezposrednio na funda-
ment np. poprzez systemy zakotwien.

— Stopki podpér HD musza stykac
sie z fundamentem cata swoja
powierzchnia.

(Rys. B2.02).

Tarcza HD 200 sktadajaca
sie z kilku pojedynczych
ram podporowych

Wymagane jest przeprowadzenie
szczegotowych obliczen statyczno —
wytrzymatos$ciowych.

Obciazenia musza by¢ roztozone réwno-
miernie na cata powierzchnie ramy.
(Rys. B2.03).

Zwiekszanie obciazen
Zwiekszanie dopuszczalnych obciazen
podanych w tabelach nosnosci oraz
zwiekszanie wysokosci stojakow.

— Dopuszczalne obciazenia podpory
HD moga by¢ zwiekszone poprzez
zastosowanie posrednich pasow
dzwigaréw gtéwnych redukujacych
efektywna dtugos¢ podpory HD.

(Rys. B2.03)

— Przypadek ten jest dopuszczalny tylko
pod warunkiem wykonania dodatko-
wych obliczen statyczno — wytrzyma-
tosciowych.

— Maksymalne dopuszczalne obciazenie
nigdy nie moze przekracza¢ 200 kN/
podpore HD.

Rys. B2.03
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Podpora wysokonosna HD 200 PERI

Pojedynczy zastrzat
o dtugosci L,,ax = 6,0 m

Dodatkowe podparcie
Dla Lmax = 6,0 m podparcie nie jest
wymagane

Elementy sktadowe:
1 Segment podporowy HDS/HDSS

15.1 Gtowica zastrzatu HD 1x
15.2 Trzpien dolny zastrzatu HD 1x
15.3 Stopka HD 2x
Przyktad

(Rys. B3.01)

Obciazenia

Maksymalne dopuszczalne obciazenie

jest niezalezne od kata pochylenia:

— mozna réwniez stosowac w utozeniu
poziomym

— Segmenty podporowe stalowe
Frax = 1563 kN

— Segmenty podporowe aluminiowe
Frax =135 kN
Powyzsze wartosci sa miarodajne dla
obciazenia wiatrem g = 0,5 kN/m?2

-

— Stopka HD musi by¢ za kazdym
razem zweryfikowana niezaleznie.

— Umiejscowienie zastrzatu w stopce
HD jest zalezne od kata pochylenia
zastrzatu.

Rys. B3.01

Patrz B3 — Przeniesienie obciazen
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Podpora wysokonosna HD 200

Pojedynczy zastrzat

o dtugosciod L=6,0 m
doL=12,0m

Dodatkowe podparcie

Dla Lyax = 12,0 m:

Dwa zastrzaty RS 1000.

Elementy sktadowe:

1 Segmenty Podporowe HDS/HDSS

15.1 Gtowica Zastrzatu HD Tx
15.2 Trzpiendolny Zastrzatu HD 1x
15.3 Stopka HD 2X
5.1 Gtowica Zastrztu HDR 2x
16 Zastrzat RS 1000 2%
16.1 Stopka RS 1000 2X
Przyktad

(Rys. B3.02)

Obciazenia

Maksymalne dopuszczalne obciazenie

jest niezalezne od kata pochylenia:

— mozna réwniez stosowac w utozeniu
poziomym

— Segmenty podporowe stalowe
Frax = 153 kN

— Segmenty podporowe aluminiowe
Frax =135 kN
Powyzsze wartosci sa miarodajne dla
obciazenia wiatrem g = 0,5 kN/m?

-

— Stopka HD oraz zastrzaty RS 1000
musza by¢ za kazdym razem
zweryfikowane niezaleznie.

— Umiejscowienie zastrzatu w stopce
HD jest zalezne od kata pochylenia
zastrzatu.

Patrz B3 — Przeniesienie obcigzen

oy ,eo

4,

ﬂ*s
>

("1

15.2

15.3

PERI

30°-90°

16

e

Rys. B3.02

Dokumentacja techniczno-ruchowa

25



Podpora wysokonosna HD 200 PERI

Zestaw max. 9-ciu zastrza-
tow o dtugosci L;,ax= 12,0 m

Dodatkowe podparcie
Dla Lmax = 12,0 m:
Dodatkowe podparcie jest wymagane.

Elementy sktadowe:
1 Segmenty podporowe HDS/HDSS ~ *

15.1 Gtowica zastrzatu HD 1x

15.2 Trzpien dolny zastrzatu HD 1x Widok

15.3 Stopka HD 2X —

5.1 Gtowica zastrzatu HDR *

16 Zastrzat RS 1000 *

16.1 Stopka RS 1000 * E
17 Rygiel uniwersalny SRU U 120 1x max
18 Ztacze krzyzowe DK 48/48 *

19 Rura stalowa @ 48,3x3,2 *

20 Ztacze ryglowe FTF *

*ilo$¢ zalezna od ilosci zastrzatow

Przyktad
(Rys. B3.03)

Rys. B3.03
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Podpora wysokonosna HD 200 PERI

Zestaw max. 9-ciu zastrza-
tow o dtugosci L,ax= 12,0 m

Przyktad
(Rys. B3.04 + B3.04a)

Obciazenia

Maksymalne dopuszczalne obciazenie

jest niezalezne od kata pochylenia:

— mozna rowniez stosowac w utozeniu
poziomym.

— Segmenty podporowe stalowe
Frax = 153 kN.

— Segmenty podporowe aluminiowe
Frax =135 kN.
Powyzsze wartosci sg miarodajne dla
obciazenia wiatrem g = 0,5 kN/mz2.

-

— Stopka HD oraz zastrzaty RS 1000
musza by¢ za kazdym razem
zweryfikowane niezaleznie.

— Umiejscowienie zastrzatu w stopce
HD jest zalezne od kata pochylenia
zastrzatu.

Patrz B3 — Przeniesienie Obciazen

Dokumentacja techniczno-ruchowa
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Podpora wysokonosna HD 200

Dodatkowe podparcie
zastrzatu w srodku
rozpietosci

28

PERI

L

AgkN
L

Sita stabilizujgca prostopadta do osi zastrzatu Ay/kN

Segmenty Segmenty
aluminiowe stalowe
erf, Cr¢ 2,5 kN/cm 4,6 kN/cm
Ciezar wtasny gq 0,1512 kN/m 0,4185 kN/m
L, max=6,0m
qK 0,0 kN/m2 0,0 kN/m2
Fmax Ny Ay Aq
50 kN 75 kN 2,12 kN 4,14 kN
75 kN 113 kN 2,71 kN 4,68 kN
100 kN 150 kN 3,39 kN 5,27 kN
125 kN 188 kN 4,17 kN 5,90 kN
150 kN 225 kN 5,08 kN* 6,57 kN
gK 0,5 kN/m? 0,5 kN/m?
Fmax Ng Ay Aq
50 kN 75 kN 3,64 kN 5,567 kN
75 kN 113 kN 4,33 kN 6,17 kN
100 kN 150 kN 5,12 kN 6,80 kN
125 kN 188 kN 6,04 kN 749 kN
150 kN 225 kN 710 kN* 8,22 kN
(o]'S 1,3 kN/m?2 1,3 kN/m?2
Fnax Ng Aqg Aq
50 kN 75 kN 6,07 kN 7.87 kN
75 kN 113 kN 6,92 kN 8,54 kN
100 kN 150 kN 790 kN 9,26 kN
125 kN 188 kN 9,03 kN 10,03 kN
150 kN 225 kN 10,34 kKN* 10,85 kN

Wartos$¢ interpolowana

Dokumentacja techniczno-ruchowa




Podpora wysokonosna HD 200 PERI

Pojedynczy zastrzat
o ditugosciod L =12,0 m
do L= 18,0 m

Dodatkowe podparcie
Dla zastrzatu o dtugosci ponad 6,0 m
wszystkie segmenty o dtugosci

Lmax = 6,0 m musza posiada¢ zastrzaty
RS 1000. Maksymalna dtugo$¢ zastrzatu

wynosi 18,0 m.
Lmax = 18,0m:
2 x 2 zastrzaty RS 1000

Potrzebne elementy:

1 Segmenty podporowe HDS/HDSS
15.1 Gtowica zastrzatu HD
15.2 Trzpien dolny zastrzatu HD
15.3 Stopka HD
5.1 Gtowica zastrztu HDR

16 Zastrzat RS 1000
16.1 Stopka RS 1000

X
2X
4x
4x
4x

Przyktad
(Rys. B3.05)

Obciazenia

Maksymalne dopuszczalne obciazenie

jest niezalezne od kata pochylenia:

— mozna rowniez stosowac w utozeniu

poziomym.

— Segmenty podporowe stalowe
Frax = 153 kN.

— Segmenty podporowe aluminiowe
Frmax =135 kN.

Powyzsze wartosci sag miarodajne dla

obciazenia wiatrem g = 0,5 kN/m2.

-

— Stopka HD oraz zastrzaty
RS 1000 musza by¢ za kazdym
razem zweryfikowane
niezaleznie.

— Umiejscowienie zastrzatu
w stopce HD jest
zalezne od kata
pochylenia zastrzatu.

Patrz B3 -
Przeniesienie
obciazen

Rys. B3.05

Dokumentacja techniczno-ruchowa
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Podpora wysokonosna HD 200

Zestaw max. 9-ciu zastrza-
tow o dtugosci L, ,,.,= 18,0 m

Dodatkowe podparcie

Dla zastrzatu o dtugosci ponad 6,0 m
wszystkie segmenty o dtugosci Liyax =
6,0 m musza posiadaé zastrzaty RS
1000. Maksymalna dtugos$¢ zastrzatu
wynosi 18,0 m.

Lmex = 18,0 m:

Dodatkowe podparcie jest wymagane.

Elementy sktadowe:

1 Segmenty podporowe HDS/HDSS ~ *
15.1 Gtowica zastrzatu HD
15.2 Trzpien dolny zastrzatu HD
15.3 Stopka HD

5.1 Gtowica zastrzatu HDR

16 Zastrzat RS 1000
16.1 Stopka RS 1000

17 Rygiel uniwersalny SRU U 120
18 Ztacze krzyzowe DK 48/48

19 Rura stalowa @ 48,3x3,2

20 Ztacze ryglowe FTF

*ilos¢ zalezna od ilosci zastrzatow

Przyktad
(Rys. B3.06)

Rys. B3.06 l

PERI

30
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PERI

Widok
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Liax= 18,0 m
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Rys. B3.07

azenie
¢ w utozeniu
,6 kN/m2.

iazenia

Powyzsze wartosci sa miarodajne dla
musza by¢ za kazdym razem

HD jest zalezne od kata pochylenia
zastrzatu.

zweryfikowane niezaleznie.
— Umiejscowienie zastrzatu w stopce

obciazenia wiatrem g =0

Frmax = 153 kN.
— Segmenty podporowe aluminiowe
Frax =135 kN.

poziomym.
— Segmenty podporowe stalowe

Przyktad

(Rys. B3.07 + B3.07a)

Widok B3.06

Maksymalne dopuszczalne obci
jest niezalezne od kata pochylenia:
— mozna réwniez stosowa

— Stopka HD oraz zastrzaty RS 1000
Patrz B3 — Przeniesienie obciazen

Obc

31

Rys. B3.07a
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Podpora wysokonosna HD 200

Dodatkowe podparcie
zastrzatu w 1/31 2/3
rozpietosci

32

Bu«/kN
LA

L

Sita stabilizujaca prostopadta do osi zastrzatu Ay/kN

PERI

Fmax

Nqg

Fmax

Segmenty Segmenty
aluminiowe stalowe
erf. Cre. 3,7 kN/cm 6,9 kN/cm
Ciezar wtasny 0,1512 kN/m 0,4185 kN/m
L1 =6,0m
o] 0,0 kN/m2 0,0 kN/m2
Prners Ng By Bg
50 kN 75 kN 2,39 kN 4,13 kN
75 kN 113 kN 3,22 kN 4,89 kN
100 kN 150 kN 4,17 kN 5,69 kN
125 kN 188 kN 5,27 kN 6,56 kN
150 kN 225 kN 6,56 kN* 748 kN
fo]'s 0,5 kN/m? 0,5 kN/m2
P Ng By Bqg
50 kN 75 kN 3,72 kN 5,40 kN
75 kN 113 kN 4,65 kN 6,19 kN
100 kN 150 kN 5,70 kN 7.04 kN
125 kN 188 kN 6,92 kN 795 kN
150 kN 225 kN 8,34 kN* 8,93 kN
gK 1,3 kN/m?2 1,3 kN/m?2
Frax N Byq Ba
50 kN 75 kN 5,86 kN 742 kN
75 kN 113 kN 6,93 kN 8,28 kN
100 kN 150 kN 8,15 kN 9,20 kN
125 kN 188 kN 9,55 kN 10,19 kN
150 kN 225 kN 11,19 kN* 11,25 kN

Wartos$¢ interpolowana
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Podpora wysokonosna HD 200

Przeniesienie obcigzen po-
przez stopke HD na podtoze

Umiejscowienie zastrzatu w stopce
HD w zaleznosci od jego kata
pochylenia.

-

Zastosowanie standardowe:
przeniesienie obciazen na beton
poprzez stozek srubowy M30/DW 26.

Elementy sktadowe:

15.2 Trzpien dolny zastrzatu HD 1x
15.3 Stopka HD 1x
21 Stozek srubowy M30/DW26 1x
21.1 Sruba M30x70 1x
Przyktad

(Rys. B3.08)

h = grubos¢ betonu
o = kat potaczenia mierzony od osi
poziomej potaczenia

PERI

B A
65° = o = 90° 30° = o = 65°
90°

30°

Rys. B3.08

Dokumentacja techniczno-ruchowa
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Podpora wysokonosna HD 200

Przeniesienie obcigzen po-
przez stopke HD na podtoze

Warunki brzegowe

Potaczenie stopki HD (15.3) za pomoca
stozka $srubowego M30/DW 26 (21).
(Rys. B3.09)

Stozek srubowy M30/DW 26

— Minimalna osiowa odlegto$¢ pomie-
dzy stozkami Srubowymi ,,s” wynosi
min. 100 cm.

— Minimalna odlegto$¢ od osi stozka
Srubowego od krawdzi bocznej
. C2"wynosi min. 120 cm.

— Minimalna odlegto$¢ od osi stozka
Srubowego od krawedzi gornej
i dolnej ,,ci“wynosi min. 110 cm.

— Stozki srubowe przeniosa zaktadane
obciazenia przy spetnieniu powyz-
szych warunkoéw — patrz rysunek
B3.10.

(Rys. B3.10)

Podbudowa
Stopka HD musi by¢ utozona na
ptaskiej betonowej powierzchni.

Zbrojenie

W miejscu kotwienia zastrzatéw HD
wymagane jest zbrojenie poprzeczne
o przekroju min. 3,77 cm?/m. oraz
dodatkowo 3 x f 10 co 15 cm pod
stopka HD.

34

Stopka HD - Widok

PERI

M30/DW 26 _ . — ) M30/DW 26
153 PO oo | | oo &
Rys. B3.09
cy = 120 cm I
o
)
N
15.3 5
21
o) ol —+
£
(@)
o
S
N
w
S o
s> 100 cm
\
Rys. B3.10
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Podpora wysokonosna HD 200

Przeniesienie obcigzen po-
przez stopke HD na podtoze

-

Wyszczegodlnione sity moga zostaé
przejete przez beton o nos$nosci fy.

h = grubos¢ betonu
a = kat potaczenia mierzony od osi
poziomej potaczenia

PERI

f.x =20 N/mm2 dop. N [kN]
i::vt:zv: a [°] h =18 cm h =25 cm h =40 cm h =70 cm
90,0 73,5 100,0 112,0 127.0
85,0 73,7 89,0 100,0 115,0
B 80,0 74,3 81,0 92,0 101,0
75,0 70,0 75,0 86,0 92,0
70,0 66,0 72,0 82,0 85,0
65,0 63,0 69,0 79,0 79,0
60,0 76,0 82,0 94,0 99,0
55,0 89,3 970 110,0 122,0
50,0 95,9 122,0 123,6 123,6
A 45,0 103,9 107,0 107,0 107,0
40,0 94,9 94,9 94,9 94,9
35,0 85,9 85,9 85,9 85,9
30,0 79,0 79,0 79,0 79,0

Dokumentacja techniczno-ruchowa
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Podpora wysokonosna HD 200

Przeniesienie obcigzen po-
przez stopke HD na podtoze

-

Wyszczegolnione sity moga zostac
przejete przez beton o nosnosci f.

h = grubos¢ betonu

a = kat potaczenia mierzony od osi

poziomej potaczenia

PERI

fc,k =30 N/mm2 dop. N [kN]
f::vl:zzv: a[°] h=18cm h=25cm h =40 cm h =70 cm
90,0 84,1 1421 1421 153,0
85,0 84,4 133,0 142,7 153,0
B 80,0 85,0 121,0 138,0 151,0
75,0 84,3 112,0 129,0 138,0
70,0 84,5 108,0 123,0 1270
65,0 85,8 103,0 118,0 118,0
60,0 93,2 123,0 141,0 148,0
55,0 102,2 145,0 1477 1477
50,0 109,8 123,6 123,6 123,6
A 45,0 107,0 107,0 107,0 107,0
40,0 94,9 94,9 94,9 94,9
35,0 85,9 85,9 85,9 85,9
30,0 79,0 79,0 79,0 79,0
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Podpora wysokonosna HD 200

Przeniesienie obciagzen po-
przez stopke HD na podtoze

-

Wyszczegodlnione sity moga zostaé
przejete przez beton o nos$nosci fy.

h = grubos¢ betonu
a = kat potaczenia mierzony od osi
poziomej potaczenia

PERI

fc,k =40 N/mm2 dop. N [kN]
i’::vii:;’ a [°] h =18 cm h =25 cm h =40 cm h =70 cm
90,0 92,6 153,0 153,0 153,0
85,0 92,9 153,0 153,0 153,0
B 80,0 93,6 153,0 153,0 153,0
75,0 92,7 150,0 153,0 153,0
70,0 93,1 144,0 153,0 153,0
65,0 94,4 138,0 153,0 153,0
60,0 102,6 153,0 153,0 153,0
55,0 12,5 1477 1477 1477
A 50,0 120,8 123,6 123,6 123,6
45,0 107,0 107,0 107,0 107,0
40,0 94,9 94,9 94,9 94,9
35,0 85,9 85,9 85,9 85,9
30,0 79,0 79,0 79,0 79,0

Dokumentacja techniczno-ruchowa
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Podpora wysokonosna HD 200

Podpora z segmentami HDT
aluminiowymi HDS
Dopuszczalne obciazenie podpory
wedtug Testu Typu. HDK 45
HDS
HDS
max. 2 x 900
max. 2 x 300
HDA Obciazenie wiatrem Q
@ g =13kN/m?
A g = 0,9 kN/m?
® g = 0,5 kN/m?
O g =0,2 kN/m?
® g = 0,0 kN/m?
200 A k—t%o\
NN
N N
z \\\ \\\
z \\ N
Gg 150 \\ \\EQ\\
% \\ \\\‘\u
> N \\i\\
s N\ N NN
= LY NN
N N
S 100 e \\ NEAN
3 NN
% \\ ™~ T~
&) \\eb \\A ~
50 >
4,0 5,0 6,0 70 8,0 9,0 10,0

Wysokos$é podpory H [m]

Posrednie obciazenia wiatrem
interpolowac liniowo pomiedzy
istniejacymi krzywymi nos$nosci.
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Podpora wysokonosna HD 200 PERI

Podpora z segmentami HDT s I
stalowymi HDSS QT
Dopuszczalne obciazenie podpory ZJ
wedtug Testu Typu. HDK 45 g
HDSS
HDSS g
max. 2 x 900 <
g
max. 2 x 300
HDA 5% Obciazenie wiatrem Q
- 0 q=13kN/m?
® g = 0,9 kN/m?
©® g = 0,5 kN/m?2
O g = 0,2 kN/m?
® g =0,0 kN/m?
2004 — o —
\O\ ™ \\Q\\
\k, N \\ \
g \; \‘ \\n\\\\
> \Q \ NG
o \ \ \)‘\
5 150 N N N
2 N N
o N
a \Q, N
2 \\ N
© N Y
2 \(\ N
N
2 0o 9.
Q
(@]
o
o
a
50 B
6,4 7.0 8,0 9,0 10,0 11,0 12,0 12,4

Wysokos$¢ podpory H [m]

Posrednie obcigzenia wiatrem
interpolowac liniowo pomiedzy
istniejacymi krzywymi no$nosci.
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Podpora wysokonosna HD 200

PERI

Nrart. Ciezar kg

Segmenty podporowe HDS i HDSS L X
022006 5,090 Segment podporowy HDS 30, aluminiowy 340 300
022005 11,200 Segment podporowy HDS 90, aluminiowy 940 900
022004 29,600 Segment podporowy HDS 270, aluminiowy 2740 2700
111276 28,200 Segment podporowy HDSS 90, stalowy 940 900
103993 63,500 Segment podporowy HDSS 210, stalowy 2140 2100

Segmenty podporowe wykonane z aluminium lub

stali. Ze sprzegtami rur do przytaczenia.

9 243
2

022020 3,310  Segment posredni HD 30

Umozliwia obustronne przytaczenie sprzegiet rur,
np. przy zastosowaniu gtowicy HDK z dwdéch stron
segmentu.

H:

243
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Podpora wysokonosna HD 200

Nrart.  Ciezar kg

PERI

022003 32,100

022018 0,002

Stopa odcigzajaca HDA
Do odciazania wysokich obciazen z HD 200.
Skok 10 cm. Max. nachylenie stopy: 3°.

Osprzet
Kotek zabezpieczajacy HDA

Uwaga

Montowac tylko po ustawieniu maksymalnego
wysuwu. Nie uzywac wiertarko-wkretarek udaro-
wych! W przeciwnym razie dojdzie do zniszczenia
kotka zabezpieczajacego HDA, nr art. 022018.

— — Il_l — l_lI
<t \) U
(8l - ’}@ \LJ/
x| @
T ©
E <t
¥ o
N
£
5&3 £
250 300

022018 0,002

Kotek zabezpieczajacy HDA
Do zamontowania w stopie odciazajacej HDA.

022007 25,700

022027 3,600

Glowica HDK 45

Gtowica podpér wysokonosnych HD 200.
Zintegrowane sprzegta rur do potaczen.
Przegubowa w jednym kierunku o 3°.

i

1
A\

Osprzet
Klucz do nakretki HD

Uwaga
Gtowice HDK 45 obciazona powyzej 60 kN nie
mozna odciazy¢.

min 77 max 386

666

333
180
220

013
) A e o
50 120 [50)55
330

022027 3,600

Klucz do nakretki HD
Do luzowania gtowicy HDK 45 i nakretki
regulacyjnej podpory MULTIPROPR

L 983

Y
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Podpora wysokonosna HD 200

PERI

Nr art. Ciezar kg
022013 0,137  Sruba centrujgca HD M12, ocynk. W komplecie
Dla systemu HD 200. (1x) 710330 Sruba z them szeéciokatnym
ISO 4032 M12-8.
Uwaga
Rozwartos¢ klucza: S 19.
SW 19 i
Mi2
022019 18,500  Adapter podstawy HD
022016 1,300  Gtowica zastrzatu HDR W komplecie
Do mocowania zastrzatow i rozpér do dzwigarow (1x) 027170 sworzen & 16 x 42
@ 48 mm. (1x) 018060 zawleczka 4/1
|
d_h
15
: GD
16x42 :’77
14 60
028080 2,970  Stopka rozporowo-zastrzatowa W komplecie

Do mocowania zastrzatow i rozpér do dzwigarow
HDT.

(1x) 027170 sworzen @ 16 x 42
(1x) 018060 Zawleczka 4/1

== &

200
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Podpora wysokonosna HD 200

Nr art.

Ciezar kg

PERI

022023

22,200

Trzpien dolny zastrzatu HD

Do segmentow podporowych HDS i HDSS
stosowanych jako zastrzaty $ciskane.
Stosowany tylko ze stopka HD.

S

0
\l

h
I
I

A

min 523 max 990
870

022022

22,000

Glowica zastrzatu HD
Do segmentéw podporowych HDS i HDSS
stosowanych jako zastrzaty $ciskane.

225

H
%J

125

022024

13,200

Stopka HD
Do segmentow podporowych HDS i HDSS
stosowanych jako zastrzaty Sciskane.

W komplecie
(1x) 722465 Sworzen 35 x 160
(1x) 710304 Zawleczka 7
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Podpora wysokonosna HD 200 PERI

Nr art. Ciezar kg

022017 5,040  Wspornik pomostu roboczego HD 75 W komplecie
Do wykonywania pomostu roboczego. (1x) 034580 Stupek poreczy HSGP
Z krawedziakiem do mocowania poszycia. Dane techniczne

Obciazenie uzytkowe 150 kg/m? przy
dopuszczalnym rozstawie 1,25 m.

L 855 |
[ l
| ° ° :|
—L § § \D -
Osprzet
116292 4,730  Stupek poreczy HSGP
116292 4,730 Stupek poreczy HSGP Dane techniczne
Jako zabezpieczenie przed upadkiem z wysokosci Dopuszczalny rozstaw:
w réznych systemach. 2,10 m z deskami,
2,40 m z siatka zabezpieczajaca.
m 65 o3 | 2
022008 1130,000 Dzwigar HDT 880 W komplecie
Systemowy dzwigar stalowy do stosowania (1x) 105435 Sworzen @ 50 x 330, ocynk.
w tarczach HD oraz konstrukcjach specjalnych. (1x) 722457 Kotek sprezysty 1ISO 8752 10 x 70, ocynk.
Profil HEB 300. (1x) 710618 Zawleczka 8, ocynk.
Dane techniczne
Wy = 1680,0 cm3, ly = 25170 cm*
. 8980 R
250950 3200 3200 1095_, 100
O | | | | el T | | || IIZBm
Jl100 8800 m‘j‘
| .200 21 X 400 = 8400 195
1) 025 & 1 F%
IR ==
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Podpora wysokonosna HD 200

PERI

Nrart. Ciezar kg
022009 582,000 Dzwigar HDT 440 W komplecie
Systemowy dzwigar stalowy do stosowania (1x) 105435 Sworzen @ 50 x 330
w tarczach HD oraz konstrukcjach specjalnych. (1x) 722457 Kotek sprezysty ISO 8752 10 x 70, ocynk.
Profil HEB 300. (1x) 710618 Zawleczka 8, ocynk.
Dane techniczne
Wy = 1680,0 cm3, ly = 25170 cm*
. 4580 N
I~ 1
T@(w%ﬂ@
[ool Bl | LT D»
JL100 4400 @'ﬂ*
200 10 x 400 = 4000 195
g5 & §‘
R ==
022010 379,000 Dzwigar HDT 280 W komplecie
Systemowy dzwigar stalowy do stosowania (1x) 105435 Sworzen @ 50 x 330
w tarczach HD oraz konstrukcjach specjalnych. (1x) 722457 Kotek sprezysty ISO 8752 10 x 70, ocynk.
Profil HEB 300. (1x) 710618 Zawleczka 8, ocynk.
Dane techniczne
Wy = 1680,0 cm3, ly = 25170 cm*
. 2980 N
250 1150 1295 100 200 6x400=2400 195
g Il o g |f
| I - ) I I
105
100 2800 ﬂ’
022025 1,970  Pétwatek centrujacy HD 40 x 20 x 400
Do centrowania dzwigaréw poprzecznych
zwienczenia gornego wzgledem dzwigaréw
gtéwnych HDT.
[ ] N
L I el
022011 13,200  Watek napinajacy HDD

Do stezen pierwotnych ze $ciagdbw DW 15
lub DW 20, stabilizujacych podpory HD miedzy
dzwigarami HDT.
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Podpora wysokonosna HD 200 PERI

Nr art. Ciezar kg
022021 31,900 Woézek mimosrodowy HD Dane techniczne
Do przesuwania dzwigaréw rozdzielcznych zwien- Nos$nosé 2,5 t.
czenia gornego po dzwigarach gtownych HDT.
NI
800
1043 410
106183 2,200  Zacisk HD 70 mm, ocynk. Uwaga
Do faczenia krzyzujacych sie dzwigardw. Stosowac¢ zgodnie z DTR!
BAEEN-=exf
022026 1,780  Klamra poétki IPB 300-1000
Do zabezpieczania dzwigarow IPB przed utrata
statecznosci.
S O
18 ~—025
C < 72
150 88
101916 22,500  Podstawa HD
Do kompensacji wysokosci o0 200 mm.
C& ¢}
025
o ol g%
8 120
(6] o
200 300
C)sprzet
026430 0,334  Sruba z them szesciokatnym ISO 4014 M24 x 70-10.9
022250 0,100  Nakretka 6-katna ISO 4032 M24-8, ocynk.
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Podpora wysokonosna HD 200

PERI

Nrart.  Ciezar kg
051410 11,700  Drabina 180/6, ocynk. W komplecie
Jako wejscie w systemowych rozwiazaniach PERI.  (4x) 710224 $ruba ISO 4017 M12x40-8.8, ocynk.
(4 x) 710381 Nakretka ISO 7042 M12-8, ocynk.
'\[sme 5 x 298 = 1490 J 83
‘ 1960
O [} 3 3
103718 0,684 Zaczep drabiny, ocynk. W komplecie
Do ustawiania drabiny dolnej. 2x na drabine. (2x) 710266 $ruba I1ISO 4017 M12x25-8.8, ocynk.
(2x) 710381 nakretka ISO 7042 M12-8, ocynk.
8 SW 19
103724 10,400 Drabina wejsciowa 180/2, ocynk. W komplecie
Jako wejscie w systemowych rozwiazaniach PERI.  (4x) 710224 $ruba ISO 4017 M12x40-8.8, ocynk.
(4 x) 710381 Nakretka ISO 7042 M12-8, ocynk.
A A A fr"\\l
L A\~ ~
L 298 L 1200
‘ 1885
O o
051460 2,180  Podstawa drabiny, ocynk.

Do zabezpieczenia drabiny przed poslizgiem na
poszyciu pomostu.

210
==l

405 50
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Podpora wysokonosna HD 200

PERI

Nrart. Ciezar kg
104646 4,170  tacznik drabiny HD 200, ocynk. W komplecie
Do mocowania drabin do segmentéw (2x) 701763 ptytka zaciskowa FI 25 x 10 x 90
podporowych HD 200. (1x) 710266 Sruba I1SO 4017 M12x25-8.8, ocynk.
725
626 .
|
[ | B
452 o 3l
g dp v
Ostona drabiny W komplecie
104132 15,600  Ostona drabiny 75, ocynk. (4x) 710266 Sruba ISO 4017 M12x25-8.8, ocynk.
051450 25,200 Ostona drabiny 150, ocynk. (4x) 701763 ptytka zaciskowa FI 25 x 10 x 90
Ostona do drabin PERI.
710
—SwW19
® g < -
Rury stalowe @ 48,3 x 3,2 L
026415 3,550  Rura stalowa @ 48,3 x 3,2 diugos¢ specjalna
026417 0,000  Ciecie rury @ 48 mm.
026411 3,650  Rura stalowa §48,3x3,2L=1,0m 1000
026412 7,100  Rura stalowa @483 x3,2L=2,0m 2000
026413 10,650  Rura stalowa 9483 x32L=3,0m 3000
026414 14,200  Rura stalowa 9483 x32L=4,0m 4000
026419 17,750  Rura stalowa @ 48,3 x3,2L=5,0m 5000
026418 21,600 Rura stalowa @48,3x3,2L=6,0m
| L -
[ 1 0483x3.2
| b
017020 1,120 Ztacze krzyzowe NK 48/48, ocynk. Uwaga

Do rur @ 48 mm.

Rozwartos$¢ klucza: S 19.
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Podpora wysokonosna HD 200 PERI

Nrart.  Ciezar kg

017010 1,400  Ziacze obrotowe DK 48/48, ocynk. Uwaga:
Do rur @ 48 mm. Rozwartos$¢ klucza SW 19.

49



PERI Polska

W Oddziat

PERI Warszawa
ul. Stoteczna 62
05-860 Ptochocin
tel.: 22 72 17 330
fax: 22 72 17 331
Dyrektor Oddziatu:
Artur Wilczynski

Przedstawicielstwo
PERI Biatystok

ul. Sw. Rocha 5/201
15-879 Biatystok
tel./fax: 85 74 22 080
Przedstawiciel

Techniczno-Handlowy:

Daniel Bondar

Przedstawicielstwo
PERI Lublin

ul. Zemborzycka 53
20-445 Lublin

tel.: 81 74 58 874
fax: 81 74 568 875
Przedstawiciel

Techniczno-Handlowy:

Stawomir Waleniak

Przedstawicielstwo
PERI todz

ul. Aleksandrowska 67/93

91-205 todz

tel.: 42 61 10 891
fax: 42 61 10 893
Z-ca Dyrektora:
Andrzej Zajac
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W Oddziat PERI
Gdansk
ul. Budowlanych 21
80-298 Gdansk
tel.: 58 34 75 580
fax: 58 34 75 581
Dyrektor Oddziatu:
Wojciech Wyrwicki

Przedstawicielstwo
PERI Bydgoszcz

ul. Pod Blankami 39-45/4
85-034 Bydgoszcz
kom.: 601 640 656
Przedstawiciel
Techniczno-Handlowy:
Andrzej Borkowski

Przedstawicielstwo
PERI Szczecin

ul. A. Struga 67
70-784 Szczecin

tel.: 91 46 12 887
fax: 91 46 40 634
Przedstawiciel
Techniczno-Handlowy:
Szymon Uzigbto

W Oddziat

PERI Wroctaw

ul. Przemystowa 1

55-080 Katy Wroctawskie
tel.: 71 33 42 920

fax: 71 33 42 921
Dyrektor Oddziatu:
Krzysztof Pawlik

Przedstawicielstwo
PERI Opole

ul. Zielonogorska 3
45-955 Opole

tel.: 77 44 16 560
fax: 77 45 80 455
Przedstawiciel
Techniczno-Handlowy:
Andrzej Mroz

W Oddziat

PERI Krakow

Budynek KBP-200, | pietro
ul. Krakowska 280

32-080 Zabierzow

tel.: 12257 61 10- 13

fax: 12 257 61 14
Dyrektor Oddziatu:
Andrzej Szostak

Przedstawicielstwo
PERI Rzeszow

ul. Geodetoéw 1/101
35-328 Rzeszow
tel./fax: 17 85 47 213
Przedstawiciel
Techniczno-Handlowy:
Dariusz Wisniowski

M Oddziat
PERI Poznan
ul. Drukarska 61
62-023 Koninko
tel.: 61 63 42 400
fax: 61 63 42 401
Dyrektor Oddziatu:
tukasz Majkowski

W Oddziat
PERI Katowice
ul. Wiosny Ludow 19 ¢
43-608 Jaworzno
tel.: 32 61 68 400
fax: 32 61 68 401
Dyrektor Oddziatu:
Dariusz Jez

W Oddziat

Rusztowan PERI
ul. Stoteczna 62
05-860 Ptochocin
tel.: 22 72 17 440
fax: 22 72 17 441
Dyrektor Oddziatu:
Maciej Rudas

H Centrum Obrotu

Sklejka PERI

ul. Przemystowa 1

55-080 Katy Wroctawskie
tel.: 71 3342 920

fax: 71 33 42 921
Dyrektor Oddziatu:

Marcin Pawlak



(PERI

PERI Polska Sp. z o.0.

D Rusz
Doradztwo techniczne
ul. Stoteczna 62

05-860 Ptochocin
info@peri.com.pl
www.peri.com.pl

Legenda
W Oddzialy
W Przedstawicielstwa
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Optymalne rozwiazanie
dla kazdego projektu

Deskowania stropowe

Rusztowania podporowe

Technika dostepu

Namioty technologiczne

PERI Polska Sp. z o.0.
Deskowania Rusztowania
Doradztwo techniczne

ul. Stoteczna 62

05-860 Ptochocin

tel.: +48 22.72 17-400

fax: +48 22.72 17-401
info@peri.com.pl
www.peri.com.pl

Rusztowania fasadowe

Osprzet uniwersalny

Ustugi serwisowe

PLpl 07]2015 2ma 793426 © PERI GmbH
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